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1. PODSTAWOWE INFORMACJE O PRODUKCIE

P1000 INVERTER to naped przeznaczony do automatyzacji bramy przesuwnej o maksymalnej masie 1000 kg. Zastosowany
w nim silnik 230V AC sterowany tréjfazowo, zamontowany w szczelnej obudowie, zapewnia ptynny ruch bramy. Precyzyjnie
wykonana przekfadnia z awaryjnym wysprzeglaniem gwarantuje niezawodng obstuge bramy przez wiele lat. Naped posiada
wbudowany odbiornik radiowy 433,92 MHz, modut WiFi i Bluetooth.

Najwazniejsze cechy:

naped do posesyjnej bramy przesuwnej,

sterowanie trojfazowym silnikiem asynchronicznym 300W,
wbudowany wyswietlacz dwucyfrowy,

pamie¢ 128 pilotéw (uniwersalny odbiornik HCS 433,92 MHz),
modut Wi-Fi oraz Bluetooth (parowanie z modutem inteligentnym),

mozliwo$¢ dotgczenia fotokomorki, lampy sygnalizacyjnej, przycisku,
zewngtrznego odbiornika,

mozliwo$¢ awaryjnego otwarcia (2 klucze awaryjne w zestawie),

krafcowki magnetyczne,

* autozamykanie (0 - 99 s),

* funkcja furtki (czgSciowe otwarcie, regulowana czasowo),

* cyfrowo ustawiana sita ruchu,

* regulacja predkosci roboczej,

* regulacja czutosci na napotkany opor,
* regulacja spowolnienia,

* 6 trybow pracy przycisku pilota,

* mozliwo$¢ przypisania réznych funkcji wejsciom START, OPEN, CLOSE,
* zabezpieczenie termiczne silnika.

2. SPECYFIKACJA

Parametr Warto$é
Zasilanie 230V AC
Moc znamionowa 300W
Czestotliwose 433,92 MHz
Pamig¢ pilotow 128
Maksymalna masa bramy 1000 kg
Predkosci znamionowa 1400 obr/min.
Predko$¢ otwierania / zamykania 18 m/min.
Wytaczniki krancowe magnetyczne
Zebatka 16 zgbow
Odlegtos¢ od gornego zeba do podstawy 86 mm

Wyjscie 12V 100 mA (akcesoria)
Klasa szczelno$ci IP54
Temperatura pracy od -25°C do +55°C
Wymiary 256 x 185 x 270 mm

Waga

9kg




3. INFORMACJE W ZAKRESIE BEZPIECZENSTWA
1. Produkt jest przeznaczony wytacznie do uzytkowania do celow, dla jakich zostat zaprojektowany. Kazde inne uzytkowanie jest
niebezpieczne.

2. Niestosowanie si¢ do instrukcji moze prowadzi¢ do nieprawidtowego montazu, co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub
zagrozeniem zycia Uzytkownika.

3. Proxima Sp.j. nie ponosi odpowiedzialnosci za wypadki powstate z niewtasciwego uzytkowania lub nieprofesjonalnej instalacji
urzadzen.

4. Montaz i odbiér techniczny musza by¢ wykonywane wytacznie przez wyspecjalizowany personel nazywany dalej Instalatorem.
5. Przed rozpoczgciem montazu lub konserwacii urzadzenia nalezy odtaczy¢ zasilanie.

6. Produkt jest ,maszyng nieukonczong” (zgodnie z definicjg okreslong przez dyrektywe maszynowa 2006/42/WE). Maszyna
nieukonczona oznacza zespot, ktory jest prawie maszyna, ale nie moze samodzielnie stuzy¢ do konkretnego zastosowania.
Jedynym przeznaczeniem maszyn nieukonczonych jest wigczenie do lub pofaczenie z innymi maszynami, lub innymi maszynami
nieukoniczonymi, lub wyposazeniem, tworzac w ten sposob maszyne, dla ktorej ma zastosowanie dyrektywa 2006/42/WE.

7. Nie nalezy instalowa¢ urzadzenia w otoczeniu zapylonym, wilgotnym, zasolonym oraz o podwyzszonym ryzyku wybuchu.

8. Przygotowanie przewodéw, montaz, podtaczenia elekiryczne i odbidr techniczny musza by¢ przeprowadzone zgodnie z zasa-
dami poprawnego i bezpiecznego wykonywania prac technicznych oraz przestrzegajac obowigzujacych przepisow.

9. Automatyczne bramy powinny by¢ zgodne z normami, jak réwniez z kazdym obowigzujacym przepisem lokalnym oraz musza
odpowiada¢ wymogom norm EN 12604.

10. Instalacja musi odpowiada¢ wymogom norm EN12453 i EN12445. Wymagany jest poziom bezpieczenstwa systemu zauto-
matyzowanego C+D.

11. W czasie pracy systemu automatyki zaréwno dzieci, jak i osoby doroste muszg zachowa¢ bezpieczng odlegto$é od pracujace;
automatyki.

12. Urzadzenia sterujgce powinny znajdowac sie poza zasiegiem dzieci celem zabezpieczenia systemu automatyki przed przy-
padkowym uruchomieniem.

13. Wymagany jest montaz dodatkowych urzadzen zabezpieczajacych.

14. Zabrania si¢ Uzytkownikom wykonywania jakichkolwiek czynnoci, oprocz tych, ktorych przeprowadzenie zostato wyraznie
wskazane i opisane w instrukcji. Celem dokonania napraw, zmian regulacji czy konserwacji nadzwyczajnej, nalezy zwrdcic sig do
Instalatora. Wymagana jest regularna kontrola stanu technicznego urzadzenia.

15. Nie wolno zostawia¢ materiatow opakowaniowych (plastikéw, polistyrenu itp.) w zasigegu dzieci, gdyz materiaty takie stanowig
powazne zrodto zagrozenia.
4. INFORMACJE DLA UZYTKOWNIKA

Uzytkownik powinien:

- korzysta¢ z urzadzenia zgodnie z jego przeznaczeniem,

- monitorowaé, czy urzadzenie dziata zgodnie z przeznaczeniem,

- zgtaszaC wszelkie nieprawidtowosci w dziataniu urzadzenia Instalatorowi,

- przestrzega¢ oznaczen i ostrzezen umieszczonych na urzadzeniu,

- W czasie pracy systemu automatyki zachowa¢ bezpieczng odlegtos¢ od pracujacej automatyki,

- trzymac urzadzenia sterujace poza zasiggiem dzieci,

- dbaé o to, aby w $wietle bramy nie znajdowata sig zadna przeszkoda,

- sterowac brama tylko, gdy znajduje sie w jego polu widzenia,

- podczas ruchu recznego, zadbaé o bezpieczeristwo pracy stosujac sig do wskazowek przekazanych przez Instalatora.
Uzytkownikowi zabrania sie:

- samodzielnego otwierania, rozkrecania lub modyfikowania urzadzenia,

- dokonywania napraw, wymiany czesci lub ingerencji w instalacje elektryczna,

- uzytkowania urzadzenia w przypadku jego widocznego uszkodzenia,

- uzytkowania napedu z naruszonymi lub wymontowanymi zabezpieczeniami,

- przechodzenia/przejezdzania i/lub przebywania w obszarze dziatania napedu podczas jego ruchu,
- uzytkowania napedu, kiedy w obszarze dziatania znajdujg sig ludzie, zwierzeta i przedmioty.
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5. OCENA BRAMY

W celu zapewnienia bezpiecznej i skutecznej pracy napedu nalezy przed zainstalowaniem upewnic sie, czy:

* konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomatyzowania, odpowiada wymogom norm EN 12604 i EN 12605 i nie przekra-
cza dopuszczalnej wagi oraz wymiarow,

* sita niezbedna do poruszenia skrzydta jest mniejsza niz 900N, a sita potrzebna do utrzymania ruchu jest mniejsza niz 450N,
(tarcie statyczne i tarcie dynamiczne),

* na catej drodze ruchu bramy nie pojawia sie zwigkszony opor,
* zatrzymane w dowolnym potozeniu skrzydto bramy nie porusza sig samoczynnie.

6. INSTALACJA ELEKTRYCZNA

Lampa sygnalizacyjna DomysIny montaz - naped z prawej
min. 2 x 1,5 mm?(230V AC) ’E
L J
3 i
Fotokomorka ' Naped
min. 2 x 0,5 mm?(nadajnik), min. 4 x 0,5 mm?(odbiornik) min. 3 x 1,5 mm?2

Nalezy stosowa¢ komponenty i materiaty z oznakowaniem CE zgodne z Dyrektywa niskonapieciowg 2014/35/EU i Dyrektywa
EMC 2014/30/EU. Nalezy przestrzega¢ nastepujacych wysokosci od ziemi:

. akcesoria sterujgce = minimum 150 cm,
. przyciski awaryjne = maksimum 120 cm.

Instalacje elektryczne napedu musza by¢ wykonane przez doswiadczony i wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami prawa. W urzadzeniach wystepuja niebezpieczne napiecia 230V 50Hz, wszystkie potaczenia nalezy wykonywaé
przy wyfaczonym napieciu. Osoba wykonujgca instalacje urzadzenia bez przestrzegania wszystkich majacych zastosowanie
przepisow jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktére urzadzenie moze spowodowac. Kable elektryczne powinny by¢
umieszczone w odpowiednich rurach sztywnych lub elastycznych.

7. MONTAZ PODSTAWY | NAPEDU

Naped nalezy zamontowa¢ na uprzednio przygotowanym solidnym i rownym fundamencie betonowym z doprowadzong insta-
lacja elektryczng. Fundament powinien by¢ wylany w linii bramy, poza $wiattem wjazdu, i by¢ zakotwiony ponizej strefy przema-
rzania. W przypadku, kiedy fundament nie byt wcze$niej przygotowany, podczas jego wykonywania zaleca sie uzycie metalowej
podstawy montazowej dostarczonej razem z napgdem.

W takim przypadku w podstawe nalezy wiozy¢ gwintowane szpilki przed jej zabetonowaniem i zalaé jg betonem, tak by szpilki
wystawaty z niego na odpowiednig wysoko$¢. Ta metoda umozliwia precyzyjne przykrecenie i doregulowanie wysokosci poto-
zenia automatu wzgledem podtoza, co jest kluczowe dla zachowania wymaganego luzu 1-2 mm migdzy kotem zebatym a listwg
zebatg zamontowang na skrzydle bramy.

W przypadku koniecznosci uniesienia napedu znacznie powyzej poziomu fundamentu, zamiast podstawy statej, zaleca sig uzycie
regulowanej podstawy montazowej, przystosowanej do tego typu napedéw. Jesli fundament zostat przygotowany wcze$niej,
naped nalezy zamontowac na szpilach wklejonych za pomoca kotwy chemicznej lub zastosowac kotki rozporowe.

Maksymalna wysoko$¢ montazu napedu na szpilach wynosi 30 mm! Naped nalezy umiesci¢ w takim miejscu, aby
uniemozliwi¢ jego zalanie woda lub zadba¢ o to, aby z miejsca montazu automatu woda byta sprawnie i natychmiast
odprowadzana odpowiednim systemem.

Silnik bramy domysinie otwiera brame na prawa strone. Jezeli brama musi sie otwiera¢ w lewa strone, silnik nalezy zamonto-
wac po lewej stronie bramy, a nastepnie w menu sterownika zmieni¢ parametr J & (Zmiana kierunku pracy silnika) z wartosci 0 na 1.
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8. MONTAZ LISTWY ZEBATEJ

Przed przystapieniem do instalacji listew zebatych, nalezy odblokowaé przektadnie napedu, otwierajac dzwignie wyprzegajaca,
co umozliwi reczne przesuwanie skrzydfa. Ustaw brame w dogodnej pozycji — catkowicie zamknigtej lub otwartej.

1. Wi6z klucz do zamka wysprzeglenia znajdu-
jacego sig z boku obudowy napedu.

2. Obré¢ klucz o 90 stopni.

3. Ustaw dzwignie prostopadle do napedu -
przektadnia jest odblokowana.

4. Brame mozna teraz przesuwac recznie.

5. Po przywréceniu zasilania zamknij dzwignie
wysprzeglajaca, obracajac klucz z powrotem i
wyjmujac go.

Listwy zebate musza by¢ montowane w jednej, prostej i ciagtej linii, zachowujac staty poziom na catej diugosci. Nie nalezy
spawac listew zebatych do tulei dystansowych ani do siebie nawzajem.

8.1. OZNACZENIE | WIERCENIE - przyt6z pierwszy odcinek listwy do dolnego profilu bramy. Oznacz miejsca, w ktrych majg
znalez¢ sie otwory montazowe. Nastepnie wywier¢ otwory w skrzydle bramy w zaznaczonych punktach. Nie wolno wierci¢ w
profilu jezdnym rolek.

8.2. MOCOWANIE LISTWY:

- wariant Srubowy: przykre¢ listwe zgbatg do bramy za pomocg $rub lub wkretow, uzywajac dystansow w celu utrzymania pra-
widtowej odlegtosci od profilu,

- wariant spawany: jesli listwa jest stalowa i przeznaczona do spawania, przymocuj jg poprzez przyspawanie do bramy specjal-
nych tulejek dystansowych.

8.3. ZACHOWANIE LUZU - podczas mocowania konieczne jest pozostawienie okoto 1-2 mm luzu migdzy zebami listwy a
kotem zebatym napedu. Luz ten zapewnia ptynng prace i minimalizuje tarcie. Listwa musi zazebia¢ sie z kotem na catej swojej
szerokoSci.

8.4. KONTYNUACJA MONTAZU - po zamocowaniu pierwszego odcinka, przesur brame recznie, aby umozliwié montaz kolejnego
segmentu listwy. Powtarzaj ten proces, taczac listwy bezposrednio (bez przerw), az do pokrycia catego wymaganego odcinka bramy.

8.5. WERYFIKACJA MONTAZU - po zamontowaniu listwy sprawds, czy montaz jest zgodny z rysunkiem 4.
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9. MONTAZ MAGNETYCZNYCH WY£ACZNIKOW KRANCOWYCH

9.1. WYSPRZEGLENIE NAPEDU - otwérz dzwignie wyprzegajaca, aby odblokowaé przektadnie. Umozliwi to reczne przesu-
wanie bramy i precyzyjna kontrole ustawienia magnesow.

9.2, MONTAZ MAGNESOW - w zestawie znajdujg sie 2 magnesy ograniczajace - lewy i prawy. Przykre¢ uchwyty z magnesami
do listwy zebatej w punktach, w ktorych ma nastapi¢ koniec cyklu (petne otwarcie i petne zamkniecie).
9.2.1 MONTAZ MAGNESU ZAMKNIECIA - zamknij brame recznie i ustaw czerwony magnes kraricowy tak, aby stykat sie
z czujnikiem i wytaczat silnik w Zadanej pozycji bramy. Dioda D9 (czerwona) zaswieci, gdy czujnik wykryje magnes.
9.2.2 MONTAZ MAGNESU OTWARCIA - przesur brame do pozycji catkowicie otwartej i ustaw niebieski magnes kraricowy
tak, aby stykat sie z czujnikiem. Dioda D8 (niebieska) zaswieci, gdy czujnik wykryje magnes.

H

czerwony

kierunek otwierania

<

niebieski

-

czerwony

UWAGA! Zmiana parametru J 2 umozliwia zmiane kierunku pracy silnika.

9.3. WERYFIKACJA POLOZENIA WZGLEDEM CZUJNIKA - magnesy musza byé umiejscowione na wysokosci czujnika w
napedzie, w odlegtosci nie wigkszej niz 30 mm.

9.4, POLOZENIE NA LISTWIE - pierwsze, umiejscowienie magnesow na listwie zebatej powinno zostac dobrane w taki sposob
(metodg prob), aby brama zatrzymywata sie wyraznie wcze$niej niz potozenie, do ktérego dazymy.

9.5. UWAGI REGULACYJNE - magnesy docelowo powinny by¢ zamontowane tak, aby brama podczas zamykania zatrzymy-

wata si¢ nie dalej niz w odlegtosci 1 cm przed chwytaczem oraz podczas otwierania zatrzymanie nastepowato w odlegtosci 1
cm przed $rubg blokujaca.

9.6. ZASPRZEGLENIE NAPEDU - po wykonaniu montazu mechanicznego, nalezy zasprzegli¢ naped w potowie listwy.



10. CENTRALA STERUJACA

Ponizsze ztacza sg wypinanymi kostkami, ktére mozna wypia¢ z ptyty sterujacej w celu podtaczenia do nich odpowiednich prze-
wodéw. Przed podtaczeniem zasilania do sterownika napedu, nalezy odtaczy¢ wytacznik nadpradowy zabezpieczajacy naped.
Wytacznik mozna wiaczy¢ dopiero po upewnieniu sig, ze przewody zasilajgce sg podtaczone poprawnie i nie powstaty nigdzie

zadne zwarcia.

230V AC

po kroku)

1 - 2 Wejscia zasilania centrali - 230V AC
3 - 4 WyjScia zasilania lampy sygnalizacyjne; - [ E

5 - 7 Wyjscia do silnika tréjfazowego

8 Wyjscie 12V DC do akcesoriow

9 Wyjscie COM do akcesoriow

10 Wejscie fotokomorki zabezpieczajacej

12 Wejscie COM do sterowania wejsciami
13 Wejscie NO do sterowania (domysinie

Oz 1] [s][e][7]

(8] (o]0 [11] (12 [13] 4] 15]

| Power‘ Lamp‘ Motor
LN U v w

NESESASRSSCRS

11 Wejscie NO do sterowania (domysinie krok

Ol
fo:]@
cjE

zamknij) oeciman _fuRe _ nsar
14 Wejscie NO do sterowania (domysinie
otworz)
15 Wejscie antenowe
F1 Bezpiecznik (10A, 250V)
LS Wytacznik krancowy
DI Wyswietlacz
“ 4/_—
Przycisk Oznaczenie Funkcja
S1 Dec/Smart zmnigjszanie wartosci ustawien danych
S2 Func wejscie w menu, zatwierdzanie danych
S3 Inc/Start zwigkszanie warto$ci ustawien danych, sterowanie krok po kroku
S4 Learn programowanie / usuwanie pilota
Dioda Funkcja Dioda Funkcja
D1 (niebieska) sygnat fotokomorki: $wieci = brak przeszkody (tryb NC) D6 (czerwona) ptyta pod napieciem
D2 (niebieska) aktywne wejscie START D7 (niebieska) odczyt / programowanie pilota
D3 (niebieska) aktywne wejscie CLOSE D8 (niebieska) wytacznik krafcowy otwarcia
D4 (niebieska) aktywne wejécie OPEN D9 (czerwona) wytacznik krafcowy zamknigcia
D5 (niebieska) aktywno$¢ modutu WiFi / Bluetooth D10 (niebieska) lampa sygnalizacyjna aktywna




11. PODLACZENIA ELEKTRYCZNE

Lampa sygnalizacyjna
230V AC

| |
Silnik

Zasilanie 230V AC w
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12. PIERWSZE URUCHOMIENIE
Po zakonczeniu montazu mechanicznego i elektrycznego oraz sprawdzeniu poprawnosci wszystkich potaczen mozna przystapic
do pierwszego uruchomienia napgdu.
Przed wigczeniem zasilania upewnij si¢, ze:
* listwa zebata jest zamontowana prawidtowo z zachowaniem luzu 1-2 mm migdzy listwg a kotem zgbatym,
* magnesy kraficowe (czerwony i niebieski) s wstepnie osadzone na listwie zebatej,
* przektadnia napedu jest zasprzeglona (dzwignia wysprzeglajaca zamknieta),
*  wszystkie kable sg podtagczone zgodnie ze schematem elektrycznym,
* wobszarze pracy bramy nie przebywajg zadne osoby ani zwierzeta.
12.1. WLACZENIE ZASILANIA - wiacz wytacznik nadpradowy zabezpieczajacy naped - stychaé krotki sygnat akustyczny. Na
wyswietlaczu sterownika pojawi sie kilka komunikatéw startowych. Dioda D6 (czerwona) $wieci sygnalizujac, ze ptyta jest pod
napieciem, a dioda D5 (niebieska) miga.
12.2. SPRAWDZENIE KIERUNKU OTWARCIA BRAMY - naped domysinie otwiera brame w prawa strone (patrzac od strony
posesji). Jesli brama ma otwiera¢ sig w lewa strone, nalezy zmieni¢ parametr J 2 w menu sterownika:
1. Wejdz do menu, przytrzymujac przycisk Func przez 5 sekund.
2. Przyciskami Inc/Start lub Dec/Smart przejdz do parametru J 2.
3. Zatwierdz przyciskiem Func i ustaw wartos¢ 81 (otwieranie w lewo).
4. Potwierdz przyciskiem Func i wyjdZ z menu przyciskiem Learn.
UWAGA! Kierunek otwierania bramy okres$la sig zawsze stojac na terenie posesiji, patrzac w strone wyjazdu.
12.3. PROCEDURA UCZENIA NAPEDU - po ustawieniu prawidtowego kierunku pracy nalezy przeprowadzi¢ procedure auto-

matycznego uczenia ruchu bramy (parametr ). Naped podczas tej procedury samoczynnie przejedzie peten cykl otwarcia i
zamkniecia, zapamietujac czas przejazdu i parametry ruchu.

1. Ustaw brame w pozycji catkowicie zamknigtej.

2. Wejdz do menu (przytrzymaj Func przez 5 sekund) i przejdz do parametru Pr.

3. Ustaw wartos¢ 85 i zatwierdz przyciskiem Func.

4. Brama automatycznie otworzy sie, a nastgpnie zamknie, rejestrujgc parametry ruchu.
5

. Poprawne zakonczenie procedury sygnalizowane jest jednym, dtugim sygnatem dzwiekowym. Dwa sygnaty ozna-
czajg niepowodzenie - powtérz procedure.
UWAGA! Podczas trwania procedury uczenia nie nalezy uzywac pilota ani wej$¢ przewodowych - jakiekolwiek sterowanie prze-
rwie proces.
12.4. WERYFIKACJA | REGULACJA POLOZENIA MAGNESOW KRANCOWYCH - po zakonczeniu procedury uczenia
sprawdz, czy brama zatrzymuije si¢ we wtasciwych pozycjach:
* Zamknigcie - brama powinna zatrzymac sie nie dalej niz 1 cm przed chwytaczem. Za zatrzymanie w tej pozyciji odpo-
wiada czerwony magnes krancowy - gdy czujnik go wykryje, zaswieci dioda D9 (czerwona).
* Otwarcie - brama powinna zatrzymac sie nie dalej niz 1 cm przed $rubg blokujaca. Za zatrzymanie odpowiada niebieski
magnes krancowy - gdy czujnik go wykryje, zaswieci dioda D8 (niebieska).

W razie potrzeby przesun magnesy na listwie zgbatej i ponownie przeprowadz procedure uczenia (parametr £ r).
12.5. REJESTRACJA PILOTA
1. Naci$nij krotko przycisk Learn na pfycie sterownika i zwolnij go - na 10 sekund za$wieci dioda D7 (niebieska) - tryb
rejestracii pilotow.
2. Naciénij dowolny przycisk na pilocie, ktory chcesz zarejestrowac.

3. Sterownik wyda krotki sygnat dzwiekowy, potwierdzajacy poprawna rejestracje. Na wy$wietlaczu pojawi sie numer pozy-
cji, na ktorej pilot zostat zarejestrowany (dioda D7 szybko miga).

4. W razie potrzeby powtérz procedure dla kolejnych pilotow (sterownik obstuguje do 128 pilotow).

5. Poprawne zakonczenie procedury sygnalizowane jest jednym krotkim sygnatem dzwigkowym. Dwa sygnaty ozna-
czajg niepowodzenie - powtdrz procedure.

UWAGA! Domysinie przycisk A pilota dziata w trybie krok po kroku (otwarcie - stop - zamkniecie - stop). Funkcje poszczegél-
nych przyciskow pilota mozna zmieni¢ w parametrach L1 - LY w menu sterownika. Wyswietlacz dwucyfrowy ogranicza sposob
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prezentacii liczby zaprogramowanych pilotow: w zakresie 00 - 99 warto$¢ wy$wietlana jest standardowo, dla 100 - 109 stosowa-

ne jest oznaczenie ,A 8”-,R 9" (litera A zastepuje cyfry setek i dziesiatek), natomiast dia 110 - 1196 8”-,b 9" (litera b zastepuje
cyfry setek i dziesiatek). Komunikat , = =” wraz z pigcioma krétkimi sygnatami dzwigkowymi oznacza petng pamig¢ sterownika.

12.6. KASOWANIE WSZYSTKICH PILOTOW Z PAMIECI STEROWNIKA - nacisnij i przytrzymaj przycisk nauki Learn przez
okoto 5 sekund, az ustyszysz diugi sygnat dzwigkowy i wyéwietlacz cyfrowy pokaze SO8. Zwolnij przycisk, wszystkie piloty
zostaty usunigte.
12.7. PIERWSZE STEROWANIE BRAMA - po zarejestrowaniu pilota wykonaj kilka petnych cykli otwarcia i zamkniecia, ob-
serwujac prace bramy:

*  brama powinna poruszac¢ sig ptynnie, bez zacinania i zwigkszonego oporu,

+ spowolnienie pod koniec cyklu otwarcia i zamknigcia powinno by¢ wyraznie widoczne,

* brama powinna zatrzymywac sie precyzyjnie w obu pozycjach krancowych.
W przypadku nieprawidtowosci sprawdz ustawienia parametrow sity ruchu (RS, A1) oraz czasu spowolnienia (b3, bl).

12.8. KOMUNIKATY WYSWIETLACZA

Komunikat Dziatanie Komunikat Dziatanie

oP brama otwiera sig oL wykryto opor w fazie spowolnienia

cL brama zamyka sig PH aktywacja fotokomorki

-- brama zatrzymana (pozycja posrednia) Pd aktywacja trybu furtki

Lo brama catkowicie otwarta HE aktywacja zabezpieczenia termicznego silnika
[ brama catkowicie zamknigta Lr uszkodzenie lub usterka wytacznika kraficowego
[ silnik osiagnat maksymalny czas pracy cC anulowanie autozamykania

CH wykryto opor podczas ruchu roboczego

13. KONFIGURACJA USTAWIEN

Sterownik wyposazony jest w dwucyfrowy wy$wietlacz LED oraz cztery przyciski na pty-
cie. Konfiguracje przeprowadza Instalator za pomoca przyciskéw Func, Inc/Start, Dec/
Smart oraz Learn.

) (2]
) (%]

8

Lo

[]
O]

]

Clo -
Inc/Start

[]

O
o —ol
o O
1 [)
OOO
0 —0)
[

=]
®
o
=
@
3
®
-
|
c
3
a

13.1. WEJSCIE DO MENU - aby wej$¢ do menu konfiguracyjnego, nacisnij i przytrzymaj
przycisk Func przez 5 sekund. Na wyswietlaczu pojawi si¢ komunikat RC. Nastgpnie
przyciskami Inc/Start i Dec/Smart wybierz odpowiedni parametr i zatwierdz go przy- Learn
ciskiem Fune. Po zakoriczeniu konfiguracji naciénij przycisk Learn, aby wyj$¢ z menu.

[]
ool
U

RO,

O czuto$E NA PRZESZKODE W RUCHU ROBOCZYM (OTWIERANIE) - parametr okresla czas wyrazony w sekun-
dach, po uptywie ktorego naped zareaguje na wykryte przecigzenie podczas fazy otwierania bramy w petnej predkosci robocze;.
Im wyzsza warto$¢ tego parametru, tym diuzszy czas musi uptynag¢ od momentu wykrycia przeszkody do faktycznej reakcji
napedu. Innymi stowy — naped jest mniej wrazliwy na krotkotrwate opory. Im nizsza warto$¢, tym naped szybciej reaguje na
przecigzenie. Zakres ustawien: 88 - 20. Warto$é fabryczna wynosi 10.

A1 czutoSC NA PRZESZKODE W RUCHU ROBOCZYM (ZAMYKANIE) - parametr okresla czas wyrazony w sekundach,
po uptywie ktérego naped zareaguje na wykryte przeciazenie podczas fazy zamykania bramy w petnej predkosci roboczej.
Im wyzsza warto$¢ tego parametru, tym diuzszy czas musi uptyna¢ od momentu wykrycia przeszkody do faktycznej reakcji

napedu. Innymi stowy — naped jest mniej wrazliwy na krotkotrwate opory. Im nizsza warto$¢, tym naped szybciej reaguje na

rzecigzenie. Zakres ustawien: 8O - 20. Wartosé fabryczna wynosi | 0.
wyl

R CczutoSC NA PRZESZKODE W FAZIE SPOWOLNIENIA (OTWIERANIE) - parametr okresla czas wyrazony w se-
kundach, po uptywie ktérego naped zareaguje na wykryte przecigzenie podczas fazy spowolnienia, w trakcie otwierania bramy.

Poniewaz w fazie spowolnienia brama porusza si¢ wolniej, a sity dziatajace na naped sg inne niz przy petnej predkosci, parametr
ten jest zazwyczaj ustawiany na nizsza warto$¢ niz A . Zakres ustawien: 80 - 20. Warto$é fabryczna wynosi 86.
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A3 czuLo$¢ NA PRZESZKODE W FAZIE SPOWOLNIENIA (ZAMYKANIE) - parametr okresla czas wyrazony w se-
kundach, po uptywie ktérego naped zareaguje na wykryte przecigzenie podczas fazy spowolnienia, w trakcie zamykania bramy.

Poniewaz w fazie spowolnienia brama porusza si¢ wolniej, a sity dziatajace na naped sg inne niz przy petnej predkosci, parametr
ten jest zazwyczaj ustawiany na nizsza warto$¢ niz A . Zakres ustawien: 80 - 20. Wartosé fabryczna wynosi 86.

R 8 OGOLNY STOPIEN CZUtOSCI PRZECIAZENIOWES - parametr reguluje ogding czutosé uktadu wykrywania przecia-
zen. Im nizsza warto$¢ tego parametru, tym szybciej brama reaguje na wykryte przecigzenie (przeszkode).

Ustawienie wartosci 80 oznacza najszybsza mozliwg reakcje, natomiast warto$¢ 8 3 oznacza najdfuzszy czas detekcji - naped
jest wtedy mniej wrazliwy na chwilowe opory mechaniczne. Zakres ustawien: 3O - 0 3. Warto$é fabryczna wynosi 0O.

RS REAKCJA NAPEDU NA PRZECIAZENIE PRZY ZAMYKANIU - definiuje zachowanie napedu po wykryciu przeciazenia
(przeszkody) podczas zamykania bramy. Dostepne opcje:

00 = otworz - brama cofa sig do pozycji w petni otwartej (opcja domysina),

| = otwérz i zatrzymaj po 1 sekundzie - brama cofa sig przez 1 sekunde, a nastepnie zatrzymuie,
2 = otwdrz i zatrzymaj po 3 sekundach - brama cofa sig przez 3 sekundy, a nastepnie zatrzymuije,
0 3 = stop - brama natychmiast zatrzymuije ruch bez cofania.

Zakres ustawien: 88 - 8 3. Wartos¢ fabryczna wynosi 0O.

]
v
]
U

b CZAS TRWANIA FAZY SPOWOLNIENIA (OTWIERANIE) - parametr okre$la czas trwania fazy spowolnienia na koricu

otwierania bramy, wyrazony w sekundach. Zakres ustawien: 0O - 15. Warto$é fabryczna wynosi Cc.

b} CZAS TRWANIA FAZY SPOWOLNIENIA (ZAMYKANIE) - parametr okresla czas trwania fazy spowolnienia na korcu
zamykania bramy, wyrazony w sekundach. Zakres ustawien: 8O - 13. Wartoé fabryczna wynosi G 2.

_ 3 czAs, PO KTORYM MA WYSTAPIC AUTOZAMYKANIE - parametr ustawia czas w sekundach, po ktorym brama auto-
matycznie si¢ zamknie po osiggnigciu pozycji w petni otwartej. Funkcja autozamykania dziata wytgcznie po catkowitym otwarciu
bramy. Warto$¢ 80 oznacza brak autozamykania - brama pozostaje otwarta do momentu wydania polecenia zamknigcia.

Podczas odliczania czasu dioda LED stanu miga raz na sekunde, sygnalizujac aktywny odliczanie. Mozliwe jest jednorazowe
anulowanie autozamykania za pomocg pilota. Zakres ustawien: 83 - 89. Warto$é fabryczna wynosi G C.

d 0 PREDKOSC W RUCHU ROBOCZYM (OTWIERANIE) - parametr okresla predkos¢ petnego biegu podczas otwierania

bramy. Im wyzsza warto$¢, tym szybciej brama sig otwiera. Zakres ustawien: 3O - 3S. Warto$é fabryczna wynosi C 2.

UWAGA! Po kazdorazowej zmianie tego parametru nalezy obowigzkowo przeprowadzi¢ ponowne programowanie punktow
kraficowych (procedura uczenia P ), aby naped poprawnie wyznaczyt pozycje kraficowe.

d! PREDKOSC W RUCHU ROBOCZYM (ZAMYKANIE) - parametr okresla predkos¢ petnego biegu podczas zamykania
bramy. Im wyzsza warto$¢, tym szybciej brama sig zamyka. Zakres ustawien: 33 - 8S. Warto$é fabryczna wynosi 82.

UWAGA! Po kazdorazowej zmianie tego parametru nalezy obowigzkowo przeprowadzi¢ ponowne programowanie punktow
kraficowych (procedura uczenia P ), aby naped poprawnie wyznaczyt pozycje kraricowe.

d & PREDKOSC W FAZIE SPOWOLNIENIA (OTWIERANIE) - parametr reguluje predkosé napedu w trakcie fazy spowolnie-

nia podczas otwierania bramy. Zakres ustawien: 38 - 0S. Warto$¢ fabryczna wynosi C 2.

UWAGA! Po kazdorazowej zmianie tego parametru nalezy obowigzkowo przeprowadzi¢ ponowne programowanie punktow
krancowych (procedura uczenia £ r), aby naped poprawnie wyznaczyt pozycje kraficowe.



d 3 PREDKOSC W FAZIE SPOWOLNIENIA (ZAMYKANIE) - parametr reguluje predkosé napedu w trakcie fazy spowolnie-

nia podczas zamykania bramy. Zakres ustawien: 33 - 8S. Warto$é fabryczna wynosi 82.

UWAGA! Po kazdorazowej zmianie tego parametru nalezy obowigzkowo przeprowadzi¢ ponowne programowanie punktow
kraficowych (procedura uczenia P ), aby naped poprawnie wyznaczyt pozycje krarficowe.

O FURTKA - USTAWIENIE CZASU OTWARCIA FURTKI - parametr okresla czas otwarcia furtki (tryb pieszy) wyrazony w
sekundach. Brama otwiera si tylko czesciowo - na tyle, by umozliwi¢ przejscie pieszemu. Zakres ustawien: 80 - 28. Wartosé
fabryczna wynosi 0 6.

UWAGA! Furtka sterowana pilotem dziata w trybie krok po kroku (otworz - stop - zamknij - stop). Warto$¢ 0 oznacza brak trybu furtki.

€| FURTKA - USTAWIENIE CZASU AUTOZAMYKANIA FURTKI - parametr okresla czas w sekundach, po ktérym furtka
(tryb pieszy) automatycznie sig zamknie po osiagnigciu pozycji otwartej. Zakres ustawien: 08 - 9S. Warto§é fabryczna
wynosi 38,

O LOGIKA STYKU WYEACZNIKA KRANCOWEGO - okresla logike pracy styku wytacznika kraricowego:
08 = NO (normalnie otwarty) - styk jest otwarty w stanie spoczynku,
C! = NC (normalnie zamknigty) - styk jest zamknigty w stanie spoczynku (opcja domysina).
Zakres ustawien: 80 - O1. Wartosé fabryczna wynosi C1.

UWAGA! Parametr ten nalezy zmienia¢ wytacznie w przypadku stosowania centrali z innym napedem posiadajacym wytaczniki
krancowe o innej logice. Nieodpowiednie ustawienie moze uniemozliwi¢ prawidtowa prace bramy.

F1 KIERUNEK DZIALANIA WYEACZNIKOW KRANCOWYCH - pozwala na zamiang kierunku dziatania wytacznikow
krancowych:

08 = domysliny - standardowe przypisanie wytacznika otwierania i zamykania,
0! = odwracony - zamiana rl wytacznikow kraricowych (przydatne przy niestandardowym montazu).

Zakres ustawien: 80 - 01, Wartoéé fabryczna wynosi COC.

f 2 LOGIKA STYKU FOTOKOMORKI - okresla logike pracy wejécia fotokomorki bezpieczenstwa:
03 = NO (normalnie otwarty),
C! = NG (normalnie zamknigty) - opcja domy$ina.

Jedli podczas zamykania bramy fotokomarka wykryje przeszkode, brama cofa sig do pozycji otwartej. Przy aktywnym sygnale

z fotokomérki odliczanie czasu autozamykania jest resetowane. Zakres ustawien: 0O - O1. Wartosé fabryczna wynosi 1.

3 SCENARIUSZ PRACY LAMPY SYGNALIZACYJNEJ - definiuje zachowanie lampy sygnalizacyjnej (ostrzegawczej):
00 = lampa dziata wytacznie podczas ruchu bramy - wtacza sig wraz z uruchomieniem silnika i wytgcza zaraz po jego zatrzymaniu,

C! =lampa dziata podczas ruchu bramy oraz przez 30 sekund po jej zatrzymaniu - zapewnia dodatkowe ostrzezenie po zakon-
czeniu ruchu.

Niezaleznie od wybranego trybu, lampa $wieci réwniez podczas odliczania czasu autozamykania. Zakres ustawien: 83 - 81,

Wartos¢ fabryczna wynosi 0O.

O LOGIKA WEJSCIA STERUJACEGO START - parametr okresla funkcje wejscia START, do ktorego podtacza sig zewnetrz-
ne urzadzenia sterujace, takie jak przyciski nascienne, klawiatury przewodowe czy odbiorniki radiowe. Dostepne opcje:

08 = krok po kroku: otworz - stop - zamknij - stop (opcja domysina),
| = furtka (krok po kroku) - tryb czg$ciowego otwarcia dla pieszych,
2 = otworz - wytgcznie otwarcie bramy,

3 = zamknij - wytgcznie zamknigcie bramy,

CY = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu.

Zakres ustawien: 0O - 3Y. Wartos$¢ fabryczna wynosi 00.

N
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U LOGIKA WEJSCIA STERUJACEGO OPEN (OTWORZ) - parametr okresla funkcje wejscia OPEN, przeznaczonego do
podtaczenia urzadzen otwierajacych brame. Dostepne opcje:

00 = krok po kroku: otwérz - stop - zamknij - stop,

1 = furtka (krok po kroku) - tryb cze$ciowego otwarcia dla pieszych,
2 = otwdrz - wytgcznie otwarcie bramy (opcja domysina),

3 = zamknij - wytgcznie zamknigcie bramy,

0" = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu.

Zakres ustawien: 80 - OY. Warto$é fabryczna wynosi 82.

n
U
N
U
N
u

S LOGIKA WEJSCIA STERUJACEGO CLOSE (ZAMKNIJ) - parametr okresla funkcje wejscia CLOSE, przeznaczonego do
podtaczenia urzadzen zamykajacych brame. Dostepne opcje:

00 = krok po kroku: otworz - stop - zamknij - stop,

01 = furtka (krok po kroku) - tryb czesciowego otwarcia dla pieszych,
02 = otworz - wytgcznie otwarcie bramy,

3 = zamknij - wytacznie zamknigcie bramy (opcja domysina),

O = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu.

Zakres ustawien: 80 - OY. Wartoéé fabryczna wynosi 8 3.

C

]

C

! GWALTOWNOSC HAMOWANIA (REAKCJA NA STOP) - parametr reguluje gwattownosé zatrzymywania bramy po wydaniu
komendy stop. Im wyzsza warto$¢ tego parametru, tym gwattowniej brama sig zatrzymuje. Wartos¢ S8 oznacza funkcjg wytaczo-

ng - tagodne hamowanie odpowiadajgce ustawieniom predkosci. Zakres ustawien: 80 - 0S. Wartosé fabryczna wynosi G 0.

JZ KIERUNEK PRACY SILNIKA - pozwala zmieni¢ kierunek pracy silnika, co jest niezbedne przy montazu napedu po
lewej stronie bramy:

OO = brama otwiera sig w prawo - standardowy montaz po prawej stronie (opcja domysina),

0! =brama otwiera si¢ w lewo - montaz po lewej stronie.

Zakres ustawien: 80 - 01, Wartoéé fabryczna wynosi COC.

UWAGA! Kierunek otwierania bramy nalezy zawsze okresla¢ stojac na terenie posesji (od wewnatrz). Zmiana tego parametru jest
jedyna wymagang czynnoscig przy instalaciji po lewej stronie.

i_} FUNKCJA PRZYCISKU A PILOTA - parametr przypisuje funkcje do przycisku A pilota. Dostepne opcje:

00 = brak funkcji - przycisk nieaktywny,

1 = krok po kroku: otworz - stop - zamknij - stop (opcja domysina),
02 = furtka (krok po kroku) - tryb cze$ciowego otwarcia dla pieszych,
03 = otworz - wytgcznie otwarcie bramy,

N

CY = zamknij - wytacznie zamknigcie bramy,
05 = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu,
06 = wytacz autozamykanie - jednorazowe anulowanie funkcji autozamykania.

Zakres ustawien: 80 - 36, Warto$é fabryczna wynosi C1.

i_ 2 FUNKCJA PRZYCISKU B PILOTA - parametr przypisuje funkcje do przycisku B pilota. Dostepne opcje:
00 = brak funkcji - przycisk nieaktywny (opcja domysina),

01 = krok po kroku: otworz - stop - zamknij - stop,

02 =furtka (krok po kroku) - tryb cze$ciowego otwarcia dla pieszych,

0 3 = otworz - wytacznie otwarcie bramy,

0" = zamknij - wytacznie zamknigcie bramy,



0S5 = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu,
06 = wytacz autozamykanie - jednorazowe anulowanie funkcji autozamykania.

Zakres ustawien: 80 - 06. Warto$é fabryczna wynosi 80.

L3 FUNKCJA PRZYCISKU C PILOTA - parametr przypisuje funkcje do przycisku C pilota. Dostepne opcje:
00 = brak funkcji - przycisk nieaktywny (opcja domysina),

01 = krok po kroku: otworz - stop - zamknij - stop,

02 = furtka (krok po kroku) - tryb czg$ciowego otwarcia dla pieszych,

0 3 = otworz - wytacznie otwarcie bramy,

0" = zamknij - wytacznie zamknigcie bramy,

0S5 = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu,

06 = wytacz autozamykanie - jednorazowe anulowanie funkcji autozamykania.

Zakres ustawien: 0O - 06. Warto$é fabryczna wynosi 0O.

LY FUNKCJA PRZYCISKU D PILOTA - parametr przypisuje funkcje do przycisku d pilota. Dostepne opcje:
00 = brak funkcji - przycisk nieaktywny (opcja domysina),

1 = krok po kroku: otworz - stop - zamknij - stop,

02 = furtka (krok po kroku) - tryb cze$ciowego otwarcia dla pieszych,

0 3 = otworz - wytgcznie otwarcie bramy,

8" = zamknij - wytgcznie zamknigcie bramy,

S = stop - wytacznie zatrzymanie ruchu,

06 = wytacz autozamykanie - jednorazowe anulowanie funkcji autozamykania.

Zakres ustawien: 08 - 86. Wartos¢ fabryczna wynosi 0O

P~ PROCEDURA UCZENIA NAPEDU - parametr uruchamia procedure automatycznego uczenia (kalibracji) napedu. Jest to
niezbedny krok po pierwszym montazu oraz po kazdej zmianie parametrow predkosci (85 - d3).

Ustawienie wartosci 85 uruchamia uczenie - brama przejedzie automatycznie petny cykl otwarcia i zamknigcia, zapamigtujac swo-
ja droge. Wartosci 80, 81, 82, 83, 84, 06, 81, 88, 83, 10 nie wywotujg zadnej reakcji. Przed rozpoczgciem uczenia
brama musi by¢ catkowicie zamknigta. Podczas procedury zadne inne polecenia nie powinny by¢ wydawane, gdyz przerywajg
uczenie i wymagajg jego ponownego uruchomienia.

Zakres ustawien: 3O - 10. Warto$é fabryczna wynosi 0O.

£ |J AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA - parametr stuzy do uruchomienia procedury aktualizacji oprogramowania.

Ustawienie wartosci 0S5 uruchamia procedure aktualizacji. Wartosci 38, 01, 02, 03, 04, 86, 81, 08, 09, 10 nie
p (5 )|

wywotujg zadnej reakcji.
Zakres ustawien: 00 - 10. Warto$é fabryczna wynosi CO.

P o PRZYWRACANIE USTAWIEN FABRYCZNYCH (RESET) - parametr stuzy do przywrocenia wszystkich ustawien sterow-
nika do wartosci fabrycznych.

Ustawienie wartoéci O S uruchamia procedure resetu. Wartosci 38, 81, 82, 83, 84, 86, 81, 88, 083, 10 nie wywotujg
zadnej reakciji. Po wykonaniu resetu wszystkie wcze$niej wprowadzone zmiany parametrow zostang utracone i zastgpione ustawie-
niami fabrycznymi. Nalezy pamigta¢, ze po resecie konieczne jest ponowne przeprowadzenie procedury uczenia napedu (P r = 05)
oraz ponowne zaprogramowanie pilotow.

Zakres ustawien: 00 - 10. Wartos¢ fabryczna wynosi 8C.



Symbol Funkcja Zakres wartosci Ustawienie fabryczne Opis
0 Czuto$¢ na przeszkodg w 0o - 20 10 Czas okre$lany w sekundach, po ktorym
ruchu roboczym (otwieranie) naped zareaguje na przecigzenie
al Czuto$¢ na przeszkode w 0o - 20 10 Czas okreslany w sekundach, po ktérym
ruchu roboczym (zamykanie) naped zareaguje na przecigzenie
Czuto$¢ na przeszkode . i
. o AM _ oA A Czas okreslany w sekundach, po ktérym
Ae \(l(\;tf‘;aﬂzelsa?];i);wolnlenla 4g - el o6 naped zareaguje na przeciazenie
Czuto$¢ na przeszkode . i
a3 w fazie spowolnienia 0o - 20 as Czas okreslany w sekundach, po ktorym
(zamykar?ie) ve v Y naped zareaguje na przeciazenie
Ogblny stopien czutosci An _ N An Im nizsza warto$¢ tym szybciej brama
A8 przecigzeniowej 88 - 03 ve reaguje na przeciazenia
00 = otworz,
ag Reakcja napedu na 0o - 03 a0 01 = otwérz i zatrzymaj po 1 sekundzie,
przeciazenie przy zamykaniu 02 = otwoérz i zatrzymaj po 3 sekundach,
03 = stop.
50 Czas trwania fazy AN _ 1N 02 Czas okreslany w sekundach
v spowolnienia (otwieranie) ve e Y 02 - 2 sekundy, 03 - 3 sekundy [...]
b Czas trwania fazy Aan _ 1N a2 Czas okre$lany w sekundach
! spowolnienia (zamykanie) ve e Y 02 - 2 sekundy, 03 - 3 sekundy ...
Czas, po ktorym ma 00 - 99 = czas okreslany w sekundach,
o B ' 00 - 98 00 po ktorym nastapi autozamykanie
Ly Uy Uy y
wystapic autozamykanie 0 = brak autozamykania
Prgdko$¢ w ruchu roboczym UWAGA! Przy zmianie punktu
a0 (obwieranie) 00 - 8S e koniecznie przeprowadzié ponowne
programowanie w punkcie P r
. UWAGA! Przy zmianie punktu
al fzraen(ikﬁ;ﬁi‘g) fuchu roboczym 00 - 0S ae koniecznie przeprowadzié ponowne
Y programowanie w punkcie P r
” . UWAGA! Przy zmianie punktu
ac sprg(\jl\t(gli?ex:i(zol;vieranie) 00 - 8S oe koniecznie przeprowadzi¢ ponowne
P programowanie w punkcie P r
” . UWAGA! Przy zmianie punktu
d3 SP r%smz?e‘:]vi;ifm kanie) 00 -0S 0e koniecznie przeprowadzié ponowne
P Y programowanie w punkcie £ r
. 00 - 20 = czas otwarcia furtki okreslany
€0 Etuv:/t:::i;:‘itslg enie czasu 00 - 20 06 w sekundach, UWAGA! Furtka sterowa-
na pilotem dziata krok po krok
o 00 - 99 = czas okreslany w sekundach,
el ;ﬂ{:)gmui;ar:ﬁzﬁkﬁzasu 00 -98 00 po ktérym nastapi autozamykanie,
y 0 = brak autozamykania
00 =NO,
01=NC,
€0 Logika styku wytacznika ag - al UWAGA! Parametr ten wymaga zmiany
kraficowego jedynie w przypadku zastosowania
centrali w innym napedzie, z innymi
krafcowkami
£l Kierunek dziatania An - an 00 = domyslny,
! wytacznikéw kraricowych wu o ul vu 01 = odwrocony.
p P AN - Nt M 00 = NO,
Fe Logika styku fotokomorki 00 - G Ol 01=NC.
00 = lampa dziata wytacznie podczas
£3 Scenariusz pracy lampy oo - ol a0 ruchu bramy

sygnalizacyjnej

01 = lampa dziata podczas ruchu bramy
oraz przez 30 sekund po jej zatrzymaniu
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00 = krok po kroku,

. . . 01 = furtka,
co Ié?r%?' wejscia sterujgcego a0 a0 02 = otwérz,
03 = zamknij,
04 = stop.
00 = krok po kroku,
Logika wejécia sterujacego An 812 ifg:tvljg’rz
OPEN (Otwérz) ve N -
03 = zamknij,
04 = stop.
00 = krok po kroku,
Logika wejscia sterujacego a0 g; z Llf;vlg?’z
CLOSE (Zamknij) 03 = zamknij,
04 = stop.
Gwattowno$¢ hamowania an an Im wyzsza warto$¢, tym gwattowniej
(reakcja na stop) ve e brama sig zatrzyma, 00 = funkcja wyt.

Kierunek pracy silnika

[}
[}
[}
[}

00 = brama otwiera si¢ w prawo,
01 = brama otwiera sig w lewo.
UWAGA! Kierunek otwierania bramy
okreslamy bedac na terenie posesiji

-

Funkcja przycisku A pilota

[u}
[u}
[}

00 = brak funkcji,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytgcz autozamykanie.

[}
[u}
[}
[u}

00 = brak funkcii,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytgcz autozamykanie.

Funkcja przycisku C pilota
| |

=

|

[}
[}
[}
[}

00 = brak funkcji,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytgcz autozamykanie.

Funkcja przycisku D pilota
2 |

[}
[}
[}
[}

00 = brak funkcji,

01 = krok po kroku,

02 = furtka (krok po kroku),
03 = otworz,

04 = zamknij,

05 = stop,

06 = wytacz autozamykanie.

Procedura uczenia napedu

[}
[}
[}
[}
[}

05 = uruchomienie procedury,
00, 01, 02, 03, 04, 06, 07, 08, 09, 10 -
brak reakcji

Aktualizacja

05 = uruchomienie procedury,

nn N [aln]
, 00 - 10 00 00, 01, 02, 03, 04, 06, 07, 08, 09, 10 -
oprogramowania brak reakcji
. - 05 = uruchomienie procedury,
rexr;ry%;c;m::te?”en 00 - 18 ] 00,01, 02, 03, 04, 06, 07, 08, 09, 10 -

brak reakcii




DEKLARACJA ZGODNOSCI UE

Producent

Proxima Spétka Jawna W.M. Fredrych, M. Fredrych, ul. Polna 23A, 87-100 Torun, Polska

Urzadzenie
Naped do bramy przesuwnej

Model
Proxima P1000 INVERTER

Opis wyrobu

Naped przeznaczony przeznaczony do automatyzacji bramy przesuwnej o maksymalnej masie 1000 kg. Zasilany napigciem 230V
AC, 50 Hz. Posiada wbudowany odbiornik wspétpracujacy z nadajnikami radiowymi na czestotliwosci 433,92 MHz.

Wyrdb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej
2006/42/WE (MD)

2011/65/UE (RoHS)

2014/53/EU (RED)

2014/30/EU (EMC)

2014/35/EU (LVD)

Wyrob spetnia wymagania norm zharmonizowanych:

EN 55014-1:2006+A1:2009+A2:2011
EN 55014-2:2015

EN 61000-3-2:2014, EN 61000-3-3:2013
EN 12445:2001

EN 12453:2001

EN 62479:2010

EN 60335-1:2012+A1:2014

EN 60335-2-103:2003+2011:2009
EN 62233:2008

ETSI EN 300 220-1 V3.1.1:2017
ETSI EN 300 220-2 V3.1.1:2017

C € [Rotss]

Torun, 03.03.2026

el

mgr inz. Witold Michat Fredrych (Wtasciciel)

(metal, ptyty elektroniczne, baterie itd.), nalezy poddac selektywnej zbidrce. Aby poznaé sposoby utylizacji, nalezy spraw-

E&eéei opakowania (karton, tworzywo sztuczne itp.) s przyjmowane ze statymi odpadami miejskimi. Elementy produktu

mmmm 0ziC przepisy obowigzujace w miejscu instalaci.

PRQOXIMA

ELECTRONICS
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KARTA GWARANCYJNA

Producent (Proxima Spétka Jawna W.M. Fredrych, M. Fredrych w Toruniu) jest przekonany, ze zainstalowane urzadzenie bedzie
funkcjonowato poprawnie przez wiele lat. Jezeli jednak w ciggu 3 lat od daty sprzedazy wystapig usterki w jego dziataniu z
przyczyn zaleznych od producenta, zostang one bezptatnie usuniegte. Producent wedtug swojego wyboru nieodptatnie naprawi
urzadzenie lub wymieni je na nowe. W przypadku zakonczenia produkcji danego urzadzenia producent dokona wymiany na
urzadzenie najbardziej podobne. Gwarancja obejmuje urzadzenia nabyte i zainstalowane/uzywane na terytorium Polski i trwa 3
lata od daty sprzedazy towaru. Wykonanie naprawy gwarancyjnej ani wymiana urzgdzenia w ramach gwarancji, nie powoduja
przedtuzenia terminu gwarancii.

Gwarancja producenta nie obejmuje: uszkodzen mechanicznych, termicznych, chemicznych, zalania urzadzenia, uszkodzenia
lub wadliwego dziatania wyniktego na skutek pozaru, powodzi, uderzenia pioruna, czy tez innych sit przyrody, wad wyniktych z
montazu, demontazu, konfiguracji niezgodnych z instrukcja, uszkodzen wynikajacych z ingerencji w urzadzenie, dokonywania
przerdbek, eksploatacji niezgodnej z instrukcja, wszelkich elementow urzadzen, ktére zuzywaja sie w ramach normalnej eksploata-
cji np. baterie, akumulatory, zaréwki, bezpieczniki, wytarcia nadrukow, zarysowan powstajacych w trakcie eksploatacii urzadzenia.

Nie nalezy narusza¢ plomb gwarancyjnych/naklejek identyfikacyjnych. Naruszenie plomb/naklejek wytacza uprawnienia z gwa-
rancji. Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest do detalicznej warto$ci urzadzenia wskazanej w cenniku producenta obo-
wigzujgcym w dniu zgtoszenia reklamacji. Producent nie odpowiada za utrate, uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia wynikte
z innych przyczyn, niz wady w nim tkwigce oraz nie odpowiada za szkody spowodowane wadami produktu. W szczegélnosci
uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmujg prawa do domagania sig zwrotu utraconych zyskow w zwiagzku z awarig urzadzenia.
W przypadku stwierdzenia, ze urzadzenie nie dziata z powodu wyczerpania baterii, gwarant moze wymieni¢ baterie na zyczenie i
koszt klienta. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnieft konsumenckich wynikajacych
z przepisow bezwzglednie obowigzujacych. Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z kartg gwarancyjng i opisem usterki. Wzor for-
mularza reklamacyjnego znajduje sie pod adresem: www.proxima.pl/do-pobrania-kategoria/zwrot-gwarancja-i-warunki-dostawy/.

Dane producenta: Proxima Spétka Jawna W.M. Fredrych, M. Fredrych, ul. Polna 23A, 87-100 Torun, KRS: 0000112800, NIP:
9561939535, e-mail: sprzedaz@proxima.pl, tel.: 56 660 2000.

Nazwa produktu Data, miejsce

Podpis Nabywcy

Piecze¢ i podpis Sprzedawcy / Instalatora

Niniejszym o$wiadczam, iz produkt zostat mi dostarczony w nienagannym stanie technicznym. Przed wydaniem produktu zostato
wykonane sprawdzenie jakoci i doktadnosci stanu technicznego produktu. Poinformowano mnie o czgstotliwoscii koniecznosci
przegladow serwisowych, w tym czynno$ci zwigzanych z eksploatacja i bezpiecznym uzytkowaniem produktu. Przedstawiono mi
warunki gwaranciji, ktére akceptuije i przyjmuje do wykonania.
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