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SYSTEM FASADA

P FASADA jest systemem sterowania roletami i zaluzjami pilotami
radiowymi. Dla systemu zaluzjowego oprdcz podnoszenia i opusz-
czania zaluzji mozliwe jest takze sterowanie nachyleniem lameli.

P W systemie FASADA ustawienia pilota decyduja o reakcji silnika,
a nie ustawienia sterownika. Silnik zachowuije sie zgodnie z usta-
wionym scenariuszem w pilocie uzytkownika. Kazdy uzytkownik
moze wigc obstugiwac rolete lub zaluzjg swoim pilotem w ulubiony
sposob - zgodnie z jednym ze scenariuszy pilotowych.

P W sterowniku LN_FASADA kazde z wej$¢ P1 i P2 ma mozliwos¢
pracy na dziewigé réznych sposobow - zgodnie z jednym ze sce-
nariuszy przyciskowych.

P System FASADA umozliwia rejestracje pierwszego pilota w ste-
rowniku w obecno$ci wielu sterownikow czekajacych w gotowosci
na swojego pierwszego pilota (sterowniki sg zasilane wspélnie).

» System FASADA to:

Sterownik LH_FASADA - [>hermetyczny, [>z hermetycznymi
wtyczkami, D>brak przewodowych wej$¢ sterujgcych,>brak tacz-
nosci dwukierunkowej, [>obstuga mechanicznych i elektronicz-
nych wytacznikéw krancowych, [>pamigé 20 pilotow, >obstuga
wszystkich szesciu scenariuszy pilotowych,

Sterownik LN_FASADA - [>dwa sterujgce wejscia przewodo-
we obstugujace 9 scenariuszy przyciskowych, [>dwukierunkowa
tacznos¢ z pilotem, I>obstuga tylko mechanicznych wytacznikow
krancowych, [>pamig¢ 1365 pilotow, [>obstuga wszystkich sze-
Sciu scenariuszy pilotowych,

Pilot radiowy LCD_FASADA - [>dwukierunkowa obstuga
stu sterownikow, >wy$wietlanie dowolnych kanatow aktyw-
nych, [>obstuga wszystkich szeciu scenariuszy pilotowych,
[>dodawanie pierwszego pilota, [>dodawanie / usuwanie pilota w
poblizu sterownika, [>zmiana kierunku ruchu rolety, [>ustawianie
w sterowniku catkowitego czasu katowego ruchu lameli i czasu
mikroruchu, [>przekazywanie aktywnych kanatow dziatajgcego
pilota LCD_FASADA nowemu pilotowi LCD_FASADA - powstaje
duplikat pilota rejestrujacy sie automatycznie w sterowniku przy
pierwszym uzyciu.

Pilot radiowy LED_FASADA - [>dwukierunkowa obstuga dziesie-
ciu sterownikow, >wyswietlanie dowolnych kanatéw aktywnych,
[>obstuga czterech scenariuszy pilotowych, [>dodawanie pierw-
szego pilota, >>dodawanie / usuwanie pilota w poblizu sterownika,
zmiana kierunku ruchu rolety, [>przekazywanie aktywnych kana-
tow dziatajgcego pilota LED_FASADA nowemu pilotowi LED_FA-
SADA - powstaje duplikat pilota rejestrujacy sig automatycznie w
sterowniku przy pierwszym uzyciu.

Pilot radiowy brelokowy FASADA - [>dwukierunkowa obstuga
jednego lub dwoch sterownikow, [>obstuga czterech scenariuszy
pilotowych, >dodawanie pierwszego pilota, [>dodawanie kolej-
nego pilota w poblizu sterownika, [>usuwanie pilotow, >zmiana
kierunku ruchu rolety, [>przekazywanie uprawnien dziatajacego
pilota brelokowego FASADA nowemu pilotowi brelokowemu FA-
SADA - powstaje duplikat pilota rejestrujacy sig automatycznie w
sterowniku przy pierwszym uzyciu.

Pilot $cienny PROXIMA - [>jednokierunkowa obsfuga jednego ste-
rownika, [>obsfuga jednego scenariusza pilotowego, [>dodawanie
pierwszego pilota, [>dodawanie / usuwanie pilota w poblizu sterownika.
Czujnik wiatru i stofica - >wysyta rozkaz podnie$, gdy wiatr przez
3s przekracza ustawiong predkos$¢, >wysyta rozkaz opusc, gdy
przez 2min poziom nastonecznienia przekroczyt ustawiong wartos¢,
D>wysyta rozkaz podnie$, gdy poziom nastonecznienia spadt po-
nizej ustawionej wartosci, >czujnik wystepuje w dwoch wersjach:
wersji zasilanej tylko baterig stoneczng lub tylko 230V AC.

1.Scenariusze pracy pilotow i przyciskow P1 i P2

1.1.Scenariusze pracy pilotow

Kazdy ze 100 kanatow pilota LCD_FASADA obstuguje scenariusze
R1, R2, R3, L1, L2 L3, kazdy z 10 kanatéw pilota LED_FASADA i
piloty brelokowe FASADA obstuguja scenariusze - R1, R2, L1i L2,
a pilot Scienny PROXIMA tylko scenariusz R1.

Scenariusz roletowy R1 | wszystkie piloty

krétkie weisnigcie |podnoszenie #\ lub opuszczanie W rolety
przycisku W A |do pozycji krancowej

dfugie wcisnigcie
przycisku WV A
przycisk ==

podnoszenie A\ lub opuszczanie v rolety
do pozyciji krancowej

zatrzymanie ruchu

Scenariusz roletowy R2 |_ wszystkie piloty, procz $ciennego

krétkie weisnigeie | podnoszenie #A\ lub opuszczanie V' rolety
przycisku W A |do pozycji krancowej

dtugie wcisniecie |ruch rolety do gory &\ lub do dotu WV, tak
przycisku W A |dfugo jak naciskany jest przycisk

przycisk == zatrzymanie ruchu




Scenariusz roletowy R3 .- tylko pilot LCD

Scenariusz nr6 |mikroruchy na przemian

krotkie wcisniecie
przycisku WV A

podnoszenie A\ lub opuszczanie Vv rolety
do pozyciji krahcowej

dtugie wcisnigcie
przycisku WV A

dodanie &\ lub odjecie v 10% procent za-
mknigcia rolety i po zwolnieniu przycisku roleta
ustawia si¢ w pozycji ustawionej na pilocie,

przycisk ==

zatrzymanie ruchu

Scenariusz zaluzjowy (lamelowy) L1 (procz sciennego)

zwarcie przycisku  [mikroruchy na czas zwarcia ... na przemian
P1/P2 z zaciskiem L |albo dét, albo gora

Scenariusz nr7 |podnoszenie / mikroruchy gora
krotkie <1s zwarcie |podnoszenie do pozycii kraficowej, a krotkie
P1/P2 z zaciskiem L |2warcie podczas ponoszenia - stop

dtugie >2s zwarcie | mikroruchy na czas zwarcia - gora

P1/P2 z zaciskiem L

krotkie wcisniecie
przycisku WV A

sktadanie A\ lub rozktadanie WV catej zaluzji
do pozycji krancowej

Scenariusz nr8 |opuszczanie / mikroruchy dot

dtugie wcisniecie
przycisku W A

mikroruchy podnoszace #\ lub opuszczajace
WV lamele tak dtugo jak dtugo naciskany jest
przycisk, czas mikroruchu ustawié w menu: = |

przycisk ==

zatrzymanie ruchu

Scenariusz zaluzjowy (lamelowy) L2 [ (procz sciennego)

krotkie wcisniecie
przycisku WV A

jeden mikroruch podnoszacy #\ lamele lub
opuszczajace V' lamele

dtugie wcisniecie
przycisku Vv A

mikroruchy podnoszace #\ lub opuszczajace
V' lamele tak dfugo jak dfugo naciskany jest
przycisk, czas mikroruchu ustawié w menu: = |

krotkie wcisniecie
przycisku ==

krok po kroku: ...sktadanie catej zaluzji, stop,
rozktadanie zaluzji, stop, sktadanie zaluzji...

Scenariusz zaluzjowy (lamelowy) L3 [3]- tylko pilot LCD

krotkie wcisniecie
przycisku WV A

sktadanie A\ lub rozktadanie ‘W catej zaluzji
do pozyciji krancowej

dtugie wcisniecie
przycisku W A

dodanie A\ lub odjecie v 20% procent
zamknigcia lameli i po zwolnieniu przycisku
lamele ustawiajg sie w pozycji ustawionej na
pilocie, catkowity czas katowego ruchu lamel
ustawi¢ w menu: [

przycisk ==

zatrzymanie ruchu

1.2.Scenariusze pracy P1 i P2 sterownika LN_FASADA

Kazde z wejs¢ P1 i P2 sterownika LN_FASADA moze pracowa¢
niezaleznie w jednym z dziewieciu scenariuszy umozliwiajac prze-

wodowe sterowanie silnikiem tacznikiem chwilowym.

Scenariusz nr1

krok po kroku

zwarcie przycisku
P1/P2 z zaciskiem

krok po kroku - podnoszenie - stop -
L |opuszczanie - stop

Scenariusz nr2

podnoszenie lub stop

zwarcie przycisku
P1/P2 z zaciskiem

podnoszenie do pozyciji krancowej, a
L |zwarcie podczas ponoszenia - stop

Scenariusz nr3

opuszczanie lub stop

zwarcie przycisku

opuszczanie do pozyciji krancowej, a

P1/P2 z zaciskiem L |Zwarcie podczas opuszczanie - stop
Scenariusz nr4 |mikroruch dot

zwarcie P1/P2 mikroruchy na czas zwarcia - dot

z zaciskiem L

Scenariusz nr5

mikroruch gora

zwarcie przycisku
P1/P2 z zaciskiem

mikroruchy na czas zwarcia - géra

L

krotkie <1s zwarcie
P1/P2 z zaciskiem L
dtugie >2s zwarcie
P1/P2 z zaciskiem L

Scenariusz nr9
krotkie <1s zwarcie
P1/P2 z zaciskiem L
dtugie >2s zwarcie
P1/P2 z zaciskiem L

3.0bstuga i konfiguracja pilotow

Sterowniki FASADA moga by¢ obstugiwane pilotami LCD_FASADA,
pilotam LED_FASADA, pilotami brelokowymi_FASADA i pilotem
$ciennym PROXIMA.

3.1.Zmiana kanatu

P Pilot LCD jest pilotem 100 kanatowym. Przyciski €lub zmieniajg
numer kanatu 0-99, wyswietlane sg tylko kanaty aktywne (wigczone).

»Pilot LED jest pilotem 10 kanatowym. Naciskanie przycisku
Wybor_Kanatu ustawia kolejno jeden z dziesigciu kanatow pilota.
Kanat nr1 to jedna zielona dioda LED po lewej stronie pilota. Kolej-
ne naciskanie przycisku wyboru kanatu wywotuje przesuwanie sig
zielonej diody LED w prawo (kanaty od nr1 do nr4), potem ustawie-
nie kanatu nr5 sygnalizowane jest wtaczeniem wszystkich czterech
zielonych diod LED, nastepnie wedrujg w prawo czerwone diody
LED (kanaty od nr6 do nr9), a wybranie kanatu nr10 sygnalizowane
jest witaczeniem wszystkich czterech czerwonych diod LED. Wy-
Swietlane s3 tylko kanaty aktywne (wigczone).

UWAGA: Jednokrotne naciéniecie przycisku € lub (LCD) lub
przycisku Wybor_Kanatu (LED), gdy pilot jest wytaczony, wyswietla
ustawiony nr kanatu.

P Piloty brelokowe i pilot Scienny. Pilot tréjkat i pilot $cienny sg
nadajnikami jednokanatowymi, a pilot ptaski jest pilotem dwukana-
towym. Piloty nie posiadajg oznzczen na przyciskach.

UWAGA: Jezeli pilot posiada buzer, to nacisnieciu przycisku pilota
moze towarzyszy¢ sygnat buzera (mozna te sygnalizacje wytaczy¢).
UWAGA: Jezeli sterownik i pilot obstugujg transmisje dwukierunko-
wa to mozna jg w pilocie wytaczy¢, wytaczajac rowniez sygnalizacje
w pilocie odebrania rozkazu przez sterownik (dwa byski diody LED i
dwa sygnaty buzera o ile pilot posiada buzer i nie jest on wytaczony).
3.2.Menu pilota LCD

Réwnoczesne nacisniecie przez 5s obu przyciskow € > wyswietla
pierwsza pozycie menu P, ¢ . Teraz przyciskami € lub mozna
wyswietli¢ pozostate pozycje menu:

1P+ - wyswietlanie tylko zarejestrowanych kanatéw Pilota,

‘ar | - 0dwr6é ruch - zmiana kierunku ruchu silnika,

lz~ | - czas mikroruchu - ustawienie czasu mikroruchu,

opuszczanie do pozycji krancowe, a krotkie
zwarcie podczas ponoszenia - stop

mikroruchy na czas zwarcia - dol

Jednoznacznie Jednoprzewodowe JJ
opuszczanie do pozyciji krancowej,

podnoszenie do pozycji kraficowej,




.| - ustawienie catkowitego katowego czasu ruchu lameli,
47" - dodawanie Pilota,

7 - usuwanie Pilota,

e | - buzer - whwyt,

'Pa’| - wi/wyt Potwierdzania odbioru rozkazu przez sterownik,
o | - duplikacja pilota LCD,

P ¢ |- scenariusz przycisku P1,

P2 |- scenariusz przycisku P2.

3.3.Aktywne kanaly pilota LCD i LED, scenariusze p. LCD
3.3.1.W pilocie LCD przyciskami €lub) mozna uzyska¢ dostep
do stu kanatéw o numerach od 0 do 99. Kazdy kanat moze praco-
waé w jednym ze scenariuszy: R1_, R2_, R3., L1, L2, L3] 1.
Mozna wyswietla¢ tylko wykorzystywane, dowolne numery kana-
tow. Jeden, dowolny numer kanatu musi pozosta¢ aktywny.
Ustawienie aktywnych kanatow i scenariuszy w pilocie LCD.
Gdy ustawiony jest dowolny kanat pilota LCD naciska¢ przez 5s ra-
zem przyciski € i, a gdy wyswietlony zostanie znak 7, ¢ zwolni¢
przyciski i nacisnaé przycisk ==.

Zobaczymy np. | &, numerowi kanatu towarzyszy ustawiony sce-
nariusz sterowania kanatu - _-_-.-:-Z-Z i brak scenariusza .
Przyciski €lub zmieniajg numery kanatow i umozliwiajg przegla-
danie ustawionego scenariusza.

Przyciski AV umozliwiajg ustawienie scenariusza sterowania
kanatu. Przycisk == zawsze ustawia brak scenariusza .
Réwnoczesne nacisniecie przyciskow == i A\, a gdy wyswietlony
zostanie nr kanatu wraz ze scenariuszem (lub brakiem scenariu-
sza), ustawia aktualny scenariusz sterowania ustawionemu kana-
towi i wszystkim wyzszym numerom kanatéw, az do kanatu nr 9.
Pigtnascie sekund bezczynno$ci lub dwukrotne réwnoczesne na-
cisnigcie przyciskow € i » powoduje przejscie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwojnymi sygnatami buzera.
3.3.2.Pilot LED posiada 10 kanatow. Mozna wyswietlac tylko wy-
korzystywane, dowolne numery kanatéw. Jeden, dowolny numer
kanatu musi pozosta¢ aktywny.

Ustawienie aktywnych kanatow w pilocie LED. Naci$niecie i
trzymanie przycisku Wybér_Kanatu przez 10s wytacza wybrany ka-
nat. Gasnie dioda/y LED kanatu pilota i stycha¢ podwojny sygnat bu-
zera. Mozna wytaczy¢ maksymalnie dziewig¢ dowolnych kanatow.
Naciskanie i trzymanie przycisku Wybor_Kanatu przez 20s najpierw
wytacza aktualnie wybrany kanat, a potem wigcza wszystkie kanaty.
Zapala si¢ dioda/y kanatu pilota i stycha¢ podwajny sygnat buzera.

3.4.Scenariusze pilota LED i pilota brelokowego

Kanat pilota LED i pilot brelokowy obstuguje scenariusze R1,
R2, L1 i L2. (pkt.2). Zeby wybra¢ scenariusz pracy pilota nalezy
co najmniej 10 razy szybko nacisng¢ dowolny przycisk pilota, a
ostatniego nacisnigcia nie zwalnia¢. Gdy po 5s zaczng miga¢ dwie
$rodkowe (lub jedyna) czerwona dioda LED zwolni¢ przycisk.
Niezwtocznie nacisna¢ i trzymacé jeden z przyciskow A=
Zobaczymy jedno dwa, cztery i pig¢ mignie¢ jedynej czewonej lub
dwach czerwonych diod LED i gdy pilot posiada buzer, ustyszymy to-
warzyszace im sygnaty buzera. Zwolnienie przycisku pilota podczas:
[>jednego migniecia ustawia - scenariusz R1,

[>dwoch mignigé ustawia - scenariusz R2,

[>czterech mignig¢ ustawia - scenariusz L1,

[> pieciu mignieciach ustawia - scenariusz L2.

Wybor scenariusza pracy potwierdzajg trzy krotkie oraz dwa diugie

btyski czerwonej diody LED oraz trzy krétkie i dwa diugie sygnaty
buzera (hymn kibica).

Dziesie¢ sekund bezczynnosci potwierdzone trzema naprzemienny-
mi mignieciami zielonej i czerwonej diody LED oraz trzema podwoj-
nymi sygnatami buzera powoduie przejcie pilota do normalnej pracy.

3.5.Wiaczenie / wytgczenie buzera pilota, inf. zwrotna
Uzytkownik moze wiaczac i wytacza¢ sygnalizacje buzerem naci$nig-
cia przycisku pilota, o ile pilot posiada buzer.

Jezeli sterownik obstuguje dwustronng komunikacje (tylko LN_FA-
SADA ja obstuguje) to pilot moze podwdjnym mignieciem diody
LED i podwojnym sygnatem buzera potwierdzic, ze rozkaz steruja-
cy dotart do sterownika.

Wiaczenie/wytaczenie sygnalizacji buzera w pilocie LCD.
Gdy ustawiony jest dowolny kanat pilota LCD naciska¢ przez
5s razem przyciski € i, a gdy wyswietlony zostanie znak 7,
zwolni¢ przyciski. Przyciskami €lub) wyéwietlié | (buzer jest
wytgczony) lub h.: (buzer jest wiaczony). Naciénigcie przycisku
= zmienia wskaznik wysytania Z.

Pigtnascie sekund bezczynnosci lub réwnoczesne nacisnigcie
przyciskow € i » potwierdzone czterema podwaéjnymi sygnatami
buzera powoduie przejécie pilota do normalnej pracy.

Wiaczenie / wytaczenie informaciji zwrotnej w pilocie LCD.
Gdy ustawiony jest dowolny kanat pilota naciska¢ przez 5s ra-
zem przyciski € i, a gdy wyéwietlony zostanie znak 7, ¢~ zwolni¢
przyciski. Przyciskami €lub) wyéwietli¢ Pa | (informacja zwrotna
jest wytaczona) lub P (informacja zwrotna jest wtaczona). Naci-
$niecie przycisku == zmienia wskaznik wysytania Z.

Pigtnascie sekund bezczynnodci lub réwnoczesne nacisnigcie
przyciskow € i » potwierdzone czterema podwaéjnymi sygnatami
buzera powoduje przejscie pilota do normalnej pracy.
Wiaczenie/wytaczenie sygnalizacji buzerem i wigczenie/wyta-
czenie informacji zwrotnej w pilocie LED i pilocie brelokowym.
Zeby wiaczy¢ / wytaczy¢ sygnat buzera podczas naciskania przyci-
sku i podczas informacji zwrotnej pilota oraz informacje zwrotng (dio-
dg LED i buzerem o ile wt.) potwierdzajaca odebranie rozkazu przez
sterownik nalezy co najmniej 10 razy szybko nacisna¢ dowolny przy-
cisk (gora stop dof) pilota, a ostatniego naciéniecia nie zwalnia¢. Po
5s zaczng miga¢ dwie lub jedyna czerwona dioda LED, a gdy po 12s
zacznie miga¢ dwie lub jedyna zielona dioda LED zwolni¢ przycisk.
Niezwtocznie nacisna¢ i trzymac jeden z przyciskow A=,
Zobaczymy jedno dwa, pie¢ i sze$¢ mignie¢ jedynej zielonej lub
dwéch diod LED i gdy pilot posiada buzer, ustyszymy towarzysza-
ce im sygnaty buzera. Zwolnienie przycisku pilota podczas:
[>jednego migniecia - buzer potwierdza nacisniecie przycisku pilo-
ta i towarzyszy informacji zwrotnej (gdy wtaczona),

[>dwach mignie¢ - buzer nie towarzyszy nacisnieciu przycisku i
nie towarzyszy informacji zwrotnej (gdy witgczona),

[> pieciu mignig¢ - odebranie rozkazu przez sterownik jest potwier-
dzane dwoma sygnatami buzera (gdy buzer witgczony) i dwoma
bty$nieciami diody LED,

[>szeSciu migniec - wykonanie rozkazu nie jest potwierdzane.
Wyboér scenariusza pracy potwierdzajg trzy krotkie oraz dwa dtugie
blyski zielonej diody LED oraz trzy krétkie i dwa dtugie sygnaty
buzera. Przez kolejne 10s mozna nacisna¢ i trzyma¢ dowolny przy-
cisk pilota i ustawi¢ dowolng jedng z czterech opcj.

Dziesie¢ sekund bezczynno$ci potwierdzone trzema naprzemiennymi
mignieciami zielonej i czerwonej diody LED oraz trzema podwdjnymi
sygnatami buzera powoduije przejcie pilota do normalnej pracy.




3.6.Duplikowanie pilotow

Duplikacja pilota 0znacza skonfigurowanie nowego, takiego samego
modelu pilota jak pilot juz dziatajacy. Duplikacja nie musi odbywaé
sig w zasiggu sterownika / sterownikéw. Pilot duplikat rejestruje sie
automatycznie w sterownikach przy pierwszym uzyciu. Duplikacja
oszczedza czas rejestracji pilotow wielokanatowych LCD i LED.
Duplikowanie pilota LCD. Duplikacji pilota wzorca podlegajg tyl-
ko jego kanaty aktywne (wySwietlane). Oznacza to, ze na czas klo-
nowania mozna chwilowo wytaczy¢ niektore kanaty aktywne zeby
nie zostaty sklonowane, a po klonowaniu ponownie je wigczy¢.
Kanaty nieaktywne w pilocie wzorcu zostajg skasowane w duplikacie.

W pilocie LCD wzorcu, gdy ustawiony jest dowolny kanat pilota na-
ciskaé przez 5s razem przyciski € i, a gdy wywietlony zostanie
znak |7 ¢"| zwolni¢ przyciski.

Przyciskami €lub wyswietlié |, | i nacisnaé przycisk ==, zoba-
czymy 4" . Nacisnaé przycisk #\, obok | cii” pojawi sig Z,
Niezwtocznie na pilocie LCD duplikacie, z ustawionym dowolnym
kanatem nacisna¢ i trzymac przycisk ==, po chwili pilot duplikat
wyswietli ..~ i zagra hymn kibica. Duplikat LCD zostat utworzony.

Duplikowanie pilota LED i brelokowego. Nacisna¢ szybko trzy
razy dowolny przycisk pilota wzorca i trzymaé. Niezwtocznie na-
cisnaé i trzymac przycisk == pilota majacego zostac¢ duplikatem.
Po chwili pilot duplikat diodg LED i buzerem (gdy posiada) zagra
hymn kibica. Duplikat zostat utworzony.

Pilot $cienny nie potrafi utworzy¢ swojego duplikatu. Nalezy nowe-
go pilota zarejestrowac w poblizu sterownika dziatajgcym pilotem.

4. Konfigurowanie sterownikow LH_i LN_ pilotem

4.1.Rejestrowanie pierwszego pilota w sterowniku

P> Zarejestrowany pilot umozliwia sterowanie silnikiem, dodawanie,
usuwanie pilotow, oraz zmiane kierunku ruchu. Pilot LCD dodat-
kowo umozliwia ustawienie czasu mikroruchu =~ i catkowitego
czas katowego ruchu lameli| =L "|w sterowniku.

Rejestracja pierwszego pilota (kasuje wszystkie zarejestrowane
w sterowniku piloty oraz przywraca ustawienia fabryczne sterowni-
ka). W sterowniku LN_FASADA rejestracja pierwszego pilota jest
mozliwa na dwa sposoby:

>z wykorzystaniem przycisku na sterowniku - pkt 5.1. - przyklad nr1.
[>oraz bez dostepu do sterownika, opisana ponizej.

W sterowniku LH_FASADA rejestracja pierwszego pilota jest moz-
liwa tylko w sposob opisany ponizej.

P> Procedura rejestracii pierwszego pilota bez dostgpu do sterownika
umozliwia rejestracje pilota w wybranym przez nas sterowniku, nawet
gdy w zasiggu naszego pierwszego pilota znajduje sig wiele innych
sterownikow dotaczonych do zasilania 230V tak jak nasz sterownik.
4.1.1. Dotaczy¢ sterownik do silnika roletowego lub zaluzjowego i
ustawi¢ pozycje kraficowe.

4.1.2. Dotfaczy¢, wytaczonemu dtuzej niz 5s sterownikowi zasila-
nie 230VAC. Moze to by¢ tez wiele sterownikow dotaczonych do
tego samego zasilania 230V co nasz sterownik. Przez 4 min ste-
rownik czeka na rozkaz inicjujacy.

4.1.3. W kontakcie wzrokowym z zaluzjg (roleta) do sterownika, w
ktorym chcemy zarejestrowac pierwszego pilota wysta¢ dowolnym
pilotem systemu FASADA rozkaz inicjujacy:

- w pilocie LCD - krétko nacisng¢ i zwolni¢ jego tylni przycisk.
Ustyszymy pojedynczy sygnat buzera i zobaczymy |, ¢ | (uczenie
nr1) i po chwili numer aktualnie ustawionego kanatu.

- w pilocie LED i brelokowym i §ciennym nacisng¢ rownocze$nie
przez 5s przyciski &\ == lub (1-2-3), do ustyszenia sygnatu bu-
zera (jesli pilot posiada buzer) i jednego btysku zielonej diody LED.
4.1.4.Wszystkie silniki, ktorych sterowniki odebraty rozkaz inicjuja-
cy beda w losowych odstepach czasu, przez 4 minuty wykonywaty
krotkie naprzemienne ruchy w gore lub w dét.

4.1.5. Pierwszy zarejestrowany pilot musi mie¢ ustawiony
scenariusz R1. Wybra¢ pilota lub ustawi¢ numer kanatu pilota,
ktérego chcemy zarejestrowac w sterowniku. W czasie trwania ru-
chu silnika nacisnag¢ i zwolni¢ odpowiednio przycisk zgodny z kie-
runkiem ruchu #\ lub WV, silnik sig zatrzyma i po losowym czasie
rozpocznie kolejny ruch w przeciwng strong. Ponownie w czasie
trwania tego ruchu nacisna¢ odpowiedni przycisk &\ lub V.

Po czterech nastepujacych po sobie poprawnych nacisnieciach
przyciskow ANV w czasie czterominutowej aktywnosci silnika,
zaluzja lub roleta wykona ruch do dolnej a potem do gornej pozycii
krancowej, potwierdzajgc rejestracije pierwszego pilota.

P UWAGA: Istnieje niewielkie prawdopodobieristwo, ze w obecnosci
wielu sterownikéw np. dwa sterowniki zarejestrowaty tego samego
(kanaf) pilota. Mozna ponownie rozpocza¢ rejestracjg pierwszych pi-
lotow we wszystkich sterownikach, ale istnieje wygodniejszy sposob.
Ustawi¢ numer kanatu, ktory posiada sterownik silnika.

W pilocie LCD - nacisna¢ i trzymac jego tylni przycisk, gdy usty-
szymy podwojny sygnat buzera zwolnic przycisk, zobaczymy |2
(uczenie nr2) i po chwili numer aktualnie ustawionego kanatu.

W pozostatych modelach nacisna¢ rownoczesnie przez 7s przyci-
ski A ==V |ub (1-2-3), do ustyszenia dwoch sygnatow buzera
(jesli pilot posiada buzer) i podwéjnego btysku zielonej diody LED.
Naprzemienne ruchy rejestracyjne zaczng wykonywac tylko silniki
w sterownikach ktorych jest zarejestrowany pilot / ustawiony kanat.
Ponownie w sterowniku obserwowanej rolety lub zaluzji zarejestro-
waé wiasciwego pilota, wtasciwy kanat pilota.

UWAGA: Rozkaz Uczenie .2~ kasuje pamig¢ pilotow sterownika.

4.2.0dwrocenie ruchu silnika

Zarejestrowany w sterowniku pilot, z wyjatkiem pilota $ciennego,
moze zmieni¢ kierunek ruchu silnika wywotywany przyciskami
A\ lubV wszystkim pilotom i czujnikom wiatru, zarejestrowa-
nym w tym sterowniku

Pilot LCD. Ustawi¢ numer kanatu, ktory jest zapisany w sterowniku
ktorego ruch chcemy odwréci¢ i naciska¢ przez 5s razem przyci-
ski €, a gdy wyswietlony zostanie znak =, ¢’| zwolnié przyciski.
Przyciskami €lub) wyswietlié (o~ i nacisnaé przycisk ==, zo-
baczymy I~ . Nacisnaé przycisk &\, silnik wykona dwa krétkie
naprzemienne ruchy potwierdzajace zmiang kierunku.

Pigtnascie sekund bezczynnosci lub dwukrotne réwnoczesne na-
cisniecie przyciskow € i » powoduije przejscie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwojnymi sygnatami buzera.
Piloty LED i pilot brelokowy. W zarejestrowanym pilocie nacisng¢
jednoczesnie przyciski #\ iV . Silnik wykona dwa krotkie naprze-
mienne ruchy potwierdzajace zmiang kierunku.

Czujnik wiatru wysyta po przekroczeniu ustawionej sity wiatru oraz
przy niskiej jasnosci otoczenia rozkaz opus$¢, gdy jasnos¢ otoczenia
przekroczy ustawiony poziom, rozkaz podnie$. Mozna w czujniku
wiatru zamieni¢ miejscami wysytane rozkazy. Aby zamieni¢ rozkazy
podnies i opus¢ na rozkazy opus¢ i podnies, nalezy jednoczesnie na-
ciskac przez 3s przyciski czujnika WIATR i SET. Po kazdej zamianie
wyswietlany jest znak /P géralub o gora.




4.3.Czas mikroruchu [c/ ]

W scenariuszach L1 i L1 lamele wykonujg mikroruchy. Dtugo$¢
mikroruchu mozna w sterowniku ustawi¢ od 100ms do 1000ms.
Czas mikroruchu w sterowniku mozna ustawi¢ przyciskiem na ste-
rowniku LN_FASADA (trzeba mie¢ do niego dostep) majac dostep
do przycisku sterownika - patrz tabela pkt2 oraz PILOTem LCD.
Ustawienie czasu mikroruchu PILOTem LCD. W pilocie LCD
ustawi¢ numer kanatu, ktory jest zapisany w sterowniku, w ktérym
chcemy ustawi¢ czas mikroruchu i naciskaé przez 5s razem przy-
ciski €i, a gdy wyéwietlony zostanie znak #,¢" zwolni¢ przy-
ciski. Przyciskami €lub wyséwietli¢ (=~ (micro ruch)i nacisna¢
przycisk ==, zobaczymy |~ |. Przyciskami €lub ustawi¢ czas
mikroruchu Jt-100ms, a '=%-1000ms.

Nacisnaé przycisk #A, silnik wykona dwa krotkie naprzemienne
ruchy o ustawionym czasie mikroruchu.

Mozna ponownie przyciskami €lub) zmieni¢ czas mikroruchu i
naciskajac przycisk #A ocenic jego przydatnosé.

Pigtnascie sekund bezczynno$ci lub dwukrotne réwnoczesne na-
cisniecie przyciskow € i  powoduje przejécie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwéjnymi sygnatami buzera.
4.4.Catkowity czas katowego ruchu lameli [c..”]
Scenariusz L3? korzysta z ustawienia czasu w jakim lamele zmie-
nig swoj kat nachylenia, od pozycji catkowicie zamknietej do pozycji
catkowicie otwartej (300ms do 3s). Tylko pilot LCD potrafi realizo-
wac scenariusz L3Z , w ktorym mozna ustawi¢ procent uchylenia
lameli i tylko pilot LCD umozliwia ustawienie tego czasu.

W scenariuszu L3 nacisnigcie przycisku #A\ dodaje a przycisku
WV odejmuje 20% procent zamknigcia lamel i po zwolnieniu przy-
cisku lamele ustawiajg si¢ w pozycji ustawionej na pilocie.
Wartosci 00% odpowiada lameli poziomej (otwarta) poprzez 20% -
40% - 60% do 80% zaluzja zamknieta w 80%.

Ustawienie czasu katowego ruchu lameli. W pilocie LCD usta-
wi¢ numer kanatu, ktory jest zapisany w sterowniku, w ktérym chce-
my ustawié czas =L i naciska¢ przez 5s razem przyciski i, a
gdy wyswietlony zostanie znak F, ¢ zwolnic przyciski.
Przyciskami €lub wyswietlié =i~ (czas Lameli) i nacisnaé przy-
cisk ==, zobaczymy 5"

Przyciskami €lub ustawié czas catkowitego katowego ruchu lameli
11-300ms a ={-3s. Nacisngé przycisk #A\, silnik wykona dwa krotkie
naprzemienne ruchy o ustawionym czasie catkowitego ruch lamel.
Mozna ponownie przyciskami €lub zmienié czas catkowitego
katowego ruchu i naciskajgc przycisk #A ocenic jego przydatnosc.
Pietnascie sekund bezczynnoéci lub dwukrotne réwnoczesne na-
cisniecie przyciskow € i » powoduje przejécie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwadjnymi sygnatami buzera.
4.5.Dodawanie pilota zrejestrowanym pilotem
Zarejestrowany w sterowniku pilot (kanat pilota) umozliwia dodanie
w poblizu sterownika kolejnego pilota.

Dodawanie pilota pilotem LCD. Ustawi¢ dowolny kanat pilota LCD
w sterowniku i naciskaé przez 5s razem przyciski €i, a gdy wy-
$wietlony zostanie znak 7, {”| zwolnié przyciski. Przyciskami €lub)
wyswietlic |47 (dodaj Pilota) i nacisnaé przycisk ==, zobaczymy
numer aktualnie ustawionego kanatu. Ustawié przyciskami €lub
kanat zarejestrowany w sterowniku, do ktérego chcemy dodaé pilota.
Nacisnaé przycisk #A\, silnik wykona dwa naprzemienne ruchy
informujac, Ze czeka na rejestracje nowego pilota. Nacisniecie
przycisku A== nowego pilota rejestruje nowego pilota, co
potwierdza krotki naprzemienny ruch silnika.

Pietnascie sekund bezczynnodci lub dwukrotne réwnoczesne na-
ciéniecie przyciskow € i » powoduje przejécie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwaéjnymi sygnatami buzera.

Dodawanie pilota pilotem LED, brelokowm i pilotem $ciennym.
Nacisna¢ razem przyciski zarejestrowanego pilota brelokowego lub
Sciennego, silnik wykona dwa naprzemienne krotkie ruchy i czeka
na nacisniecie jednego z przyciskow /=" nowego pilota. Re-
jestracje nowego pilota potwierdza krotki naprzemienny ruch silnika.

4.6.Usuwanie pilota zarejestrowanym pilotem
Zarejestrowany w sterowniku pilot (kanat pilota) umozliwia usunie-
cie zarejestrowanego pilota.

Usuwanie pilota Pilotem LCD. Ustawi¢ dowolny kanat pilota
LCD w sterowniku i naciskaé przez 5s razem przyciski € i, a gdy
wyswietlony zostanie znak [F,{’| zwolni¢ przyciski. Przyciskami
<lub wyswietlié 7" i (usun Pilota) i nacisna¢ przycisk ==, zo-
baczymy numer aktualnie ustawionego kanatu. Ustawi¢ przyciska-
mi €lub kanat zarejestrowany w sterowniku, z ktérego chcemy
usunac¢ pilota.

3.9.1.Nacisna¢ przycisk &\, silnik wykona dwa naprzemienne ru-
chy informujac, ze czeka na usuniecie pilota. Nacisniecie jednego
z A\ = W/ przyciskow zarejestrowanego pilota usuwa pilota, co
potwierdza krotki naprzemienny ruch silnika.

Pietnascie sekund bezczynnosci lub dwukrotne rownoczesne na-
ciéniecie przyciskow € i D powoduje przejscie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwojnymi sygnatami buzera.
Usuwanie pilota pilotem brelokowym i pilotem Sciennym.
Nacisna¢ razem przyciski == W zarejestrowanego pilota brelo-
kowego lub Sciennego, silnik wykona dwa naprzemienne krétkie
ruchy i czeka na nacisniecie jednego z przyciskow A\ == WV za-
rejestrowanego pilota. Usuniecie nowego pilota potwierdza krotki
naprzemienny ruch silnika.

4.7.Scenariusz dziatania przyciskow P1 i P2

Przyciski P1 i P2 sterownika zwarte z zaciskiem L moga niezaleznie
pracowac w jednym z dziewigciu scenariuszy- patrz punkt 1.2.
Scenariusze dziatania przyciskow mozna ustawia¢ korzystajac
z przycisku i buzera na sterowniku, patrz tabela pkt3 pkt4, oraz
pilotem LCD.

Ustawienie scenariusza przycisku P1 sterownika pilotem
LCD. W pilocie LCD ustawi¢ numer kanatu, ktory jest zapisany w
sterowniku, w ktérym chcemy ustawic scenariusz przycisku P1 i na-
ciska¢ przez 5s razem przyciski € i, a gdy wyswietlony zostanie
znak 7,1 zwolnié przyciski. Przyciskami €lub wyswietlic & ¢ i
nacisna¢ przycisk ==, zobaczymy ' ¢ ¢~ . Przyciskami €lub) usta-
wi¢ numer scenariusza np: nrd  {={ i nacisna¢ przycisk &\, silnik
wykona dwa krotkie naprzemienne ruchy potwierdzajac ustawienie
scenariusza.

Ustawienie scenariusza przycisku P2 sterownika pilotem LCD.
W pilocie LCD ustawi¢ numer kanatu, ktory jest zapisany w sterowni-
ku, w ktérym chcemy ustawi¢ scenariusz przycisku P1 i naciska¢ przez
55 razem przyciski €i, a gdy wyswietlony zostanie znak | zwol-
nié przyciski. Przyciskam €lub wyéwietlié (2| i nacisnaé przycisk
=, zobaczymy| 2 {". Przyciskami€lub) ustawié numerscenariusza
np: nr6 =i, i nacisnaé przycisk #A\, silnik wykona dwa krétkie naprze-
mienne ruchy potwierdzajac ustawienie scenariusza

Pietnascie sekund bezczynnosci lub dwukrotne réwnoczesne na-
cisniecie przyciskow € i » powoduije przejcie pilota do normalnej
pracy, potwierdzone czterema podwdjnymi sygnatami buzera.



5.Konfigurowanie sterownika LN_FASADA przyciskiem

5.1.Konfiguracja sterownika przyciskiem
Korzystajac z przycisku, buzera i diody LED sterownika mozna:

przycisk PRG

[>zarejestrowaé pierwszego pilota,

> ustawi¢ czas mikroruchu,

> ustawic scenariusz pracy przycisku P1,

[> ustawic scenariusz pracy przycisku P2,

> zresetowac sterownik.

Przyktad nr1: Rejestracja pierwszego pilota. Silnik powinien by¢
zainstalowany z ustawionymi pofozeniami koncowymi (silnik z me-
chanicznymi wytacznikami krancowym mechaniczne).

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i trzymac przycisk PRG sterow-
nika. Gdy ustyszymy jeden dtugi sygnat buzera wtedy niezwtocznie
zwolni¢ przycisk. Gdy po chwili ustyszymy krotki sygnat buzera i
btysk diody LED nacisna¢ i zwolnic przycisk PRG. Silnik dotaczony
do sterownika w losowych odstepach czasu, przez 4 minuty bedzie
wykonywat krotkie naprzemienne ruchy w gore lub w dot.

W czasie trwania ruchu nalezy nacisna¢ i zwolni¢ odpowiednio
przycisk zgodny z kierunkiem ruchu &\ lub ", silnik sie zatrzy-
ma i po losowym czasie rozpocznie kolejny ruch w przeciwng stro-
ne. Ponownie w czasie trwania tego ruchu nacisna¢ odpowiedni
przycisk A\ lub V.

Po czterech kolejnych poprawnych naci$nigciach przyciskow
AWV w czasie czterominutowej aktywnosci silnika, Zaluzja lub
roleta wykona ruch do dolnej a potem do gornej pozyciji krancowej,
potwierdzajac rejestracje pierwszego pilota.

Przyktad nr2:

Ustawienie scenariusza wejscia P2 - mikroruch géra.

W stanie normalnej pracy nacisnag i trzyma¢ przycisk PRG sterowni-
ka. Ustyszymy najpierw jeden dtugi sygnat buzera, potem jeden krotki,
dwa krotkie, a gdy ustyszymy trzy sygnaty buzera zwolni¢ przycisk.
Po chwili ustyszymy dziewig¢ krétkich pojedynczych sygnatow buzera.
Po ustyszeniu pigtego sygnatu buzera niezwiocznie nacisna¢ i zwolni¢
przycisk PRG. Krotka melodyjka grana buzerem sterownika potwier-
dza wybdr opcji przejscie sterownika do normalnej pracy.

6.Czujnik wiatru i sfonca, wersja solarna i 230V

Czujnik wiatru i stonca:

D>wysyta rozkaz podnies,
gdy wiatr przez 3s przekra-
cza ustawiong predkosc,

» o nastepnie przez 12 min czuj-
&% nik sforica jest nieaktywny,
A« \ Dwysyla rozkaz opusé

gdy przez 2min poziom na-
stonecznienia przekroczyt
ustawiong warto$¢, na-
stepnie przez 12 min czuj-
nik storca jest nieaktywny,
Dwysyta rozkaz podnie$
gdy poziom nasfonecznie-
nia spadt ponizej ustawionej

|
’*TJ warto$ci,
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Konfigurowanie sterownika LN_FASADA przyciskiem

Przycisk PRG
zwolniony po:

Funkcja

1|Jeden dtugi Rejestracja nacisnigcie przycisku PRG po pierwszym krotkim sygnale buzera i krotkim btysku
sygnat buzera i diody pierwszego pilota, | diody LED buzera i diody LED, wprowadza sterownik w stan rejestracii pierwszego
LED, potem jeden Uczenie nri. pilota - pkt: 3.1.4. - przyktad nr1
2 |Jeden krotki sygnat bu- | Czas nacisniecie przycisku PRG po pierwszym krotkim sygnale buzera i krotkim btysku
zera i blysk diody LED, | mikroruchu diody LED ustawia czas mikroruchu - na 100ms, po drugim - na 200ms, po trzecim
potem dziesiec - na 300ms,... po dziesigtym - 1000ms,
3 | Dwa krotkie sygnaty Tryb pracy nacisnigcie przycisku PRG po (1-2...9) krotkim sygnale buzera i krotkim bfysku diody
buzera i btyski diody przycisku P1 LED wybiera scenariusz:
LED btyski LED, potem >1_krok po kroku - podnoszenie - stop - opuszczanie - stop,
dziewie¢ [>2_podnoszenie rolety, a gdy roleta jest w ruchu stop,
4| Trzy krotkie sygnaty Tryb pracy [>3_opuszczanie rolety, a gdy roleta jest w ruchu stop,
buzera i blyski diody | przycisku P2 [>4_mikroruch dof,
LED btyski LED, potem [>5_mikroruch gora,
dziewieé [>6_mikroruch krok po kroku,
>7_krétko podnoszenie, dtugo mikroruch otwieranie,
[>8_krotko opuszczanie, dtugo mikroruch zamykanie,
[>9_sterowanie Jednoznaczne Jednoprzewodowe JJ,
5 |Cztery krotkie sygnaty | Reset naciéniecie przycisku po jednym sygnale buzera i btysku diody LED - RESET, usu-
buzera i btyski diody niete zostajg wszystkie piloty, przycisk P1 - podnies rolete/stop , przycisk P2 - opusé
LED, potem jeden rolete/stop niezmieniony czas mikroruchu




UWAGA. Naci$niecie na pilocie przycisku STOP wytacza reakcje
sterownika na rozkazy pochodzace od czujnika stofica, a naciénie-
cie na pilocie przycisku géra lub dot przywraca reakcje sterownika .
Rejestracja czujnika w sterowniku. Do rejestracii czujnika potrzeb-
ny jest zarejestrowany pilot. W zaleznoci od rodzaju pilota wprowa-
dzi¢ pilota w stan dodawania pilota pkt. 4.5, a nastepnie nacisna¢
przycisk REJESTRACJA czujnika wiatru. Silnik wykona dwa krotkie
naprzemienne ruchy potwierdzajac rejestracje czujnika. Powtorzy¢
rejestracie we wszystkich sterownikach, ktre majg by¢ sterowane
czujnikiem wiatru.

Usuniecie czujnika ze sterownika. Do usunigcia czujnika wiatru
potrzebny jest zarejestrowany pilot. W zaleznosci od rodzaju pilota
wprowadzi¢ pilota w stan dodawania pilota pkt. 4.6, a nastepnie na-
cisna¢ przycisk REJESTRACJA czujnika wiatru. Silnik wykona dwa
krétkie naprzemienne ruchy potwierdzajac usunigcie czujnika wiatru.

Czujnik wiatru wysyfa po przekroczeniu ustawionej sity wiatru oraz
przy niskiej jasno$ci otoczenia rozkaz opus¢, gdy jasnos¢ otoczenia
przekroczy ustawiony poziom, rozkaz podnie$. Mozna w czujniku
wiatru zamieni¢ miejscami wysytane rozkazy. Aby zamieni¢ rozkazy
podnies i opus¢ na rozkazy opusé i podnies, nalezy jednocze$nie na-
ciskac przez 3s przyciski czujnika WIATR i SET. Po kazdej zamianie
wy$wietlany jest znak /P géralub o géra.

Ustawienie predkosci wiatru, powyzej ktorej zostanie wysta-
ny rozkaz - podnie$ zaluzje. Naciskac przez 1s przycisk WIATR,
cyfra nad przyciskiem pokaze aktualne ustawienie - od [ do 5.
Dalsze naciskanie powoduje zmiang wy$wietlanej cyfry, zwolni¢
przycisk po wyswietleniu zadanej wartosci.

Zero [] oznacza wytaczenie czujnika wiatru, a cyfry { -10km/h,
-15km/h, J-20km/h, H-25km/h, 5-30km/h, 5-35km/h,

7 -40km/h, 5 - 45km/h, 5 -50km/h okreslaja predko$é wiatru.

Ustawienie poziomu jasnosci. Jezeli jasno$¢ bedzie wigksza to
czujnik wysle rozkaz opusc, a jezeli bedzie mniejsza rozkaz podnies.
Naciskaé przez 1s przycisk StONCE, cyfra nad przyciskiem poka-
ze aktualne ustawienie - od [ do 5. Dalsze naciskanie powoduie
zmiang wySwietlanej cyfry, zwolni¢ przycisk po wyéwietleniu zgdanej
wartoéci. Zero ] oznaczawytaczenie czujnikastorica. Cyfra { ozna-
cza poziom jasnoéci 200 Luxow, a cyfra 5 0znacza10000 Luxéw.

Tryb testowy. Rownoczesne naciskanie przez 3s przyciskow
WIATR i SET wigcza na 3 min tryb testowy. Wy$wietlacz nad przy-
ciskiem WIATR wskazuje cyfre odpowiadajaca aktualnej predkosci
wiatru, a wyéwietlacz nad przyciskiem SEONCE wskazuie cyfre od-
powiadajacg aktualnej jasnosci otoczenia. Mozna szybciej przejsc
do normalnej pracy naciskajgc ponownie réwnoczesnie przez 3s
przyciski WIATR i SET.

I

.Dane Techniczne

LH FAsADA WaRTOSC Uwaal
Zasilanie 230AC/0.3W

Wyjscia przekaznikowe max. 300W
Czgstotliwos¢ pasmo 433MHz | modulacja ASK
Wymiary 131x32x32mm

LN_FAsapA WARTOSC Uwaal
Zasilanie 230AC/0.5W

Czestotliwose pasmo 433MHz | modulacja ASK
Moc nadawania 10mW

Wyjscia przekaznikowe max. 300W
Wymiary 42x36x22mm

LCD LED Fasaba WARTOSC Uwaali
Zasilanie bateria - CR2450

Wyjscia przekaznikowe max. 300W
Czestotliwosé pasmo 433MHz | modulacja ASK
Moc nadawania 10mW

Wymiary 130x45x12mm

BRELOK FASADA WAaRTOSE Uwaal
Zasilanie bateria - CR2032

Czestotliwos¢ pasmo 433MHz | modulacja ASK
Moc nadawania 10mW

Wymiary: ptaski 64x39x10mm

trojkat 54x34x13mm

SCIENNY PROXIMA WARTOS6G Uwaal
Zasilanie bateria - CR2032

Czestotliwosé pasmo 433MHz | modulacja ASK
Moc nadawania 10mW

Wymiary: 86 x 86 x 14mm
CzuINKWIATRUSOLAR ~ WARTOSC Uwaal
Zasilanie bateria stoneczna | 3,7V/150mAh
Czestotliwose pasmo 433MHz | modulacja ASK
Moc nadawania 10mW

Wymiary: 170 x 90 x 160mm
CzuiNKWATRU230AC  WARTOSC Uwaal
Zasilanie 230AC I\
Czestotliwosé pasmo 433MHz | modulacja ASK
Moc nadawania 10mW

Wymiary: 170 x 90 x 160mm




8.Wyprowadzenia

8.1.Ukryty przycisk w pilotach LCD i LED
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8.2.Dotgczenie sterownika LN_FASADA
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8.3.Dotaczenie sterownika LH_FASADA
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Silnik z kranicowkami mechanicznymi lub elektronicznymi

Gwarancja

Gwarancja obejmuje urzadzenie nabyte na teryto-
rium Polski i trwa 3 lata od daty jego produkciji. Jezeli
w ciggu 3 lat od daty produkcji wystapig usterki w jego
dziataniu z przyczyn zaleznych od producenta, zosta-
ng one bezptatnie usuniete lub urzadzenie zostanie
wymienione na nowe. Wykonanie naprawy gwaran-
cyjnej, ani wymiana urzgdzenia w ramach gwarancji,
nie powodujg przedtuzenia terminu gwarancji.
Gwarancja producenta nie obejmuije:

Uszkodzen mechanicznych, uszkodzen termicznych,
zalania urzadzenia, uszkodzenia, baterii, uszkodzen
wynikajacych z ingerencji uzytkownika, wszelkich
elementow urzadzenia, ktore zuzywaja sie w ramach
normalnej pracy np. z wytarcia nadrukow, zarysowa-
nia. Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest
do detalicznej wartosci urzadzenia wskazanej w cen-
niku producenta obowigzujgcym w dniu zgtoszenia
reklamacii.

Producent nie odpowiada za utrate, uszkodzenie lub
zniszczenie urzadzenia wynikte z innych przyczyn niz
wady w nim tkwigce oraz nie odpowiada za szkody
spowodowane wadami produktu. W szczegoinoSci
uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmujg prawa do
domagania sig zwrotu utraconych zyskoéw w zwigzku
z awarig urzadzenia.

Gwarancja na sprzedany towar nie wyfacza, nie
ogranicza ani nie zawiesza uprawnien konsumenc-
kich wynikajacych z przepisow bezwzglednie obo-
wigzujgcych. Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z kartg
gwarancyjng i wypetnionym formularzem reklamacyj-
nym (do pobrania na www.proxima.pl w zaktadce do
pobrania) na adres firmy.

Zabrania si¢ wyrzucania tego urzadzenia
razem z odpadami domowymi. Wedtug dy-

rektywy WEEE obowigzujacej w UE, to
urzadzenie podlega selektywnej zbidrce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze
€ urzadzenie jest zgodne z dyrektywa

2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgod-
no$ci UE jest dostepny pod adresem inter-
netowym: www.proxima.pl
v.03.25

www.proxima.pl PRQXIMA

Proxima sp.j. 87-100 Torun, ul. Polna 23A tel. 56 660 2000,



