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4. MENU STEROWNIKA cd.
1.NacisnaCitrzymaé 2. Grupy sygnatow buzera
przycisk sterownika:
Zwolni¢ przycisk po Nacisna¢ i zwolnic przycisk sterownika po wybranej opcji:
jednej z pieciu opciji:
\/ \/ \/ \/
g buzer 1x buzer 1x
£ Wejscie do stanu sp. Stan specjalny
5y
o buzer 2x > > > > > > > buzerix
e e e B
EI Pasmo pracy
§ buzer 3x . buzer 1x buzer 2x
= Czas kanatu nri Bistabilny Pasmo nr2
=
oV \/
£5 buzer 4x buzer 1x buzer 2x buzer 3x
5 Czas kanalu nr2 Bistabilny mono 1s Pasmo nr3
2V \/
E buzer 5x buzer 1x buzer 2x buzer 3x buzer 4x
= Wejscie do RESET RESET | | mono 1s | mono 10s Pasmo nr4
\/ \/
Hymn kibica Hymn kibica buzer 3x buzer 4x Hymn kibica
mono 10s mono 30s
buzer 4x buzer 5x
mono 30s mono 1min
buzer 5x buzer 6x
mono 1min mono 10min
buzer 6x buzer 7x
mono 10min mono 30min
buzer 7x buzer 8x
mono 30min mono 1h
buzer 8x buzer 9x
mono 1h mono 12h
buzer 9x Hymn kibica
mono 12h
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Sterownik LN_LR_LT PGM zasieg nawet do1km

Sterownik specjalnie zaprojektowany do radiowego odbierania stanu wyj$¢ PGM centrali alarmowej, rozsytanej pilotem PCB_LR_PGM
ale sterownikiem mozna tez sterowac pilotami recznymi pilot P4_LR_PGM, pilot P8_LR_PGM, oraz lokalnie, przewodowo S1_S2.
Wykorzystano technologie LoRa. LongRange - odporng na zaktocenie radiowa technologie duzego zasiegu. Pamie¢ 500 pilotow.

P4 P8 LR PGM

PCB_LR_PGM

LN_LR_LT_PGM

Antena 433MHz

© Sterownik LN_LR_LT_PGM jest zasilany z 230VAC i posiada dwa

kanaty triakowe mogace sterowa¢ zaréwkami LED ktore przy
zatgczaniu pobierajg znacznie wigkszy prad niz wynika to z ich
mocy znamionowe;.

@ dwa kanaly - faczna obcigzalno$¢ kanatow 150W bez wzgledu na

rodzaj zrodta $wiatta - LEDowe, zarowe, elektroluminescencyjne
(Swietlowki), oraz dwa wejscia sterujgce S1-S2.

© Sterownik posiada pamie¢ 500 pilotow PCB_P8_P4 LR_PGM

i korzysta z technologii radiowej dalekiego zasiegu LoRa.

© Kazdy kanat moze pracowa¢ w trybie monostabilnym z czasami

15-10s-30s-1min-10min-30min-1h-12h, lub w trybie bistabilnym.

> Wejscie pilota PCB_LR_PGM mozna zarejestrowac w kanale ste-

rownika w jeden sposéb:
[> zwarcie wejscia IN1-IN10 wtacza przekaznik kanatu,
[>rozwarcie wejscia IN1- IN10 wytacza przekaznik kanatu.

3 Przycisk pilotow P4 i P8_LR_PGM i przewodowe wejscie lokaine

S1_S2, mozna zarejestrowa¢ w kanale sterownika na trzy sposoby:
[>wiacz przekaznik kanatu,

[>zmien stan przekaznika kanatu,

[>wytacz przekaznik kanat.

@ Sterownik moze pracowa¢ w jednym z czterech pasm czestotli-

wosci radiowych, ustawianych przyciskiem PRG sterownika.
Mozliwe jest dziatanie czterech Systemow PGM obok siebie.

1. SYSTEM PGM

PGM - ProGrammable negative trigger output Module - progra-
mowane wyjscie z aktywng masa - wyjscie central alarmowych.
System PGM to moduty: sterownik LN_LR_LT_PGM,

sterownik LN_LR_PK24_PGM, pilot PCB_LR_PGM, pilot P4_
LR_PGM i pilot P8_LR_PGM.

2. DZIALANIE STEROWNIKA LN_LR_LT_PGM
2.1. Pasmo pracy Po wigczeniu zasilania buzer sterownika po-
daje krotkimi sygnatami cyfre od 1 do 4, ktéra oznacza pasmo
czestotliwos¢ w jakiej pracuje sterownik.

2.2. Dziatanie kanatow Kazdy z dwéch kanatow P1 i P2 moze
pracowa¢ w trybie bistabilnym lub monostabilnym (1s-10s-30s
-1min-10min-30min-1h-12h).

Po odebraniu rozkazu pilota lub po pobudzeniu wejscia lokalnego

S1_82 przekaznik kanatu wykonuje odebrany rozkaz pilota:
»wiacz: P4 P8 PCB_LR_PGM

[>tryb bistabilny - wtacza przekaznik kanatu,

[>tryb monostabilny - wigcza przekaznik kanatu, rozpoczynajac
odliczanie czasu monostabilngo od poczatku,

p>zmien stan: P4_P8_LR_PGM

[>tryb bistabilny - gdy przekaznik kanatu wytaczony, wtacza go,
a gdy wigczony, wytacza go,

I>tryb monostabilny - gdy przekaznik kanatu jest wytaczony,
wiacza go i rozpoczyna odliczanie czasu od poczatku, a gdy prze-
kaznik jest wtgczony, wytacza go,

P> wytacz kanat: P4_P8_PCB_LR_PGM

[>w trybie bistabilnym i monostabilnym wytacza przekaznik.
2.3. Praca z pilotem PCB Gdy kanat sterownika wspotpracje
z pilotem PCB, a ten z PGMem centrali alarmowej, warto kanat
sterownika ustawi¢ w trybie monostabilnym na wypadek, gdyby
rozkaz wytacz kanat, wystany przez pilota PCB, przy rozwarciu
wejscia IN1_IN10 nie dotart do sterownika. Czas monostabilny
powinien by¢ ustawiony nieco wigkszy niz spodziewany maksy-
malny czas pobudzenia wyjécia PGM.

2.4, Przeciazenie sterownika. Jezeli obcigzenie sterownika
spowoduje zbyt duzy wzrost temperatury sterownika, zatgczone
obcigzenie bedzie odtaczane na kilka sekund i ponownie zatg-
czane na 1s. Im wyzsza temperatura sterownika tym na dfuzej
odfgczane jest obcigzenie, az do jego trwatego odtgczenia.
Przeciazeniu sterownika towarzyszy rowniez przerywany sygnat bu-
zera. Miganie i sygnat buzera ustepujg po ostygnieciu sterownika.

2.5. Sygnalizacja odebrania rozkazu: odebranie rozkazu pilota
lub przycisku lokalnego dla trybu bistabilnego, monostabilnego, oraz
dodatkowo wytaczenie przekaznika dla trybu bistabilnego sygnali-
zowane jest jednym (kanat nr1) lub dwoma (kanat nr2) sygnatami
buzera sterownika.

2.6. Trzycyfrowa informacje akustyczna - liczba pilotow zare-
jestrowanych w sterowniku.

Informacie stanowig trzy grupy sygnatow buzera sterownika rozdzie-
lone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w kazdej grupie.
Liczba sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki), liczba
sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a liczba sy-
gnatéw w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedfuzonym sygnatem.
Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatow buzera
oznacza liczbe 205 - 205 zarejestrowanych pilotow.

Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 000-500.
2.7. Emisja specjalna Krotkie nacisnigcie i zwolnienie przyci-
sku na sterowniku wysyta radiowg - emisje specjalng. Po wysta-
niu emisji specjalnej sterownik oczekuje na jej odestanie przez
dowolny inny modut systemu PGM ktory znajduje sig¢ w stanie
specjalnym, a nastepnie buzer sterownika informuje o jakosci
potaczenia radiowego z tym modutem:

[>3 krotkie sygnaty buzera - jako$¢ bardzo dobra,

[>2 krotkie sygnaty buzera - jako$¢ dobra,

[>1 krotki sygnat buzera - jako$¢ dostateczna,

[>1 dtugi (po chwili) sygnat buzera - brak zasiegu.




NENU REJSTRACJ

2.8. Stan specjalny Wszystkie moduty systemu PGM mozna
wprowadzi¢ w stan specjalny.

(Tabela MENU STEROWNIKA LN_LR_LT_PGM str.3 - Nacisna¢ i
trzymac przycisk PCB - zwolni¢ przycisk po jednym sygnale buzera).
Modut wprowadzony w stan specjalny odsyta odebrang emisje
specjalng wystang przez dowolny inny modut systemu PGM.
Moduty nie musza by¢ ze sobg powigzane.

Stan specjalny kazdego modutu trawa 10min i po kazdej odebra-
nej emisji specjalnej jest przedtuzany o kolejne 10 min.

Krotkie naciénigcie przycisku sterownika koficzy stan specjalny
co potwierdza hymn kibica grany buzerem pilota.

2.9. Sprawdzenie zasiggu [>Wprowadzamy np. pilota PCB_
LR_PGM PGM w stan specjalny. Po wystaniu emisji specjalnej
przez sterownik LN_LR_ (krétkie naciéniecie przycisku na ste-
rowniku) pilot PCB_LR_PGM bedacy w stanie specjalnym, odsy-
ta odebrang emisje specjalna.

Sterownik LN_LR_LT_PGM po odebraniu emisji specjalnej
odestanej przez pilota, swoim buzerem informuje uzytkownika
0 jakosci odebranego sygnatu radiowego - w sposob punkt 2.6.

1. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk
sterownika tyle razy ile wynosi
numer pozycji Menu:

[>Mozna tez wprowadzi¢ sterownik LN_LR_LT_PGM w stan
specjalny i przyciskiem pilota PCB_LR_PGM sprawdzi¢ jako$¢
potaczenia, wtedy to buzer pilota PCB podaje jakos¢ potaczenia.

3. MENU REJESTRACJI

Obstuga menu sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku i
sygnatow buzera. W menu rejestracji mozna:

[>wysta¢ emisje specjalng - zapytac o jako$¢ potaczenia z mo-
dutem znajdujacym sie w stanie specjalnym,

oraz, w wybranym kanale nr1 i nr2 sterownika:

[>zarejestrowac wejscia IN1- IN10 pilota PCB w trybie PGM,
zarejestrowac przyciski pilota P4_P8 / wejscia lokalne S1_S2 w
trybie wtacz,

[>zarejestrowac przyciski pilota P4_P8 / wejscia lokalne S1_S2
w trybie zmien,

[>zarejestrowac przyciski pilota P4_P8 / wejscia lokalne S1_S2
w trybie wytacz, , [>usuna¢ pilota P4_P8_PCB (usuniecie do-
wolnego przycisku usuwa catego pilota), oraz usung¢ przyciski
S1_82.

2. Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk sterownika po sygnale buzera:
po @ sygnale - rejestracja przycisku pilota PCB - PGM,
po @ sygnale-rejestracja przycisku pilota P4_P8/wejscia S1_S2 - wigcz,

po ® sygnale-rejestracja przycisku pilota P4_P8/wejscia S1_S2 - zmien,

\ / po @ sygnale - rejestracja przycisku pilota P4_P8/wejscia S1_S2 - wytacz,
1x przycisk krotko ‘ buzer 1x a potem odpowiednio:
> zewrze¢ albo rozewrze¢ wejscie pilota PCB,
o ) ) [> nacisna¢ 2x szybko przycisk pilota P4_P8,
Emisja Specjalna - zasigg 1> zewrzeé z faza wejscie S1 lub S2.
Buzer potwierdza rejestracje. Kolejna rejestracja mozliwa jest przez nastepne 20s.
\/ Vo
2xprzycisk kiotko | buzer 2x > > > > 1xbuzer PGM
Rejstracja w kanale nri Rejestruj wejscie IN1_IN10 pilota PCB
o Ve
3x przycisk krotko ‘ buzer 3x > 1x buzer PGM 1x buzer ‘ Wiacz

Rejestracja w kanale nr2 PCB

Yo

4x przycisk krotko ‘ buzer 4x 1x buzer

Rejestruj wejscie IN1_IN10 pilota

‘ Wiacz

Rejestruj przycisk pilota P4_P8
Rejestruj wejscie lokalne S1_S2
Ve

1x buzer ‘ Zmien

Usuwanie pilotow: nacisna¢
przycisk pilota - Sygnat buzera
G

5x przycisk krotko ‘ Hymn kibica 1x buzer

Rejestruj przycisk pilota P4_P8"
Rejestruj wejscie lokalne S1_S2

\ Zmien

Rejestruj przycisk pilota P4_P8

Rejestruj wejscie lokalne S1_S2
yo

1x buzer ‘ Wytacz

Sterownik buzerem podaje liczbe
zarejestrowanych pilotow
Yo

1x buzer

Rejestruj przycisk pilota P4_P8
Rejestruj wejscie lokalne S1_S2

‘ Wytacz

Rejestruj przycisk pilota P4_P8
Rejestruj wejscie lokalne S1_S2

Hymn kibica

Rejestruj przycisk pilota P4_P8
Rejestruj wejscie lokalne S1_S2

A/
Hymn kibica

Sterownik buzerem podaje liczbe
zarejestrowanych pilotow

Sterownik buzerem podaje liczbe
zarejestrowanych pilotow

3. MENU REJESTRACJI cd.

Przyktad: Zarejestrujmy w drugim kanale przekaznikowym trze-
cie wejscie IN3, pilota PCB.

W stanie normalnej pracy trzy razy nacisna¢ krotko i zwolnic
przycisk sterownika. Buzer sterownika trzema krotkimi sygnatami
potwierdzi wejécie do rejestracji w kanale nr2. Po chwili stycha¢
jeden sygnat buzera sterownika.

Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk sterownika.

Od tej chwili przez 20s sterownik czeka na transmisje wystang
przez przycisk pilota PCB.

Zewrze¢ lub rozewrze¢ wejscie IN3 pilota PCB. Po odebraniu
transmisji sterownik krotkim sygnatem buzera potwierdza reje-
stracje przycisku pilota. Przez 20s sterownik czeka na kolejng
transmisje pilota PCB. Po uptynieciu 20 sekund lub po naci$nie-
ciu przycisku sterownika hymn kibica grany buzerem sterownika
potwierdza przejécie sterownika do normalnej pracy.

4, MENU STEROWNIKA

Obstuga menu sterownika odbywa sie przy pomocy

przycisku i sygnatow buzera. W menu sterownika mozna:
[>wprowadzi¢ sterownik stan specjalny,

[>wybra¢ tryb i ustawi¢ czas monostabilny kanatu nr1 i nr2,
[>wybraé jedno z czterech pasm pracy, moduty PGM aby
wspotpracowaty miedzy sobg musza pracowac na tym samym
pasmie.

[>RESET usuniecie wszystkich zarejestrowanych pilotow, pierw-
sze pasmo pracy, kanaty przekaznikowe nr1 i nr2 pracujg jako
monostabilne 1s.

[Wartosci w menu otoczone ramkg to warto$ci po Resecie. |

Przyktad: Ustawienie czasu 10min w drugim kanale przekaz-
nika

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i trzymac przycisk sterowni-
ka. Mozna ustysze¢ pie¢ grup sygnatow buzera.

Po ustyszeniu grupy trzech krotkich sygnatéw buzera sterownika,
zwolni¢ przycisk sterownika.

Po chwili mozna ustysze¢ 9 grup sygnatéw buzera sterownika.
Po grupie szesciu sygnatow buzera krétko nacisna¢ i zwolni¢
przycisk sterownika.

Hymn kibica potwierdza ustawienie kanatu przekaznikowego
nr2 na prace monostabilng 10min.

5. DANE TECHNICZNE
Nazwa Wartosé Uwagi
1| Zasilanie 230AC/50Hz | +/- 10%
2| Pobor pradu | 20mA przekazniki wytaczone
3| Wyjscia L1_L2 |2 x 75W/230AC | bezpotencjatowe styki NO
4| Wejscia 2 S$1.82
5| Czestotliwo$¢ | pasma ISM 433MHz LoRa
6| Wymiary 42x37x22mm
6.WYPROWADZENIA

_
LN_LR LT_PGM

Femmmmea
Max 2x75W/230AC & i7"
Lampy: zarowe, : !
LED, $wietlowki 0
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7. GWARANCJA

Szczegoty dotyczace gwarancii znajdujg sig na karcie gwaran-
cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
Zabrania sie wyrzucania tego urzadzenia razem z od-
padami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE obo-
wigzujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej
zbioree.
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
c Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze Sterownik
_LR_LT_PGM jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE.
m Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod adresem internetowym: www.proxima.pl




