Sieciowy Sterownik Radiowy LN LiLN_P V2

zasilanie 230VAC, dwa kanaty przekaznikowe 3A/230VAC, trzy tryby pracy kanatow, 24 piloty,

10. Gwarancja
Gwarancja producenta obejmuje urzadzenie nabyte na teryto-

rium Polski i trwa 3 lata od daty jego produkcji. Jezeli w ciggu 3
lat od daty produkciji wystapig usterki w jego dziataniu z przyczyn
zaleznych od producenta, zostang one bezptatnie usuniete, lub
urzadzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie naprawy
gwarancyjnej, ani wymiana urzadzenia w ramach gwarancji, nie
powoduija przedfuzenia terminu gwarancji.

Gwarancja producenta nie obejmuje:

Uszkodzen mechanicznych, uszkodzen termicznych, zalania,
uszkodzen wynikajacych z aktywnosci silnych pél, w tym pdl
elektromagnetycznych, przepie¢ elektrycznych, z ingerencii
uzytkownika oraz z normalnego zuzycia w ramach normalnej
pracy.

Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest do detalicznej
warto$ci urzadzenia wskazanej w cenniku producenta obowigzu-
jacym w dniu zgtoszenia reklamaciji. Producent nie odpowiada za
utrate, uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia wynikfe z innych
przyczyn, niz wady w nim tkwigce, oraz nie odpowiada za szkody
spowodowane wadami produktu.

W szczegolnosci uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmuja
prawa do domagania sig zwrotu utraconych zyskéw w zwigzku z
awarig urzadzenia. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza,
nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien konsumenckich wyni-
kajacych z przepiséw bezwzglednie obowigzujacych.
Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z gwarancjg i wypetnionym
formularzem reklamacyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w
zaktadce do pobrania) na adres firmy.

Zabrania si¢ wyrzucania tego urzgdzenia razem z odpa-
dami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE obowigzuja-
cej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiérce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie jest
E zgodna z dyrektywa 2014/53/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostgpny pod
adresem internetowym: www.proxima.pl
Proxima sp.]. jest niezaleznym producentem automatyki bramo-
wej. Nazwy innych producentéw zostaty wymienione wytacznie
po to, aby wyjasni¢ przeznaczenie urzagdzenia.
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ajwazniejsze zalety:
@ dwa kanaty przekaznikowe - obcigzalno$¢ 3A/230 AC,
@ wykonywany w dwoch wersjach:

LN_P z wyj$ciami przekaznikowym bezpotencjatowymi NO,
LN_L z wyjéciami 2x (230VAC / 800W),

© 24 piloty = piloty V2, + (opcja konfigurowana) dowolne piloty z

uktadem HCS pracujgce w pasmie 433.92MHz - analizowana
jest cze$¢ stata transmisii (28bitow - ponad 250min kombi-
nacji),

© trzy tryby pracy:

- bistabilny,
- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),
- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiggu,

zasilanie 230VAC / 50Hz

© mozna rejestrowa¢ kombinacje (réwnoczesne nacisnigcie)

przyciskow pilota,

@ kilka przyciskow lub kombinacja przyciskéw kazdego pilota,

moze sterowa¢ jednym lub dwoma kanatami,

© optyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej dla

pilotow V2 i inaczej dla pilota z HCSem, inaczej dla kanatu nr1 i
nr2,

© po wigczeniu zasilania sterownik podaje diodg LED pojem-

no$¢ pamigci pilotéw - 24.

Sterownik obstuguje piloty oryginalne: V2,

Sterownik obstuguje statokodowo:

dowolne pilot z uktadem HCS firmy Microchip i czestotliwosci
433,92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel, CAMESpace, DTM, NiceSmi-
lo, BFT-Mitto, Tytan, SEQ, Beninca TO.GO i TWK, FAAC FIX, FAAC
RC, Wisniowski, Inel, Solo, Tousek, Key i wiele, wiele, innych,

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naciéniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej zareje-
strowanej kombinacji przyciskéw) pilota wiacza/zmienia stan kana-
tu/kanatow. Nacisniecie tacznika S1 wigcza/zmienia stan kanatu
nr1, a naci$nigcia tacznika S2 wigcza/zmienia stan kanatu nr2
Kazdy kanat moze pracowac w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny - po naci$nieciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po nacisnieciu pilota przekaznik pozostaje wia-
czony przez zaprogramowany czas 1- 999s, nacisniecie przyci-
sku pilota, gdy przekaznik jest wigczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wta-
czony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna omina¢ tg niedogodno$¢ zwalniajac na moment przycisk
co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i nacisniecie przycisku
pilota przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w
nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,
1.2. Wiaczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dia try-
bu bistabilnego jest potwierdzane diodg LED w sterowniku.
Uzycie pilota V2 sterujgcego kanatem nr1 jest sygnalizowane jed-
nym btyénigciem diody LED, a pilota z HCSem jednym podwdj-
nym bfy$nigciem diody LED.

Uzycie pilota V2 sterujacego kanatem nr2 jest sygnalizowane
dwoma bty$nigciami diody LED, a pilota z HCSem dwoma po-
dwajnymi bty$nigciami diody LED.




2. Trzycyfrowe informacje diodg LED

Informacje stanowig trzy grupy mignie¢ diody LED sterownika
rozdzielone krétkg przerwa.

Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w pierwszej, drugiej i trzeciej
grupie. Liczba mignie¢ w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (set-
ki), liczba mignie¢ w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a
liczba mignie¢ w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym wigcze-
niem diody LED.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich btyskow diody LED
oznacza liczbe 205.

Np liczba 205 oznacza: czas monostabilny kanatu 205s.
Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001- 999s.

3. Dwucyfrowe informacje diodg LED
Informacje stanowig dwie grupy mignie¢ diody LED sterownika
rozdzielone krétkg przerwa.

Nalezy liczy¢ migniecia diody LED w pierwszej i drugiej grupie.
Liczba mignie¢ w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dziesiatki),
a liczba mignie¢ w grupie drugiej to druga cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym wigcze-
niem diody LED.

Np: dwa krotkie btyski i dtugi btysk diody LED oznaczajg liczbe 20.
Liczba 20 oznacza 20 zarejestrowanych pilotow.

Mozliwe liczby 00-24

4, Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk PRG na sterowniku (pierwsza
cyfra 3). Poczeka¢, az dioda LED krétko btysnie potwierdzajac
zakonczenie wprowadzanie pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, az do mo-
mentu krotkiego btysku diody LED, a nastgpnie zwolni¢ przycisk
PRG. Zostata wprowadzona druga cyfra pozycii pilota - zero.

Nacisna¢ krétko dwa razy przycisk PRG na sterowniku - trzecia
cyfra 2.

Woprowadzona liczba 302 ustawia czas monostabilny wybranego
kanatu na 302s.
Mozliwe wprowadzane liczby to 001- 999.

5. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota
W stanie normalnej pracy krétko nacisna¢ przycisk PRG na ste-
rowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk diody LED.
Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracie pilota w kanale
nr1 - punkt 4.1.

Ponowne krotkie naciéniecie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest dwoma bfyskami diody LED i od tego momentu
sterownik czeka 5s na rejestracje pilota w kanale nr2 - punkt 4.1.

Ponowne krotkie nacisnigcie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest trzema bfyskami diody LED i od tego momentu
sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika -
punkt 4.2.

5.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow

W ciggu 5s nacisna¢ przyciski’kombinacjg przyciskow pilota
majacego sterowaé wybranym kanatem. Pojedynczy btysk diody
LED oznacza rejestracje pilota V2, a btysk podwojny rejestracje
pilota z HCSem.

Zarejestrowany pilot przedituza czas czekania na rejestracjg na-
stepnego pilota 0 5s. Po 5s sterownik btyska dioda LED hymn
kibica, podaje dioda LED liczbe zarejestrowanych pilotéw (punkt
2) i przechodzi do normalnej pracy.

5.2. Aby wyrejestrowac dostepnego pilota z pamieci ste-
rownika nalezy nacisng¢ dowolny (nawet niezarejestrowany)
przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest
btyskiem diody LED.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolej-
nego pilota, gra hymn kibica, podaje diodg LED liczbe zareje-
strowanych pilotow (punkt 2) i przechodzi do normalnej pracy.

6. Konfigurowanie sterownika
Programowanie sterownika odbywa si¢ przy
pomocy przycisku PRG i diody LED.

W stanie normalnej pracy, nacisna¢

i przytrzyma¢ przycisk PRG na ptytce sterownika:

- po 4s zobaczymy btysk diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy dwa biyski diody LED,

- po 4s kolejnych zobaczymy trzy btyski diody LED,

-iw koncu po kolejnych 4s zobaczymy cztery biyski diody LED.

Zwolnienie przycisku PRG na sterowniku:

- po jednym btysku diody LED - ustawienia trybu pracy kanatu
nr1 - punkt 6.1

- po dwoch bfyskach diody LED - ustawienia trybu pracy kanatu
nr2 - punkt 6.1

- po trzech btyskach diody LED - ustawienie mozliwosci reje-
stracji tylko pilotéw V2, lub pilotow V2 i pilotéw z uktadem
HCS - punkt 6.2

- po czterech btyskach diody LED- przywrécenie ustawien fa-
brycznych i kasowanie pamieci pilotow, punkt 6.3.

6.1. Tryb pracy kanatu nr1 i nr2

Konfigurowanie kanatu nr1 W stanie normalnej pracy nacisna¢

i przytrzymag przycisk PRG na sterowniku, a gdy zobaczymy po-

jedynczy btysk diody LED, zwolni¢ przycisk PRG - dalej patrz

punkt 6.2.1.

Konfigurowanie kanatu nr2 W stanie normalnej pracy nacisnag i

przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a gdy po dtugim btysku

zobaczymy pojedynczy i biysk diody LED, a nastepnie podwojny

btysk diody LED, zwolni¢ przycisk PRG - dalej patrz punkt 6.2.1.

6.2.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dfugi sygnat

diodg LED. Naci$niecie przycisku PRG po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bistabilny

kanatu,

- drugim krotkim btysku diody LED wybiera tryb TDJN,

- trzecim dtugim btysku diody LED sterownik oczekuje na wpro-

wadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilnego

(001-999s), (punkt 3).
Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik bty-
ska hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterownik po-
daje czas monostabilny - (punkt 2), btyska hymn kibica i prze-
chodzi do normalnej pracy.

6.2. Obstugiwane piloty

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a nastepnie

gdy po 12s zobaczymy trzy btyski diody LED, zwolni¢ przycisk

PRG.

Nastepnie sterownik generuje 2 krétkie btyski diodg LED.

Jezeli naciéniemy przycisk PRG sterownika po:

- pierwszym biysku - dziatajg i rejestrowane sg tylko piloty V2,

- drugim btysku diody LED - dziatajg i rejestrowane sg piloty V2,
oraz wszystkie piloty z uktadem HCS - analizowana jest tylko
ich cze$¢ statokodowa transmisji,

6.3. Reset sterownika
Nacisna¢ i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a nastgpnie
gdy po ok.16s zobaczymy cztery krotkie btyski diody LED, zwol-
ni¢ przycisk PRG. Nacisniecie przycisku PRG po pierwszym
btysku - przywrocenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci
pilotéw. Nastepnie hymn kibica dioda LED sygnalizuje przejcie
sterownika do normalnej pracy.

Przycisk PRG

zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden bysk diody LED, | Tryb pracy kanatu nr1 | naciniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia czasu trybu monostabilnego (001-999s),

potem trzy biyski

7. Wyprowadzenia

Sterownik LN_P 230VAC Sterownik LN_ L 230VAC
max3A max -

250VAC | | 2 x 800W :
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8. Dane techniczne

Lp Nazwa
1 | Zasilanie

Wartosé Uwagi

230AC/50Hz | +/- 10%

2 | Poborpradu | 12 mA/0.6W | przekazniki wytaczone
Wyjécia LN_P | 2 x 3A/230AC | bezpotencjatowe styki NO
Wyjscia LN_L | 2 x 800W 230AC bez bezpiecznika
4 | Czestotliwos¢ | 433.92MHz

3

9. Ustawienia fabryczne

Oba kanaty sterownika pracuja jako monostabilne 1s, rejestro-
wane s3 piloty V2 i piloty z HCSem.

UWAGA. Antena moze znajdowac sig¢ pod napigciem 230VAC.
W Zadnym razie nie nalezy jej skracac.
Zaciski S1i S2 moga znajdowaé sig pod napigciem 230VAC.

Dwa btyski diody LED, | Tryb pracy kanatu nr2 | naci$niecie przycisku po pierwszym btysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik oczekuje na wprowa-
dzenia czasu trybu monostabilnego (001-999s),

potem trzy byski

Trzy biyski diody LED,

potem dwa btyskow we lub wszystkie

Piloty SYSTEMo- | naci$niecie przycisku po pierwszym bfysku diody LED - dziatajg tylko piloty V2, po
drugim btysku diody LED - dziatajg wszystkie piloty,

Cztery btyski diody Reset
LED, potem jeden

naciéniecie przycisku po pierwszym bfysku diody LED - kasowanie pamieci pilotow
i przywrocenie ustawien fabrycznych,

i i Dioda LED Funkcja

raz krotko jeden btysk Rejestrowanie nacisnietych przyciskow pilota w kanale nr1
drugi raz krétko podwaojny blysk Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr2
trzeci raz krétko potrdjny btysk Kasowanie nacisnigtego pilota




