Sterownik Radiowy PROXIMA PRX 2-34

Dwuprzyciskowy pilot radiowy w module odbiorczym steruje dwoma przekaznikami oraz wyjsciem

sygnalizacyjnym. Zasilanie 12V.

Najwazniejsze zalety:

© bardzo czuty (superheterodynowy), waskopasmowy (od-
porny na zaktécenia) odbiornik radiowy zapewniajgcy
w otwartej, niezaktoconej przestrzeni zasigg ponad 200m,
w konkurencyjnych rozwigzaniach stosowane sg odbiorniki
superreakcyjne o0 mnigjszej czutosci i szerokim pasmie odbior-
czym, co w obecno$ci zaktocen dodatkowo zmniejsza zasieg,
dwa odbiorniki superreakcyjne w bliskiej odlegto$ci zaktocaja sig
wzajemnie, superheterodynowe nie,

© zgrabne zmiennokodowe piloty 0 nowoczesnym wygladzie,

© pilot MASTER - nowos¢ na rynku — oprécz normalnej pracy daje
mozliwo$¢ zablokowania/odblokowania dziatania pozostatych
pilotéw, dodania oraz kasowania pilotow, a wszystko to bez do-
stepu do sterownika - role MASTERA moze petni¢ dowolny pilot
PROXIMA zaprogramowany jako pierwszy (mozna tg funkcje
pilota programowo wytaczy¢),

© kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢ w inny sposéb
- nie sterowac, sterowa¢ pierwszym, drugim lub dwoma prze-
kaznikami,

© pamie¢ max. 34 przyciskow (jezeli zaprogramowane
sg oba przyciski kazdego pilota, to oznacza max. 17 pilotow,
a jezeli zaprogramowany jest tylko jeden przycisk pilota, ozna-
cza to max. 34 piloty),

wigczenie/wytaczanie kazdym pilotem (nawet z zaprogramowanym
jednym przyciskiem) syreny alarmowej (dwa przyciski razem) -
oprocz pilota MASTER jesli programowo jest wigczony,

trzy  szybko  wybierane  najpopularniejsze  konfigura-
cje pracy sterownika (bi- i monostabilny, dwa mono- (3s)
i dwa tryby bistabilne),

czas monostabilny - od 1s do 4min - rozdzielczo$¢ 1s,
i od 1min do 4h - rozdzielczo$¢ 1min,

skracanie dziatania przekaznika w trybie monostabilnym -
po ponownym nacisnieciu przycisku,

praca z anteng wewngtrzng (zasig okoto 10% mniejszy,
niz z anteng zewnetrzng), zewnegtrzng anteng nalezy stosowac,
gdy zamkniemy radiolini¢ w metalowej skrzynce, zamontujemy
na duzym metalowym podtozu lub zalezy nam na maksymalnym
zasiegu,

optyczna i akustyczna sygnalizacja stabej baterii w pilocie.



1. Charakterystyka urzadzenia
- zmienny kod pilota Keelog,
dwa przekazniki - pi¢ trybow pracy: - tryb bistabilny, - monosta-
bilny, - TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz), - bistabilny przerywany
(1Hz), - monostabilny przerywany (1Hz),
- czas monostabilny: - od 1s do 4min - rozdzielczo$¢ 1s, - od 1min
do 4h - rozdzielczo$¢ 1min,
- skracanie dziafania przekaznika w trybie monostabilnym
po ponownym naciénieciu przycisku,
- po nacisnigciu przycisku pilota mozna rozrozni¢ przekaznik, ktory
zmienit stan i czy zostat on wigczony, czy wytaczony (chwilowa
sygnalizacja akustyczna i trwata optyczna),
bistabilne zataczanie wyjscia sygnalizacji akustycznej po nacisnig-
ciu obu przyciskéw pilota,
optyczne (trwate) i akustyczne (chwilowe) sygnalizowanie stabej
baterii pilota,
pamie¢ max. 34 przyciskow (jezeli zaprogramowane sg oba przy-
ciski kazdego pilota to 0oznacza max. 17 pilotow, a jezeli zaprogra-
mowany jest tylko jeden przycisk pilota oznacza to max. 34 piloty),
- kasowanie i doprogramowywanie pilotow (przyciskow) — wymaga-
ny dostep do sterownika,
- kasowanie wszystkich pilotow (przyciskéw) - wymagany dostep
do sterownika,
- pilot, ktérego przycisk zaprogramowano jako pierwszy moze by¢
pilotem MASTER, przy pomocy ktérego (bez potrzeby dostgpu
do sterownika) mozna:
usuna¢ pilota (usuwany pilot musi by¢ dostepny),
- skopiowac istniejgcego pilota (doprogramowac nowego pilota, kt6-
rego przyciski dziatajg identycznie jak przyciski pilota kopiowane-
go- wzorca),
zablokowac/odblokowa¢ mozliwos$¢ sterowania wszystkimi pilota-
mi oprécz pilota mastera — optyczna, trwata sygnalizacja stanu za-
blokowania MASTEREM pozostatych pilotow, bistabilne zataczanie
wyjécia sygnalizacji akustycznej dziata zawsze,
optyczna sygnalizacja odbioru sygnatu radiowego pilota ,
- trzy szybkie najpopularniejsze ustawienia trybu przekaznikow:
- pierwszy przekaznik bistabilny, drugi mono 3s,
- oba przekazniki monostabilne 3s
- oba przekazniki bistabilne,

Wyjscia:

- wyjscia NO i NC obu przekaznikow,

- wyjécie sabotazowe otwarcia sterownika (NC),

- wyjécie sygnalizacyjne potwierdzajace zmiane stanu przekaznikow.

2. Dziatanie sterownika

2.1. Sterowanie pilotem

Kazdy z przyciskow kazdego pilota moze dziata¢ w inny sposob — nie

sterowaé, sterowac pierwszym, drugim lub dwoma przekaznikami,

Nacisniecie przycisku pilota steruje przekaznikiem/przekaznikami

przypisanymi do tego przycisku.

Kazdy z dwdch przekaznikow moze pracowaé niezaleznie w jednym

z trybow:

- tryb bistabilny - zmiana stanu przekaznika nastepuje po kazdym
naciénieciu pilota,

- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje wtgczo-
ny przez zaprogramowany czas (od 1s do 4min - rozdzielczo$¢ 1s
i od 1min do 4 h- rozdzielczo$¢ 1min) drugie nacisniecie przycisku
podczas wigczonego przekaznika - wytacza przekaznik (czas mo-
nostabilny ulega skroceniu),

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) - przekaznik pozostaje wtaczony
tak dtugo jak naciskamy pilota + 0.8s. Czas 0.8s stuzy do eliminacji

przerwy w dziataniu przekaznika wywotanego chwilowg utratg za-
siegu. Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawag.
Mozna oming¢ ta niedogodno$¢ zwalniajac na moment przycisk
podczas trzymania co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie przycisku
przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w nadawaniu
mniejsza niz 0.8s jest ignorowana,

- bistabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuije sie tak, jak w try-
bie bistabilnym, ztym ze w czasie, gdy jest aktywny wtacza signa 0.5s
i wytacza na 0.5s,

- imonostabilny przerywany (1Hz) - przekaznik zachowuie sie tak, jak
w trybie monostabilnym z tym, ze w czasie, gdy jest aktywny wia-
cza sig na 0.5s i wytacza na 0.5s,

Stan przekaznika jest sygnalizowany zielong diodg - przekaznik
aktywny - dioda zielona $wieci.

2.2. Wyjscie sygnalizacyjne. Jezeli do wyjscia sygnalizujacego
dotaczona jest syrena to:

2.2.1. Przekaznik pracuje jako bistabilny lub bistabilny przerywany.
Kazdemu rozkazowi wigczajacemu towarzyszy jeden krotki (prze-
kaznik pierwszy) lub jeden dtugi (przekaznik drugi) sygnat syrenki,
a kazdemu rozkazowi wytaczajacemu przekaznik towarzyszg dwa
krotkie (przekaznik pierwszy) lub dwa dtugie (przekaznik drugi) sy-
gnat syrenki. Sygnat krotki jest dwa razy krétszy niz sygnat dtugi.

2.2.2. Przekaznik pracuje jako monostabilny lub monostabilny prze-
rywany. Kazdemu rozkazowi wiaczajagcemu towarzyszy jeden krotki
(przekaznik pierwszy) lub jeden diugi (przekaznik drugi) sygnat sy-
renki. Upfyniecie zaprogramowanego czasu monostabilnego nie jest
sygnalizowane, natomiast skrocenie pilotem czasu dziatania prze-
kaznika pierwszego towarzysza dwa krotkie, a przekaznika drugiego
dwa dtugie sygnaty syrenki. Sygnat krotki jest dwa razy krétszy niz
sygnat dtugi.

2.2.3. Przekaznik pracuje jako TDJN - w tym trybie syrenka nie po-
twierdza zadnej operacji - wyjatkiem jest sygnalizacja stabej baterii.

2.2.4. Nacisniecie obu przyciskow pilota wiacza/wytacza wyjscie
sygnalizacyjne.

UWAGA. Jezeli w systemie pracuje pilot MASTER réwnoczesne
naciéniecie dwoch przyciskow pilota nie oddziatywuje na wyjscie
sygnalizacyjne.

Jezeli MASTER zostanie programowo wytaczony (punkt 3.7.), na-
cinigcie obu przyciskow pilota zaprogramowanego jako pierwszy
wiacza/wytacza wyjscie sygnalizacyjne.

2.3. Sygnalizacja odbioru pilota PROXIMA.

W trybie normalnej pracy (jest jeszcze tryb programowania) czerwo-
na dioda miga, gdy odbierze sygnat z pilota PROXIMA ze sprawng
baterig.

2.4. Sygnalizacja stabej baterii.

Jezeli sterownik odbierze rozkaz z pilota, w ktorym nalezy wymie-
ni¢ baterig, to na wyjciu sygnalizacyjnym pojawi sig osiem krotkich
sygnatow, a dioda czerwona przestaje pracowac w trybie odbioru pi-
lota (miga, gdy wykryje sygnat pilota PROXIMA), a zaczyna stale raz
na sekunde migac.

Przejscie diody do pracy sygnalizujgcej odbior pilota nastepuje po od-
biorze rozkazu z pilota ze sprawng baterig. Jezeli przekaznik pracuje
w trybie TDJN, a pilot ma stabg baterie, to staba bateria sygnalizowa-
na jest akustycznie przez caty czas naciskania.



2.5. Pilot MASTER. Pilotem MASTER jest pilotem, ktorego dowolny przycisk zostat zapisany jako pierwszy podczas programowania przyci-
skow. Programowo mozna wigczy¢ lub wytaczy¢ funkcje MASTER. Jezeli pilot MASTER jest programowo wigczony, to mozliwe sg trzy funkcje z
nim zwigzane.

2.5.1. Blokowanie/odblowywanie pilotem MASTER dziatania zapisanych pilotow.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota MASTER (do zgasniecia diody czerwonej i jednego sygnatu syreny), a nastepnie w ciggu 4s
naci$niemy dowolny przycisk pilota MASTER (dioda czerwona wigczy sig na state, syrenka wiaczy sig dwukrotnie), to tylko rozkazy z pilota MA-
STER beda wykonywane. Wszystkie pozostate piloty beda nieaktywne. Stan ten w sposéb trwaty sygnalizowany jest czerwong diodg LED - $wieci
ciagle i nie sygnalizuje odbioru pilota PROXIMA. Pilotem MASTER mozna przywrcic dziatanie pozostatych pilotow identycznie jak je zablokowac.
UWAGA. Wejscie w programowanie (nacisnigcie SWITCHA) przywraca normalng prace pozostatych pilotow. Podczas, gdy piloty s zablokowane
czerwona dioda $wieci ciggle i nie potwierdza odbioru pilota PROXIMA.

Blokowanie pilotem MASTER funkcji sterowania kanatami przez pozostate piloty,
nie jest blokowane wt/wyt wyjscia sygnatowego (dwa przyciski razem blokowanych pilotow).
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2.5.2. Kasowanie pilotem MASTER dostepnego pilota.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota MASTER (do zgasniecia diody czerwonej i jednego sygnatu syreny), a nastepnie w ciagu
4s naci$niemy dowolny przycisk pilota, ktérego chcemy usung¢ (dioda czerwona mignie dwa razy, syrenka wiaczy si¢ réwniez dwukrotnie),
a nastepnie w ciggu 4s nacisniemy dowolny przycisk pilota MASTER (dioda czerwona mignie pie¢ razy, syrenka wiaczy sie rowniez pigciokrotnie),
to pilot zostanie usunigty.

Kasowanie pilota z uzyciem pilota MASTER.
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2.5.3. Kopiowanie pilotem MASTER dostepnego pilota.

Przyciski w skopiowanym pilocie dziatajg identycznie jak w pilocie kopiowanym - wzorcu.

Jezeli przytrzymamy przez 5s oba przyciski pilota MASTER (do zga$niecia diody czerwonej i jednego sygnatu syreny), a nastepnie w ciggu 4s na-
cisniemy dowolny przycisk pilota, ktorego chcemy skopiowac - wzorca (dioda czerwona mignie dwa razy, syrenka wiaczy sie rowniez dwukrotnie),
a nastepnie w ciagu 4s nacisniemy dowolny przycisk nowego (dioda czerwona mignie trzy razy, syrenka wiaczy sig rowniez trzykrotnie), to nowy
pilot bedzie dziatat identycznie jak wzorzec.

Jezeli chociaz jeden przycisk nowego pilota bedzie zarejestrowany w sterowniku, to procedura kopiowania nie dojdzie do skutku (sygnalizowane
jest to zapaleniem na 2s diody czerwonej i dwusekundowym sygnatem akustycznym. Jezeli po nacisnigciu przycisku nowego pilota nie nastapi
zadna reakcja, a pilot jest sprawny, to oznacza, ze zabrakto miejsca w pamigci sterownika.

Kopiowanie pilota z uzyciem pilota MASTER.
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3. Programowanie sterownika

UWAGA. Poniewaz do sygnalizaciji stanu podczas programowania wykorzystywane s3 zielone diody LED, ktorych zapalenie oznacza row-
niez zadziatanie przekaznika - nalezy wiec, o ile to konieczne, na czas programowania odtaczy¢ sterowane przez przekazniki obwody.
Programowanie sterownika odbywa sie za pomocg SWITCHA na ptytce sterownika i obserwacii diody czerwonej oraz diod zielonych sygnalizu-
jacych stan przekaznikow.

Istniejg dwa sposoby wejécia do programowania sterownika - kazdy sposéb konfiguruje inne cechy sterownika.

Sposob A. Nalezy odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisngé SWITCH, podtaczy¢ ponownie zasilanie i obserwujac diode czerwong w odpowiednim
momencie zwolnic SWITCHA. Tym sposobem mozna skasowaé wszystkie piloty oraz ustawi¢ jedng z trzech najpopularniejszych konfiguracji

pracy przekaznikow.
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Sposob B. Nalezy w trybie normalnej pracy nacisna¢ SWITCH i obserwujac diode czerwong w odpowiednim momencie zwolnic SWITCHA. Tym
sposobem mozna zainicjowa¢ procedure programowania pilotow, ustawic trybow pracy przekaznikow, wybra¢ czas pracy monostabilnej i wt./wyt.

dziatanie funkcji MASTER.
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3.1. Kasowanie wszystkich pilotow.
Odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisnag i przytrzymaé SWITCH, dotgczy¢ zasilanie, na 5s zapali sig dioda czerwona, zwolni¢ SWITCHA podczas

palenia si¢ diody czerwonej — wszystkie piloty facznie z MASTERem zostaty usuniete z pamieci sterownika.
3.2. Programowanie jednej z trzech najpopularniejszych konfiguracji pracy przekaznikow.
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Sterownik umozliwia szybki wybor jednej z trzech najpopularniejsszilch konfiguracii pracllo;grzekainikéw.
Konfiguracja - A pierwszy przekaznik bistabilny, drugi mono 3s,
Konfiguracja - B oba przekazniki monostabilne 3s,
Konfiguracja - C oba przekazniki bistabilne.
Konfiguracja A. Odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisna¢ i przytrzymaé SWITCHA, dotaczy¢ zasilanie, na 5s zapali sig dioda czerwona, zwolni¢
SWITCHA, gdy dioda zgasnie. Zostata wybrana konfiguracja A.
Konfiguracja B. Odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisna¢ i przytrzyma¢ SWITCH, dotaczy¢ zasilanie, i trzymac tak dtugo (ok. 10s), az dioda
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nastepnie zwolni¢ SWITCHA. Zostata wybrana konfiguracja B.
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Konfiguracja C. Odtaczy¢ zasilanie sterownika, nacisna¢ i przytrzyma¢ SWITCH, dotaczy¢ zasilanie i trzymac tak dtugo (ok. 15s), az dioda
dwukrotnie btyénie, nastepnie zwolni¢ SWITCHA. Zostata wybrana konfiguracja C.

Wiaczenie  Konfiguracja C:
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3.3. Programowanie pilotow.

Odtaczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki. Krétko przycisnaé SWITCH - zapali sig dioda czerwona i zielona pierwszego
przekaznika, w ciggu 10s nacisna¢ przycisk pilota, ktéry ma wigcza¢ pierwszy przekaznik (jest to réwniez od tej chwili pilot MASTER), dioda zie-
lona na chwile zgasnie, mamy kolejne 10s na przycisnigcie kolejnego przycisku pilota majacego wiaczaé przekaznik pierwszy. Kazdy przycisniety
i potwierdzony chwilowym zgaszeniem diody przekaznika pierwszego przycisk przedtuza czas oczekiwania o kolejne 10s.

Mozna wprogramowa¢ do tego samego kanatu oba przyciski tego samego pilota. Nacisniecie dowolnego z nich wtaczy wowczas wybrany prze-
kaznik. Naci$niecie SWITCHA, gdy pali si¢ dioda czerwona i dioda zielona pierwszego przekaznika, wygasza diode zielong przekaznika pierwsze-

go i zapala diode zielong przekaznika drugiego. Nalezy podobnie jak dla kanatu pierwszego zarejestrowaé wszystkie przyciski majace sterowac
drugim przekaznikiem.

Programowanie pilotow
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Mozna réwniez wprogramowag przyciski sterujace juz kanatem pierwszym. Po naci$nigciu przycisku wprogramowanego do obu kanatow zadzia-
tajg oba przekazniki. Jezeli przekroczony zostanie czas 10s, sterownik przejdzie do normalnej pracy.

Jezeli po nacisnigciu przycisku nowego pilota nie nastapi zadna reakcja, a pilot jest sprawny, to oznacza, ze zabrakto miejsca w pamieci ste-
rownika. Dwukrotne, krotkie nacisniecie SWITCHA podczas normalnej pracy pozwala przej$¢ od razu do programowania przyciskow drugiego
przekaznika. Mozna nie czekaé 10s, az sterownik przejdzie do normalnej pracy, tylko nacisnaé SWITCHA raz lub dwa razy.

W kazdej chwili podczas normalnej pracy mozna doprogramowac¢ kolejnego pilota (przycisk), o ile nie zostaty wykorzystane 34 przyciski.

3.4. Kasowanie pilota. Kasowany pilot musi by¢ dostepny. Odtgczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki.

W trybie normalnej pracy krotko przycisng¢ SWITCHA - zapali sig dioda czerwona i zielona pierwszego przekaznika, w ciggu 10s nacisnaé oba

przyciski kasowanego pilota. Skuteczne kasowanie potwierdzone jest 6 sygnatami diody zielonej i syrenki. Nie mozna kasowa¢ indywidualnie
przycisku pilota, mozna skasowac tylko catego pilota.

Kasowanie pilota
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3.5. Wybor trybu pracy przekaznikow.

Kazdy z dwoch przekaznikéw moze pracowac w jednym z pigciu pie¢ trybow:

1-tryb bistabilny, 2-monostabilny, 3-TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz), 4-bistabilnym przerywanym (1Hz), 5-monostabilny przerywany (1Hz). Jezeli
w czasie normalnej pracy bedziemy przyciska¢ SWITCHA przez okoto 5s (az zgasnie czerwona dioda LED), a nastepnie odczekamy miganie i nie
przycisniemy SWITCHA - tryby obu kanatéw sig nie zmienia.

Wejscie do programowania trybow i poniewaz nie zostat nacisnigty switch,
nie zostat zmieniony tryb pracy zadnego z przekaznikow.
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Przyktad: Zaprogramowanie pierwszego przekaznika w trybie 1-monostabinym, a drugiego przekaznika w trybie 5-monostabilnym przerywanym.
Odtaczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki.

W trybie normalnej pracy przyciska¢ SWITCHA przez ok. 5s (az zgasnie czerwona dioda LED).

Zielona dioda przekaznika pierwszego mignie raz, nastepnie zapali sie na 3s dioda czerwona, w czasie palenia ktorej nacisnaé krotko SWITCH.
Kanat pierwszy pracuje jako 1-monostabilny.

Nastepnie jeden raz mignie dioda zielona kanatu drugiego i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 2 razy i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 3 razy i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 4 razy i na 3s dioda czerwona,

potem dioda zielona kanatu drugiego mignie 5 razy i na 3s dioda czerwona - w czasie palenia diody czerwonej przycisng¢ SWITCH. Kanat drugi
pracuje w trybie 5-monostabilnym przerywanym.

Zaprogramowanie trybu kanatotw: kanat 1-monostabilny, a tryb kanatu 2-monostabilny przerywany.

Bistabiny o ~ Monostabilny
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Jezeli chcemy zmieni¢ tryb pracy tylko kanatu pierwszego, nalezy w czasie normalnej pracy przyciska¢ SWITCHA przez okoto 5s (az zgasnie
czerwona dioda LED) i, gdy nacisniemy SWITCHA podczas palenia si¢ diody czerwonej po odpowiedniej ilosci mignig¢ diody zielonej kanatu
pierwszego (wybierzemy interesujacy nas tryb), czekamy cierpliwie, az zielona dioda kanatu drugiego zakoriczy miganie. Jezeli nie nacisniemy
SWITCHA podczas zapalania diody czerwonej, tryb kanatu drugiego sie nie zmieni.



3.6. Wybor czasow dziatania trybow monostabilnych. Jezeli kanat sterownika zaprogramujemy jako monostabilny lub monostabilny
przerywany, to zagdany czas wiaczenia programujemy w tym punkcie. Czas monostabilny kazdego przekaznika mozna wybra¢ od 1s do 4min -
rozdzielczo$¢ 1s i od 1min do 4h - rozdzielczo$¢ 1min. Doktadno$¢ odmierzania czasu jest lepsza niz 1%,

Jezeli po wejsciu do programowania czasu nie nacisniemy SWITCHA podczas migania kanatu pierwszego, to sterownik przechodzi do pytania
zielong diodg przekaznika drugiego o wybér jednostek czasu (sekundy impuls pierwszy, minuty impuls drugi). Jezeli rowniez nie naci$niemy
SWITCHA, wyjdziemy z programowania czasow.

Przyktad: Zaprogramujmy czas pierwszego przekaznika na 5s, a czas drugiego na 10min.

Wejscie do programowania czasow trybow monostabilnych
i poniewaz nie zostat nacisniety switch, nic nie zostato zmienione.
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Odtaczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki. W trybie normalnej pracy nacisnag i przytrzyma¢ SWITCHA przez okoto 10s,
az dioda czerwona krotko bty$nie, nastepnie zwolni¢ SWITCHA. Mignie raz dioda zielona przekaznika pierwszego i na 3s zapali si¢ czerwona
dioda, nacisnigcie krotkie SWITCHA podczas palenia diody czerwonej oznacza wybor jednostek - sekundy i che¢ zaprogramowania czasu kanatu
pierwszego. Nastgpnie dioda zielona zaczyna migac co ok. 1s, czekamy na piate mignigcie i gdy nastapi krétko naciskamy SWITCHA — wybralismy
czas dziatania pierwszego przekaznika 5s.

Dalej sterownik zapala raz diode zielong kanatu drugiego i wtgcza na 3s diode czerwong (gdybysmy teraz nacisneli SWITCHA wybraliby$my cheé
programowania czasu przekaznika drugiego w sekundach), ale czekamy, az dioda zielona przekaznika drugiego bty$nie dwa razy i na 3 s zapali
sie dioda czerwona na 3s. Teraz naciskamy krétko SWITCHA, zielona dioda zaczyna migac i kazde migniecie oznacza 1min. Podczas dziesigtego
mignigcia naciskamy SWITCHA. Wybrali$my czas dziatania przekaznika drugiego rowny 10min.

Programowania czasow trybow monostabilnych,
czas pierwszego przekaznika - 5s, a czas drugiego -10minut.

Czas w sek. 5s Czas w min. 10 min
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UWAGA. Zaprogramowanie czasow monostabilnych nie jest jednoznaczne z tym, ze sterownik pracuje w trybie monostabilnym lub monostabil-
nym przerywanym. Oznacza to tylko tyle, ze o ile ustawimy ktéry$ z trybow monostabilnych (punkt 3.5.) sterownik wykorzysta zaprogramowane
w tym punkcie czasy.

3.7. Zarzadzanie pilotem MASTER.

Poniewaz cechy pilota MASTER moga nie by¢ pozadane, istnieje programowa mozliwo$¢ wtgczania/wytaczania tej funkcji.

W tym punkcie i tylko w tym punkcie mozna wtaczy¢/wytaczy¢ obecnosé MASTERa w systemie.

Procedura zmiany wyglada nastepujaco:

Odtaczy¢ o ile to niezbedne obwody sterowane przez przekazniki. W trybie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymaé SWITCHA przez ok. 15s,
az dioda czerwona krétko dwukrotnie bty$nie, nastgpnie zwolni¢ SWITCHA. Dioda zielona przekaznika pierwszego mignie raz i na 3s zapali sig
czerwona dioda, a potem dioda zielona przekaznika pierwszego mignie dwa razy i na 3s zapali sig czerwona.

Jezeli nacisniemy SWITCHA w czasie palenia sig diody czerwonej po jednokrotnym btysnigciu zielonej diody kanatu pierwszego - wybierzemy
praca z pilotem typu MASTER, jezeli natomiast nacisniemy SWITCHA w czasie palenia sig diody czerwonej po dwukrotnym btysnieciu zielonej
diody kanatu pierwszego — wybierzemy praca bez funkcji MASTER pierwszego wprogramowanego pilota. Jezeli nie nacisniemy SWITCHA wcale
- nie zmienimy aktualnego stanu pracy pilota pierwszego.



Wiaczanie/wytaczanie funkcji MASTER pilota, w przyktadzie wybrano - bez MASTERA
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UWAGA.

1. Jezeli pierwszy wprogramowany pilot pracuje jako MASTER, to po naciénigciu obu przyciskow przez okoto 5s, wchodzimy do funkcii, kiore
moze zmieni¢ pilot MASTER (zablokowac, skopiowaé, usunac). Jezeli pierwszy wprogramowany pilot nie pracuje jako MASTER, to po naciénigciu

obu przyciskéw wtgczamy/wytaczamy wyjécie sygnalizacyjne.

2. Jezeli pilot pracuje jako MASTER i jest sprawny, ale istnieje potrzeba jego wymiany mozna go wykasowaé zgodnie z punktem 3.4. Pierwszy

wprogramowny teraz pilot bedzie nowym MASTERem.

3. Zaprogramowanie jednej z najbardziej popularnych konfiguracji (punkt 3.2.) nie zmienia ustawien wybranych w tym punkcie.

4. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartosé Uwagi

1 | Zasilanie 12V DC

2 Pobor pradu ' 15-65mA

3 WyjsciaS |max.500mA  OC

4 Wyjscia PK1/PK2 f‘zAA’/;ﬁ%ACC NOiNC
gﬂzgc(;jv{fuygﬁgsc) 84/60/24 mm

Antena na ptytce drukowanej
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lub potaczy¢ lutowiem z Apcb (antena

na ptytce)

.’g Punkt A (wejscie antenoweodbiornka) -
S albo wiutowac przwod anteny (18cm),

» Lol

§®®® g§§®®é

+12V Masa Tamper S COM2NC2 NO2 COM1 NC1 NO1

PRQOXIMA

ELECTRONICS

5. Gwarancja

Szczegdty dotyczace gwaranciji znajdujg sie na karcie gwarancyjnej

oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
Jak wskazuje symbol zamieszczony obok, zabrania sig wyrzucania urzadze-
nia razem z odpadami domowymi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ ,selektywng
zbiérkg odpadow”, zgodnie z metodami przewidzianymi przez obowiazujace
przepisy lub odda¢ urzadzenie do sprzedawcy podczas dokonywania zakupu
nowego ekwiwalentnego urzadzenia.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie radiolinia PRX jest zgodne z dyrek-

tywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostgpny pod nastepuja-

cym adresem internetowym: www.proxima.pl w zaktadce do pobrania.

Proxima sp.j. 87-100 Torun, ul. Polna 23a, tel. 56 660 2000, www.proxima.pl C €
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