PROXIMA PIN PILOT

PINpilot absolutna NOWOSC w dziedzinie pilotow radiowych

PINpilot umozliwia wystanie szesciu roz-
nych rozkazow. Trzy rozkazy tym pilotem
moze wysta¢ kazdy, a pozostate trzy roz-

kazy tylko osoba znajgca PIN. Najkrotszy PIN jest
pojedynczg cyfra, a najdtuzszy jest liczbg szesciocyfrowa.

Uzytkownik moze wygodnie wystaC trzy rozkazy, np: uzbrdj
alarm, otwérz brame ogrodzeniowa, zamknij zamek centralny
oraz, nieco mniej wygodnie (nalezy wprowadzi¢ PIN), ale bardzo
bezpiecznie, wysta¢ pozostate trzy rozkazy, np: rozbroj alarm,
otwdrz brame garazowg, otworz zamek centralny.

Utrata lub brak nadzoru nad uzyciem pilota nie ozna-
cza juz publicznego dostepu.

Kilkukrotne wprowadzenie btednego PINu czasowo blokuie pilota.
Uzytkownik moze w kazdej chwili zmieni¢ swoj PIN.

PINpilot moze réwniez automatycznie co 10s/60s i na zgdanie
wysytaé rozkaz kontrolny wykorzystywany do potwierdzania
obecnosci wiasciciela, sprawnosci dziatania pilota, czy kontroli
zasiegu - PILOT AUTOMATYCZY.

Dodatkowo PINpilot moze pracowaé jako programator. Praca
programatora opisana jest w instrukcjach programowanych
przez niego urzadzen.

Wprowadzanie PINu i wystanie rozkazu
Kod PIN moze by¢ liczbg dziesigtng jedno-, dwu-, trzy-, cztero-,
piecio- lub szesciocyfrowa. Cyfra oznacza liczbg nacisnig¢ przy-
cisku, cyfra 0 oznacza dziesie¢ nacisniec.

Woprowadzanie pierwszej (najstarszej) cyfry PINu oznacza za-
wsze nacisniecie odpowiednig liczbe razy przycisku F, wprowa-
dzanie drugiej cyfry PINu oznacza zawsze naci$nigcie odpowied-
nig liczbe razy przycisku K, wprowadzanie trzeciej cyfry PINu
oznacza zawsze nacisniecie odpowiednig liczbe razy przycisku
F i tak dalej na przemian, az wprowadzone zostang wszystkie
cyfry PINu.

Pierwsze przycisnigcie pierwszej cyfry PINu powinno by¢ krotkie,
a czas pomigdzy cyframi (zmiana przycisku) nie powinien prze-
kracza¢ 2s.

Po poprawnym wprowadzeniu PINu nalezy szybko (w ciagu 2s)
nacisna¢ przycisk K, przycisk F lub oba przyciski przez minimum
1s. Naci$niecie przycisku/obu przyciskow powoduje wysytanie
rozkazu tak dfugo, jak dtugo naciskany jest przycisk, jednak nie
dtuzej niz 30s - dioda LED sygnalizuje nadawanie.

Po zwolnieniu przycisku/obu przyciskow mozna przez 2s naci-
snac przycisk K, przycisk F lub oba przyciski. Jezeli po zwolnie-
niu przycisku/obu przyciskow uptynie wiecej niz 2s, pilot zapomi-
na wprowadzony PIN.

Rozpoczecie wprowadzania PINu - krétkie nacisnigcie przycisku
F traktowane jest jako proba wprowadzenia PINu. Jezeli PIN jest
niepoprawny lub czas pomiedzy przycisnigciami jest wigkszy niz
1s, proba wprowadzania PINu uznana jest za btedna.

Po czterech btednych probach wprowadzania PINu, pilot zostaje
zablokowany na 1min. Po pigtej btednej probie wprowadzeniu
PINu, pilot zostaje zablokowany ponownie na 1min. Kolejne
btedne préby powodujg zablokowanie pilota na 5min.
Zablokowany pilot co 1s btyska diodg LED. Podczas btyskania
diody LED pilot nie reaguje na przyciski.

Zestawy rozkazow

Szes$¢ rozkazow PINpilota dostepnych jest w dwoch zestawach,
po trzy rozkazy. Podczas wysytania trzech rozkazéw zestawu
pierwszego I dioda LED nie MIGA ($wieci ciagle), a podczas wy-
sytania trzech rozkazéw zestawu drugiego 11 dioda LED MIGA.

UWAGA. Zestaw rozkazow nr I (dioda LED nie MIGA - $wieci cig-
gle) jest identyczny jak zestaw rozkazéw pilota standardowego.

Kazdy z zestawow dostepy jest wprost lub po wprowadzeniu
PINu.

Szes¢ rozkazow to nacisnigcie przyciskow:

(przycisk K, przycisk F, przyciski K+F razem) LED nie MIGA - zestaw I
(przycisk K, przycisk F, przyciski K+F razem) LED MIGA - zestaw Il

Uzytkownik moze sam wybraé, ktory zestaw rozkazéw dostepny
jest wprost, a ktory po wprowadzeniu PINu.

Nalezy minimum 15 razy nacisna¢ przycisk F - dioda LED krotko
btyska, nastepnie wprowadzi¢ PIN i poczekaé, az dioda LED raz
wielokrotnie szybko bty$nie przez 1s.

Krétkie nacisniecie przycisku K ustawia zestaw I1, a dtuzsze niz
2s nacisniecie przycisku K (nalezy poczekaé, az dioda LED za-
pali sig) ustawia zestaw 11 jako wysytany bez PINu.

Zmiana PINu

Nalezy minimum 15 razy nacisna¢ przycisk F - dioda LED krétko
btyska, a nastepnie wprowadzi¢ aktualny PIN i poczekaé, az dio-
da LED raz wielokrotnie szybko bty$nie przez 1s.

Nastepnie wprowadzi¢ nowy kod PIN zaczynajac od klawisza
F. Poczeka¢, az dioda LED dwa razy wielokrotnie szybko bty-
$nie zachecajac do powtdrnego wprowadzenia nowego PINu.
Wprowadzi¢ powtérnie nowy PIN. Jezeli oba nowe PINy byty



identyczne oraz nie przekroczono maksymalnych przerw pod-
czas wprowadzania (2s), to dioda LED wielokrotnie szybko bty-
$nie przez okoto 1s sygnalizujgc poprawng zmiang PINu.
Btad sygnalizowany jest dwoma krétkimi btyskami diody.

Pilot automatyczny

PINpilot moze co 10s lub co 60s wysyta¢ automatycznie roz-
kaz kontrolny (krotkie migniecie diody) wykorzystywany do po-
twierdzania obecno$ci wtasciciela, sprawno$ci dziatania pilota
czy sprawdzenia zasiegu.

Nalezy skonfigurowa¢ PINpilot do pracy automatycznej
- tzn. wybrac, czy pilot ma nadawa¢ automatycznie, a jezeli tak,
to czy co 10s, czy co 60s.

Nalezy minimum 15 razy nacisna¢ przycisk F - dioda LED krétko
btyska, a nastgpnie wprowadzi¢ PIN i poczeka¢ az dioda LED
raz wielokrotnie szybko btyénie przez 1s. Nastgpnie ponownie
wprowadzi¢ kod PIN i poczeka¢, az dioda LED trzy razy wielo-
krotnie szybko btysnie.

Krotkie nacisnigcie przycisku K wytacza AUTOMATYCZNEGO
PILOTA z nadawaniem, diuzsze niz 2s nacisniecie przycisku K
(nalezy poczekac, az dioda LED zgasnie) wiacza AUTOMATYCZ-
NEGO PILOTA z nadawaniem co 10s, natomiast dtuzsze niz 2s
nacisnigcie przycisku F (nalezy poczeka¢, az dioda LED zgasnie)
wiacza AUTOMATYCZNEGO PILOTA z nadawaniem co 60s.

Wiaczenie/wytaczenie sygnatu kontrolnego
Mozna wiaczy¢ i wytaczy¢ automatyczne wysytanie sygnatu
kontrolnego - tylko wtedy jednak, gdy aktywny jest PILOT AU-
TOMATYCZNY (ustawione jest co 10 lub 60s wysytanie sygnatu
kontrolnego).

Nalezy minimum 15 razy nacisna¢ przycisk F - dioda LED krétko
btyska.

niebieska kreska

Nastepne krotkie nacisniecie przycisku K wytacza, a dtuzsze niz
2s (nalezy poczekaé, az dioda LED zgasnie) wigcza automatycz-
ne wysyfanie rozkazu kontrolnego.

Sygnat kontrolny na zadanie

Uzytkownik moze recznie wysta¢ sygnat kontrolny - tylko wtedy
jednak, gdy aktywny jest PILOT AUTOMATYCZNY (ustawione
jest co 10 lub 60s wysytanie sygnatu kontrolnego) - bez znacze-
nia natomiast jest czy wysytanie sygnatu kontrolnego jest wia-
czone, czy wytgczone - patrz punkt wyzej.

Nalezy po prostu minimum 15 razy nacisna¢ przycisk F. Dioda
LED krotko btysnie, a kolejny krotszy btysk oznacza wystanie sy-
gnatu kontrolnego. Brak drugiego krotkiego sygnatu kontrolnego
oznacza brak PILOTA AUTOMATYCZNEGO.

Ustawienia fabryczne

- PIN fabryczny -1-1-1

- brak pilota automatycznego,

- zestaw I rozkazéw / LED przy nadawaniu
UWAGA. Zestaw rozkazow nr I (dioda LED nie MIGA - $wieci cia-
gle) jest identyczny jak zestaw rozkazéw pilota standardowego.

Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwaranciji znajdujg sie na karcie gwaran-
cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.

Zabrania sig wyrzucania tego urzadzenia razem z odpadami
domowymi. Wedtug dyrektywy 2012/19/UE (WEEE II) obowia-
zujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.. niniejszym o$wiadcza, ze PIN pilot jest zgod-
c ny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst zgodnosci UE

jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:

www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.

Lp Programowanie PINpilota

1 | 15xF==== krotki drugi niebieski impuls LED oznacza sygnat kontrolny

oznacza wiaczong diode LED

wysytanie sygnatu kontrolnego - tylko jesli zaprogramowany jest PILOT
AUTOMATYCZNY - punkt 9. lub 10.

2 | 15xF==K<2s

brak automatycznego wysytania sygnatow kontrolnych
(tylko jesli zaprogramowany jest PILOT AUTOMATYCZNY)

3 | 15xF== K>25===

automatyczne wysytanie sygnatow kontrolnych - tylko jesli zaprogramowany
jest PILOT AUTOMATYCZNY - punkt 9 lub 10

15XF == PIN = w m w K<25 = zestaw I rozkazow / LED przy nadawaniu
15XF == PIN mm m s m K525 me zestaw I I rozkazow / LED przy nadawaniu = == = == = = =
15XF== PIN == m s s 525 === programator  / LED przy nadawaniu s s s s s s s s s s o

15XF== PIN = s s s nOWy PIN s o s s s s s s oWy PIN s s s

zmiana PINu

15XF == PIN o PN s o o o o KOS =

brak PILOTA AUTOMATYCZNEGO (brak sygnatow kontrolnych)
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15K PIN s o PIN s o o 505

PILOT AUTOMATYCZNY sygnaty kontrolne co 10s

10

15XF == PIN s s PIN s o o s s 05—

PILOT AUTOMATYCZNY sygnaty kontrolne co 60s
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