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6. DANE TECHNICZNE
Nazwa Wartosé Uwagi

1 | Zasilanie Vcc od 12V do 24VDC 1120mA |

2 ‘ Czgstotliwos¢ ‘pasmalSM433MHz  LoRa
3 ; Liczba/przyciskow 10 1

4 ‘ Wejscia 10x ’ aktywna masa max Vee
5| Wyjscia 2x OC 100mA max Vcc
6 | Wymiary | 120x80 mm !

7. GWARANCJA

Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg sie na karcie gwaran-
cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
Zabrania sie wyrzucania tego urzadzenia razem z od-
padami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE obo-
wigzujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej
zbioree.
UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
c Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze PCB_
LR_PGM jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod adresem internetowym: www.proxima.pl
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PCB_LR_PGM zasieg nawet do1km

PCB_LR_PGM to ptytka rozszerzenie systemu alarmowego, specjalnie zaprojektowana do radiowego przekazywania stanu 10 wyj$¢
PGM centrali alarmowej. Dodatkowo, PCB posiada dwa, sterowane radiowo, wyjscia uniwersalne, np Panic i uzbrajanie/rozbrajanie
alarmu. Wykorzystano technologie LoRa. LongRange - odporng na zakfocenie radiowg technologie duzego zasiggu.
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© PCB posiada 10 wejs¢ IN1-IN10. Wejscie wykrywa zwarcie

i rozwarcie z masg. Zmiana stanu wejscia IN1-IN10 wysytana jest
jednokierunkowo radiowg technologig LoRa, dioda LED wejscia/
wejs¢ IN1-IN10 na ktorym/ktorych wystapita zmiana miga pod-
czas nadawania, a potem ta dioda pokazuje stan tego wejscia.

© PCB_LR_PGM wspétpracuje jednokierunkowo z dowolng licz-

bg dwukanatowych sterownikéw LN_LR_LT PGM i LN_LR_
PK24_PGM, ktorych styki przekaznika powtarzajg stan wejs¢
IN1-IN10.

© PCB_LR_PGM posiada 2 wyjscia OUT1-2 sterowane pilotem

np.P4_P8. Oba wyj$cia mogg pracowa¢ jako monostabilne 1s
lub bistabilne. Pilot np.P4_P8 otrzymuje potwierdzenie o ode-
braniu rozkazu przez wyjécie PCB. Pilotem mozna sprawdzi¢
stan wyjscia i jakos¢ potaczenia. Mozna zarejestrowac 30 przy-
ciskow pilotow.

© Dzieki dwustronnej komunikacji pomigdzy dowolnymi moduta-

mi systemu LR_PGM mozna tatwo sprawdzi¢ jakosci potacze-
nia radiowego (b.dobra - dobra - staba - brak zasiegu) np. po-
miedzy ptytkg PCB_LR_PGM i sterownikami LN_LR_LT_PGM i
LN_LR_PK24_PGM.

© PCB moze pracowa¢ w jednym z czterech pasm czestotliwosci

radiowych, ustawianej przyciskiem na PCB_LR_PGM.
Wszystkie moduty PGM w ramach tego samego zestawu mu-
szg pracowac w tym samym pasmie czestotliwosci.

© Przyciskiem na PCB_LR_PGM mozna wylosowaé nowy numer

plytki PCB.

© Zasilanie 12/-24VDC.

1. SYSTEM PGM

PGM - ProGrammable negative trigger output Module - progra-
mowane wyjscie z aktywng masa - wyjscie central alarmowych.
System PGM to moduty: ptytka PCB_LR_PGM, sterownik
LN_LR_LT_PGMiLN_LR_PK24_PGM, pilot P4_LR_PGM, pilot
P8_LR_PGM.

LN_LR_PK24 PGM LN LR LT PGM

2. DZIALANIE PLYTKI PCB_LR_PGM

2.1. Pasmo pracy Po wigczeniu zasilania buzer pilota podaje
krotkimi sygnatami cyfre od 1 do 4, ktdra oznacza pasmo cze-
stotliwos¢ w jakiej pracuie pilot.

Dioda LED zasilajaca $wieci gdy urzadzenia jest zasilane.

2.2, Dziatanie wej$¢ IN1_IN10

[>Zwarcie wejécia IN1_IN10 powoduje wystanie rozkazu wtacz
przekaznik kanatu sterownika.

[>rozwarcie wejécia IN1-IN10 powoduje wystanie rozkazu
wytacz przekaznik kanatu sterownika.

Rozsytaniu informacji o zmianach na wejsciach IN1-IN10 towa-
rzyszy jednostajne miganie diody LED wejscia IN1-IN10, (wig-
czenie miga dioda czerwona, wytaczenie miga dioda zielona)
Gdy rozsyfanie dobiegnie konca, dioda LED wejscia IN1-IN10
wskazuje aktualny stan wejscia - Swieci na czerwono, gdy na
wejscie podana jest masa, $wieci na zielono, gdy wejscie jest
rozwarte.

2.3. Dziatanie wyjs¢ OUT1_OUT2 Kazde z dwdch wyjs¢
OUT1_OUT2 moze pracowa¢ w trybie bistabilnym lub mono-
stabilnym 1s.

Po odebraniu rozkazu pilota wyjscie wykonuje odebrany rozkaz
pilota np. P4_P8 (wiacz-wytacz-zmien) i wysyta informacje
zwrotng do pilota 0 odebraniu i wykonaniu polecenia.

2.4. Praca z sterownikiem LN_LR LT PGM lub LN_LR_
PK24_PGM

Gdy wyjscie PGM jest dofaczone do wejs¢ IN1_IN10, a ten
wspbfpracuje z sterownikiem LN_LR_LT PGM lub LN_LR_
PK24_PGM, warto kanat sterownika ustawi¢ w trybie mono-
stabilnym na wypadek, gdyby rozkaz wytacz kanat, wystany
przez PCB_LR_PGM nie dotart do sterownika. Czas monosta-
bilny powinien by¢ ustawiony nieco wigkszy niz spodziewany
maksymalny czas pobudzenia wyjécia PGM.

2.5. Emisja specjalna Krotkie nacisniecie i zwolnienie przy-
cisku na ptytce pilota PCB_LR_PGM wysyta emisje specjaing.
Po wystaniu emisji specjalnej pilot oczekuje na jej odestanie
przez dowolny modut systemu PGM ktory znajduije sie w stanie
specjalnym, a nastepnie buzer pilota informuje o jakosci pota-
czenia radiowego z tym modutem:

[>3 krotkie sygnaty buzera - jako$¢ bardzo dobra,

[>2 krotkie sygnaty buzera - jako$¢ dobra,

[>1 krétki sygnat buzera - jako$¢ dostateczna,

[>1 dtugi (po chwili) sygnat buzera - brak zasiegu.

2.6. Stan specjalny Wszystkie moduty systemu LR_PGM
mozna wprowadzi¢ w stan specjalny.

(Tabela MENU PILOTA PCB_LR_PGM str.3 - Nacisna¢ i trzymac
przycisk PCB - zwolni¢ przycisk po jednym sygnale buzera).
Modut wprowadzony w stan specjalny odsyta odebrang trans-
misje specjalng wystang przez dowolny inny modut systemu
PGM. Moduty nie muszg by¢ ze sobg powiazane.




Stan specjalny kazdego modutu trawa 10min i po kazdej ode-
branej emisji specjalnej jest przedtuzany o kolejne 10 min.
Krétkie nacisniecie przycisku na ptytce pilota konczy stan spe-
cjalny co potwierdza hymn kibica grany buzerem pilota.

2.7. Sprawdzenie zasiggu dla transmisji

Wprowadzamy np: sterownik LN_LR_LT_PGM Ilub LN_LR_
PK24_PGM w stan specjalny.

Po wystaniu emisji specjalnej przez np. pytke PCB_LR_PGM
(krotkie nacisniecie przycisku na PCB) sterownik LLN_LR_LT_
PGM lub LN_LR_PK24_PGM bedacy w stanie specjalnym, od-
syta odebrang emisje specjalna.

PCB_LR_PGM po odebraniu emisji specjalnej odestanej przez
sterownik, swoim buzerem informuje uzytkownika o jakosci
odebranego sygnatu radiowego - w sposéb punkt 2.5.

Mozna oczywiscie wprowadzi¢ rowniez ptytke PCB_LR_PGM
w stan specjalny i przyciskiem na sterowniku LN_LR_LT_PGM
lub LN_LR_PK24_PGM sprawdzi¢ jako$¢ pofaczenia, wtedy
buzer sterownika podaje jako$¢ potaczenia.

2.8. nformacja dwucyfrowa

Informacje stanowig dwie grupy sygnatow buzera PCB rozdzie-
lone krotka przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej i
drugiej grupie. Liczba sygnatéw w pierwszej grupie to pierwsza
cyfra (dziesiatki), a liczba sygnatéw w drugiej grupie to druga
cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtu-
zonym sygnatem.

Np: jeden krétki sygnat, a potem dtugi oznacza liczbe 10.

Dla PCB liczba 10 oznacza 10 zarejestrowanych pilotow.

1. Nacisna¢ i zwolni€ przycisk
PCB tyle razy ile wynosi numer

3.MENU REJESTRACJI PILOTOW

Obstuga menu ptytki PCB odbywa sie przy pomocy przycisku i
sygnatow buzera. W menu rejestracji mozna:

>wysta¢ emisje specjalng - zapyta¢ o jako$¢ potgczenia z
modutem znajdujgcym sie w stanie specjalnym,

oraz, w wybranym wyjéciu OUT1_OUT2 :

[>zarejestrowac przyciski pilota np.P4_P8

[>usuna¢ pilota np. P4_P8_(usuniecie dowolnego przycisku
usuwa catego pilota).

Przyktad: Zarejestrujmy w drugim wyjsciu OUT2, wybrany
przycisk pilota P4 w trybie Zmien.

W stanie normalnej pracy trzy razy nacisna¢ krotko i zwolni¢
przycisk sterownika. Buzer sterownika trzema krotkimi sygna-
tami potwierdzi wejscie do rejestraciji w kanale nr2.

Po chwili stycha¢ trzy pojedyncze sygnaty buzera ptytki PCB.
Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk na PCB po drugim sygnale buzera.
Od tej chwili przez 20s sterownik czeka na transmisje wystang
przez wybrany przycisk pilota P4.

Nacisng¢ 2x szybko wybrany przycisk pilota P4. Po odebraniu
transmisji buzer PCB krotkim sygnatem potwierdza rejestracje
przycisku pilota. Przez 20s sterownik czeka na kolejng transmi-
sje przycisku kompatybilnego pilota.

Po uptynieciu 20 sekund lub po nacisnieciu przycisku na ptytce
buzer PCB podaje najpierw liczbe zarejestrowanych pilotow,
a potem gra hymn kibica potwierdzajac przejscie PCB do nor-
malnej pracy.

2. Nacisna¢ i zwolnic przycisk sterownika po sygnale buzera:
po © sygnale-rejestracja przycisku pilota np. P4_P8/- tryb wtacz,

pozycji Menu: po @ sygnale-rejestracja przycisku pilota np. P4_P82 - tryb zmien,
\ 4 po © sygnale - rejestracja przycisku pilota np. P4_P8 - tryb wytacz,
8 1x przycisk krotko ‘ buzer 1x a potem nacisna¢ 2x (dwukrotnie szybko) wybrany przycisk pilota np. P4_P8,
% Emisja Specjalna - zasieg Buzer potwierdza rejestracje. Kolejna rejestracja jest mozliwa przez nastgpne 20s.
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4. MENU KONFIGURACJI PCB_LR_PGM
Obstuga menu pilota odbywa sig przy pomocy przycisku i sygna-
tow buzera. W menu pilota mozna:

[>wprowadzi¢ pilota stan specjainy,

[>wybraé jedng z czterech czgstotliwosci pracy, moduty PGM
aby wspotpracowaty muszg pracowaé na tym samym kanale.
[> ustawi¢ tryb wyjé¢ OUT1_OUT2 - mono (1s) lub bistabilny,
[>wylosowaé nowy numer PCB, nowy numer seryjny umozli-
wia przerwanie dziatania PCB z sterownikami gdzie byty zare-
jestrowane jej wejscia i ponowng rejestracje wejs¢ IN1_IN10 w
wybranych sterownikach.

Przyktad: Ustawienie pracy pilota w pasmie nr3.

W stanie normalnej pracy, nacisna¢ i przytrzymaé przycisk
pilota. Mozemy ustysze¢ 5 grup sygnatow buzera PCB. Gdy
ustyszymy grupe dwach krotkich sygnatow buzera zwolni¢
przycisk PCB. Po chwili mozemy ustysze¢ 4 grupy sygnatow
buzera: jeden krotki, dwa krotkie, trzy krotkie i cztery krotkie
sygnat buzera.

Nacisniecie i zwolnienie przycisku pilota po: grupie trzech krétkich
sygnatow buzera ustawi prace pilota w pasmie nr3.

Wybor kanatu potwierdza hymn kibica grany buzerem pilota.

MENU PILOTA PCB_LR_PGM

1. Nacisna¢ i trzymaé
przycisk PCB

2. Grupy sygnatow buzera PCB

Zwolni¢ przycisk po
jednej z pieciu opciji:

Nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota
po wybranej warto$ci opcji:

\/ \/
buzer 1x buzer 1x
Stanu specjalny - we Stan specjalny
\
buzer 2x » buzer 1x
Pasmo pracy Pasmo nr1 /Hymn kibica
\/
buzer 2x
Pasmo nr2 / Hymn kibica
\/
buzer 3x
Pasmo nr3 /Hymn kibica3
\/
buzer 4x
Pasmo nr3 /Hymn kibica
\/
buzer 3x > buzer 1x
Tryb pracy kanat nr1 Bistbilny / Hymn kibica
buzer 2x
Monostabilny 1s /Hymn kibica
y
buzer 4x buzer 1x
Tryb pracy kanat nr2 Bistbilny / Hymn kibica
buzer 2x
Monostabilny 1s /Hymn kibica
)/
buzer 5x buzer 1x
Losuj nr. pilota Nowy nr. pilota / Hymn kibica
\/
Hymn kibica



