:;g::,sl:t;RG Buzer Funkcja

raz krotko jeden sygnat Rejestrowanie nacisnietych przyciskow pilota w kanale nr1,

drugi raz krétko podwaojny sygnat | Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr2,

trzeci raz krotko potrojny sygnat Kasowanie naci$nigtego pilota,

:Jvzgl:':,z: gg Funkcja Opis

Jeden diugi Odczyt pozycii pilota | po nacisnigciu zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycji,

sygnat buzera Kasowanie pilota | wprowadzi¢ pozycje pilota przyciskiem PRG, sterownik buzerem podaje wprowadzo-
0 znanej pozyciji ng pozycje, potem krotkie nacisniecie przycisku PRG - kasuije pilota,

Jeden krotki Tryb pracy kanafu nr1 | nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera wybiera tryb bistabilny kanatu,

sygnat buzera, po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik oczekuje na wprowa-

potem trzy sygnaty dzenie czasu trybu monostabilnego (001- 999s),

Dwa krotkie Tryb pracy kanafu nr2 | nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera wybiera tryb bistabilny kanatu,

sygnaty buzera, po drugim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dfugim sterownik oczekuje na wprowa-

potem trzy sygnaty dzenie czasu trybu monostabilnego (001- 999s),

Trzy krotkie Piloty SYSTEMo- | naci$niecie przycisku po pierwszym sygnale buzera - dziatajg tylko piloty zmiennoko-

sygnaty buzera, we lub wszystkie dowe SYSTEMowe, po drugim sygnale buzera - dziatajg wszystkie piloty,

potem szesc sygnaiow Zdalne dodawanie | nacisnigcie przycisku po trzecim sygnale buzera - niemozliwe zdalne klonowanie pi-
pilota lota, po czwartym sygnale buzera - mozliwe zdalne klonowanie pilotow,
Sygnalizacja naciéniecie przycisku po piatym sygnale buzera - dziatanie kanatu nie jest sygna-
zmiany stanu kanatu | lizowane buzerem sterownika, po szostym sygnale buzera - dziatanie kanatu jest

sygnalizowane buzerem sterownika,
Cztery krotkie sygnaty | Reset nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamieci pilotow
buzera, potem jeden i przywrocenie ustawien fabrycznych,

9. Ustawienia fabryczne

Oba kanaty sterownika pracujg jako bistabilne, rejestrowane sg
piloty SYSTEMOWE i piloty nieSYSTEMOWE, mozna klonowac
zdalnie pilota, dziatanie kanatu sygnalizowana jest buzerem ste-
rownika.

UWAGA. Antena moze znajdowa¢ sig pod napieciem 230VAC.
W zadnym razie nie nalezy jej skracac.

Zaciski S1 i S2 mogg znajdowac sie pod napieciem 230VAC.

10. Gwarancja

Gwarancja producenta obejmuje urzgdzenie nabyte na teryto-
rium Polski i trwa 3 lata od daty jego produkcji. Jezeli w ciagu 3
lat od daty produkciji wystapig usterki w jego dziataniu z przyczyn
zaleznych od producenta, zostang one bezptatnie usuniete, lub
urzadzenie zostanie wymienione na nowe. Wykonanie naprawy
gwarancyjnej, ani wymiana urzadzenia w ramach gwarancji, nie
powoduijg przedtuzenia terminu gwarancji.

Gwarancja producenta nie obejmuje:

Uszkodzen mechanicznych, uszkodzen termicznych, zalania,
uszkodzen wynikajacych z aktywnoci silnych pél, w tym pél
elektromagnetycznych, przepig¢ elektrycznych, z ingerencii uzyt-
kownika oraz z normalnego zuzycia w ramach normalnej pracy.
Odpowiedzialno$¢ producenta ograniczona jest do detalicznej
wartosci urzagdzenia wskazanej w cenniku producenta obowigzu-
jacym w dniu zgtoszenia reklamaciji. Producent nie odpowiada za
utrate, uszkodzenie lub zniszczenie urzadzenia wynikte z innych
przyczyn, niz wady w nim tkwigce, oraz nie odpowiada za szkody
spowodowane wadami produktu.

W szczegolnosci uprawnienia z tytutu gwarancji nie obejmujg
prawa do domagania sig zwrotu utraconych zyskow w zwigzku z
awarig urzagdzenia. Gwarancja na sprzedany towar nie wytacza,
nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien konsumenckich wyni-
kajacych z przepisow bezwzglednie obowigzujacych.

Urzadzenie nalezy odesta¢ wraz z ta gwarancyjng i wypefnionym
formularzem reklamacyjnym (do pobrania na www.proxima.pl w za-
ktadce do pobrania) na adres firmy.

Zabrania sie wyrzucania tego urzadzenia razem z odpa-

dami domowymi. Wedtug dyrektywy WEEE obowiazuja-
cej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:
c € Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze urzadzenie jest
zgodna z dyrektywa 2014/53/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
adresem internetowym: www.proxima.pl
Proxima sp.j. jest niezaleznym producentem automatyki bramo-
wej. Nazwy innych producentéw zostaty wymienione wytacznie po
to, aby wyjasni¢ przeznaczenie urzadzenia.

PRQOXIMA

PROXIMA
87-100 Torun

ul. Polna 23A, tel. 56 660 2000 www.proxima.pl 03.2024
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Sieciowy Sterownik Radiowy LN_LT

Zasilanie 230VAC, zataczanie zaréwek LED, dwa kanaly - trzy tryby pracy, 819 pilotow, odczyt pozycii
zarejestrowanego pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci, zdalne dodawanie pilotow.

UWAGA. Antena moze
znajdowaé sie pod napie-
ciem 230VAC. W zadnym
razie nie nalezy jej skracac.

Najwazniejsze zalety:
Zaprojektowany specjalnie do zafgczania pilotem radiowym
i przyciskiem zarowek LED ktére przy zataczaniu pobierajg
znacznie wigkszy prad niz wynika to z ich mocy znamionowe;.
Znaczny prad podczas zataczania zaréwki LED prowadzi do
sklejania stykow przekaznikow. | tak np: przekaznik mogacy
sterowaé o$wietleniem zarowym o mocy 150W, pracuje po-
prawnie tylko z zaréwkami LED o mocy znamionowej do 10W.
dwa kanaty - faczna obcigzalno$¢ kanatéw 150W bez wzgledu
na rodzaj zrodta Swiatta - LEDowe, zarowe, elektroluminescen-
cyjne (Swietlowki).

819 pilotéw = zmiennokodowe KeeLog SYSTEMOWE + (opcja
programowana) dowolne piloty z uktadem HCS pracujacego
w pasmie 433.92MHz - analizowana jest czg$¢ stata transmisji
(28 bitow - ponad 250mIn kombinacji),

trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),

- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

kasowanie pilota bez jego obecnosci,

odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

@ zasilanie 230VAC / 50Hz

mozna zarejestrowa¢ nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyci-
skow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski, i jedng kombi-
nacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego,

© kilka przyciskow lub kombinacja przyciskow kazdego pilota,

moze sterowa¢ jednym lub dwoma kanatami,

akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej dla
pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO, i inaczej dla pilota
nieSYSTEMOWEGO z HCSem, inaczej dla kanatu nr 1 i nr 2,
- mozna te sygnalizacje programowo wytaczy¢.
zarejestrowanym  pilotem mozna akustycznie - buzerem ste-
rownika, odczytac jego pozycje w sterowniku,

zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie dodaé pilota,

1. Dziatanie sterownika

1.1. Naci$nigcie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej za-
rejestrowanej kombinacii przyciskow) pilota wtgcza/zmienia stan
kanatu/kanatow. Naciéniecie tacznika S1 wigcza/zmienia stan
kanatu nr 1, a nacisnigcie facznika S2 wtacza/zmienia stan ka-
natu nr 2. Kazdy kanat moze pracowac¢ w jednym z trzech trybow:
- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne, gdy operujac
pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsynchronizowaé dwa
kanaty bistabilne) - po nacisnigciu pilota przekaznik zmienia stan,
- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1- 999s, nacisniecie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtgczony, wytacza go,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wia-
czony tak dtugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawac.
Mozna oming¢ te niedogodnos$¢ zwalniajgc na moment przy-
cisk co 5-20s. Kazde chwilowe zwolnienie i naciénigcie przyci-
sku pilota przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa
w nadawaniu mniejsza niz 0.5s jest przez sterownik ignorowana,

1.2. Wigczenie przekaznika dla trybu bistabilnego, monosta-
bilnego i TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla
trybu bistabilnego, jest potwierdzane buzerem sterownika-
mozna te sygnalizacje programowo wytaczyc.

Uzycie pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO sterujacego
kanatem nr 1 jest sygnalizowane jednym sygnatem buzera, a pi-
lota nieSYSTEMOWEGO jednym podwojnym sygnatem buzera.
Uzycie pilota zmiennokodowego SYSTEMOWEGO sterujacego
kanatem nr 2 jest sygnalizowane dwoma sygnatami buzera, a pi-
lota nieSYSTEMOWEGO dwoma podwojnymi sygnatami buzera.
Uwaga: Akustyczng sygnalizacje zmiany stanu kanatu mozna
programowo wytaczy¢ - punkt 5.3 - piaty i szosty sygnat buzera.
1.3.Informacja o pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku
Znajomos¢ pozyciji zarejestrowanego pilota w sterowniku umozli-
wia usuniecie pilota ze sterownika bez jego obecnosci (np. pilota
zgubionego).

Zeby uzyskaé numer pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku
nalezy postepowacé w sposob opisany w punkcie 5.1.

1.4. Przecigzenie sterownika. Jezeli obcigzenie sterownika
spowoduje zbyt duzy wzrost temperatury sterownika, zatagczone
obcigzenie bedzie odtaczane na kilka sekund i ponownie zatg-
czane na 1s. Im wyzsza temperatura sterownika tym na diuzej
odtaczane jest obcigzenie, az do jego trwatego odtaczenia.
Przecigzeniu sterownika towarzyszy réwniez przerywany sygnat bu-
zera. Miganie i sygnat buzera ustepujg po ostygnieciu sterownika.
1.5. Po wigczeniu zasilania z nacinigtym przyciskiem na ste-

rowniku, sterownik podaje swoim buzerem numer systemu, od-
bierang czestliwos¢ i pojemno$¢ pamieci pilotow - 819 - pkt2.



2. Trzycyfrowe informacje buzerem

Informacje stanowig trzy grupy sygnatéw buzera sterownika roz-
dzielone krotka przerwa.

Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej, drugiej i trzeciej gru-
pie. Liczba sygnatéw w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (set-
ki), liczba sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki),
a liczba sygnatoéw w grupie trzeciej to trzecia cyfra (jednostki).
Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem
buzera.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatow buzera
oznacza liczbe 205.

W zaleznosci od sytuaciji liczba 205 oznacza:

- pilota zarejestrowanego na pozycji 205,

- 205 zarejestrowanych pilotow,

- lub czas monostabilny kanatu 205s.

Mozliwe pozycije pilotow w sterowniku: 001-819.
Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotow w sterowniku: 000-819.
Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001-999.

3. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk PRG na sterowniku (pierwsza
cyfra 3). Poczeka¢, na sygnat buzera potwierdzajacy zakoncze-
nie wprowadzania pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, az do mo-
mentu krétkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk
PRG. Zostata wprowadzona druga cyfra - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk PRG na sterowniku - trzecia
cyfra 2.

W zaleznosci od sytuacji, wprowadzona liczba 302, oznacza:

- che¢ skasowania pilota zarejestrowanego na pozycji 302,

- ustawienia czasu monostabilnego dowolnego z kanatow na 302s.
Mozliwe do wprowadzenia liczby to 001-999.

4. Rejestrowanie pilotow, kasowanie pilota

W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé przycisk PRG
na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera.
0d tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracje pilota w ka-
nale nr 1 - punkt 4.1.

Ponowne krotkie nacisniecie przycisku PRG na sterowniku po-
twierdzane jest dwoma sygnatami buzera i od tego momentu
sterownik czeka 5s na rejestracie pilota w kanale nr 2 - punkt 4.1.
Ponowne krotkie nacisnigcie przycisku PRG na sterowniku
potwierdzane jest trzema sygnatami buzera i od tego momen-
tu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pilota ze sterownika
- punkt 4.2.

4.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow

W ciggu 5s nacisna¢ przyciski’kombinacje przyciskow pilota
majacego sterowa¢ wybranym kanatem. Pojedynczy sygnat
buzera oznacza rejestracje pilota w trybie zmiennokodowym,
a sygnat podwojny w systemie statokodowym.

Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na rejestracje
nastepnego pilota o 5s. Po 5s sterownik sygnalizuje buzerem
hymn kibica, podaje buzerem liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

4.2. Aby wyrejestrowa¢ dostepnego pilota z pamigci ste-
rownika nalezy nacisng¢ dowolny (nawet niezarejestrowany)
przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie potwierdzane jest
sygnatem buzera.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie ko-
lejnego pilota, gra hymn kibica, podaje buzerem liczbe zareje-
strowanych pilotéw (punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

5. Konfigurowanie sterownika

Programowanie sterownika odbywa sig przy
pomocy przycisku PRG i buzera sterownika.

W stanie normalnej pracy, nacisnaé

i przytrzymac przycisk PRG na ptytce sterownika:

- po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy krotki sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera,

- i w koricu po kolejnych 4s ustyszymy cztery krotkie sygnaty
buzera.

Zwolnienie przycisku PRG na sterowniku:

- po jednym dfugim sygnale buzera:

- odczyt pozycii pilota w sterowniku i kasowanie niedostepnego
indywidualnego pilota - punkt 5.1.

- po jednym krotkim sygnale buzera:

- ustawienia trybu pracy kanatu nr 1 - punkt 5.2.

- po dwoch krotkich sygnatach buzera:

- ustawienia trybu pracy kanatu nr 2 - punkt 5.2.

- po trzech krétkich sygnatach buzera:

- ustawienie mozliwosci rejestracii tylko pilotow systemowych
zmiennokodowych lub wszystkich pilotow z uktadem HCS,

- zdalne klonowania pilota mozliwe lub niemozliwe,

- sygnalizacja zmiany stanu kanatu buzerem punkt 5.3.

- po czterech krotkich sygnatach buzera:

- przywrécenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci pilo-
tow - punkt 5.4.

5.1. Odczyt pozycji w sterowniku dostgpnego pilota, kaso-
wanie pojedynczego niedostepnego pilota

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na
sterowniku, a gdy po 4s ustyszymy dfugi sygnat buzera, zwolni¢
przycisk PRG. W ciggu 15s mozna zacza¢ odczyt pozycji dostep-
nego pilota, albo kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota.
Po nacisnigciu przycisku zarejestrowanego pilota, sterow-
nik podaje pozycje pilota (punkt 2.).

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega na
wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby trzycyfrowej)
w sterowniku przyciskiem PRG w spos6b opisany w punkcie 3.

Po wprowadzeniu pozyciji pilota przyciskiem PRG, sterownik buze-
rem podaje wprowadzong pozycie pilota do skasowania (punkt 2.).
Jezeli podana pozycja buzerem jest zgodna z pozycjg pilota,
ktorego chcemy skasowac, nalezy w ciggu 3s krétko nacisna¢
przycisk PRG sterownika - potwierdzeniem skasowania pilota
jest dtugi sygnat buzera.

Jezeli podana pozycja buzerem nie jest poprawna, to nie nalezy
naciska¢ przycisku PRG sterownika, a po 3s podwojny sygnat
buzera zacheca do ponownego skasowania lub odczytu pilota.

Po skutecznym Ilub nieskutecznym kasowaniu pilota mozna
ponownie w ciggu 5s odczyta¢ pozycje dostepnego pilota, albo
rozpocza¢ kasowanie niedostgpnego pilota o znanej pozycji.
5.2. Tryb pracy kanatu nr 1inr 2

Konfigurowanie kanatu nr 1 W stanie normalnej pracy naci-
sna¢ i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a gdy po dtugim
sygnale ustyszymy pojedynczy krotki sygnat buzera, zwolni¢
przycisk PRG - dalej patrz punkt 5.2.1.

Konfigurowanie kanatu nr 2 W stanie normalnej pracy naci-
snac i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, a gdy po dtugim
sygnale ustyszymy pojedynczy krotki sygnat buzera, a nastepnie
podwaojny sygnat buzera, zwolni¢ przycisk PRG - dalej patrz
punkt 5.2.1.

5.2.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat
buzerem. Naciéniecie przycisku PRG po:

- pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu,

- drugim krotkim sygnale buzera wybiera tryb TDJN,

- trzecim diugim sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu monostabilne-
go (001-999s) - (punkt 3.).

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to buzer sterowni-
ka gra hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik po-
daje czas monostabilny - (punkt 2.), gra hymn kibica i przecho-
dzi do normalnej pracy.

5.3. Ustawienia ograniczen: obstugiwane piloty, klonowa-
nie pilotow i sygnalizacja dziatania kanatow

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a nastep-
nie gdy po 16s ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk PRG.

Nastepnie buzer sterownik generuje 6 krotkich sygnatow.

Jezeli naciéniemy przycisk PRG sterownika po:

- pierwszym sygnale - dziatajg i rejestrowane sg tylko piloty
zmiennokodowe SYSTEMowe,

- drugim sygnale buzera - dziatajg i rejestrowane sg piloty
zmiennokodowe SYSTEMowe oraz wszystkie piloty z uktadem
HCS - analizowana jest tylko ich cze$¢ statokodowa transmisji,

- trzecim sygnale buzera - niemozliwe jest zdalne klonowanie pilota,
- czwartym sygnale buzera - mozliwe jest zdalne klonowanie
pilotéw (punkt 6.),

- piatym sygnale - dziatanie kanatu nie jest sygnalizowana bu-
zerem,

- sz6stym sygnale - dziatanie kanatu jest sygnalizowana buzerem,

5.4. Reset sterownika

Nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk PRG na sterowniku, a nastepnie
gdy po ok. 20s ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk PRG. Naci$niecie przycisku PRG po pierwszym sy-
gnale - przywrdcenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci
pilotéw - punkt 9. Nastepnie hymn kibica buzerem sygnalizuje
przejscie sterownika do normalnej pracy.

6. Zdalnie klonowanie - dodawanie pilota

UWAGA. Przyciski w sklonowanym - dodanym pilocie dziatajg
identycznie jak w pilocie wzorcu, zalecane jest kopiowanie
identycznych pilotéw, mamy wtedy pewno$¢, ze przyciski pilota
wzorca wystepujg w pilocie klonie.

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli wyste-
puje nalezy go przedtem wykasowac.

Nalezy zgodnie z punktem 5.3. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego
klonowania pilota.

Aby sklonowac¢ pilota, nalezy w poblizu sterownika przez min.
10s naciska¢ dowolny przycisk pilota klona do sygnatu bu-
zera, naciska¢ przycisk pilota wzorca do dwoch sygnatow
buzera, naciskac¢ przycisk pilota klona do trzech sygnatow
buzera i ostatni raz nacisna¢ przycisk pilota wzorca do hymnu
kibica, ktory sygnalizuje skuteczne sklonowanie pilota.

7. Wyprowadzenia

)
Sterownik LN_LT

N
i1 Max 2x75W/230AC )
i1 Lampy: zarowe, LED, f§ <
UL Swietiowki, halogeny J§ =
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8. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartos¢ Uwagi
1 | Zasilanie 230AC/50Hz | +/- 10%
2 | Pobor pradu 12mA/0.6W
3 | Wyjscia 2x75W 2 x triak
4 | Czestotliwo$¢ odbioru 433.92MHz




