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Modut water ON_ OFF CONTROL

Zaawansowany system wiaczania/wytaczania urzadzen elektrycznych pilotem radiowym
(max.999). Zaprojektowany specjalnie do jednoznacznego uzbrajania/rozbrajania pilotem sys-
temu alarmowego, ale nie tylko. Uzbrojeniu alarmu moze towarzyszy¢ odcigcie wody obiektu.-

zawor wodny radiowy
434MHz - opcja

Najwazniejsze cechy:

Modut water_ ON_OFF_CONTROL to zaawansowany,
z dwustronng komunikacja radiowa, system zdalnego
wiaczania/wytaczania, otwierania/zamykania, uzbra-
jania/rozbrajania urzadzeh elektrycznych pilotem
radiowym (z potwierdzeniem diodg LED na pilocie)
z mozliwoscia zdalnego sprawdzenia (diodg LED
na pilocie), czy urzadzenie jest aktywne czy nie,
uzbrojone/rozbrojone.

© Oprécz podstawowego kanatu przekaznikowego

nr 1 (tryb bistabilny i monostabilny 1-9999s) modut wa-
ter ON_OFF_CONTROL posiada dodatkowy mono-
stabilny (1-9999s) kanat tranzystorowy nr 2 WYJ_0C
(np: wezwanie pomocy) oraz wejscie sygnatu zwrot-
nego WEJ PGM,

Zaprojektowany zostat specjalnie do uzbrajania/roz-
brajania pilotem z potwierdzaniem systeméw alarmo-
wych z linig impulsowg - (kolejne impulsy na przemian
uzbrajaja/rozbrajajg alarm) i wyjsciem PGM informu-
jacym o stanie alarmu - uzbrojony/rozbrojony, ktére
analizuje wejscie WEJ PGM,

Pilotem (diodg LED na pilocie), mozna sprawdzic,

© Dodatkowo,

czy system jest uzbrojony czy rozbrojony oraz wystaé
(z potwierdzeniem diodg LED na pilocie) sygnat we-
zwania pomocy,

> Jezeli kanat przekaznikowy modutu water ON_OFF_

CONTROL pracuje w trybie monostabilnym bez ana-
lizy WEJ, to moze zosta¢ wykorzystany do zatacza-
nia (z potwierdzeniem) na okreslony czas (1s-9999s)
urzadzenia elektrycznego. Pilotem mozna sprawdzic,
czy urzadzenie pozostaje nadal zatagczone oraz moz-
na (z potwierdzeniem) przedtuzy¢ jego dziatanie lub
wytaczyC urzadzenie przed uptywem ustawionego
czasu,

3 Kazdy zarejestrowany pilot moze zosta¢ pilotem MA-

STER, ktérego przycisk umozliwia to samo, co przy-
cisk na module - zdalng konfiguracje,

© Kazdego pilota mozna zarejestrowaé jako pilota

STANDARD, ktory steruje kanatem nr 1 ON/OFF
i kanatem nr2 WYJ_OC (np: PANIC) lub pilot PANIC,
ktory steruje tylko kanatem nr 2 WYJ_OC.

© Kazdy pilot posiada niepowtarzalny numer, ale zostaje

zarejestrowany na jednej z 999 pozycji w dowolnym
module. Pilot moze zapyta¢ wybrany modut, na kt6-
rej pozycji jest w nim zarejestrowany. Znajgc numer
pozyciji pilota w wybranym module mozna go usunaé¢
przyciskiem na module lub pilotem MASTER bez jego
obecnosci.

modut po otrzymaniu od pilo-
ta rozkazu zatgcz wysyta do zarejestrowanych
(max. 4) radiowych zaworéw wodnych rozkaz zamknij,
a po ofrzymaniu od pilota rozkazu wytacz wysyta
do zarejestrowanych radiowych zaworéw wodnych
rozkazu otworz. Oznacza to np. ze po uzbrojeniu
alarmu moze zosta¢ odtagczona woda obiektu.
Mozna réwniez zataczy¢ modut pilotem i nie zamykaé
zawordw. Z zaworem moga autonomicznie wspotpra-
cowac piloty radiowe systemu water_ ON_OFF_CON-
TROL oraz przewodowe i radiowe czujniki zalania
zamykajace zawor po wykryciu zalania.



1. ZASTOSOWANIE

1.1. Modut water_ ON_OFF_CONTROL zostat spe-
cjalnie zaprojektowany do uzbrajania / rozbrajania
systemu alarmowego, w ktorym krotki impuls na linii
wejsciowej alarmu zmienia stan alarmu na przeciw-
ny, a wyjscie PGM alarmu informuje, czy alarm jest
uzbrojony czy rozbrojony.

Wykorzystanie tradycyjnej radiolinii wymaga wypro-
wadzenia na zewnatrz np: diody LED informujacej
o stanie w jakim znajduje sig alarm lub wykorzystanie
krotkich sygnatow syreny alarmowej inaczej potwier-
dzajacej uzbrojenie, inaczej rozbrojenie.

LED na zewnatrz, pomijajac problematyczny montaz,
wzbudza niepotrzebne zainteresowanie i informuje
postronnych o stanie alarmu. Wykorzystanie syreny
alarmowej moze przeszkadza¢ innym i dodatkowo
informuje sgsiadow o aktywnosci uzytkownika.
Modut water ON_OFF_CONTROL z dwustronng
tacznoscia radiowa elegancko eliminuje te problemy.
Pilota mozna zarejestrowa¢ w trybie STANDARDO-
WYM z opcjg MASTER oraz w trybie zataczajgcym
tylko WYJSCIE OC PANIC.

Pilot STANDARDOWY posiada przycisk uzbroj
i przycisk rozbréj. Krétkie nacisniecie np. przycisku
uzbr6j wysyta rozkaz uzbréj, modut najpierw spraw-
dza stan wyjscia PGM - wejscia WEJ i jezeli alarm
jest uzbrojony, nie generuje impulsu zmieniajgcego
stan, a jedynie dioda LED pilota potwierdza uzbro-
jenie alarmu. Jezeli natomiast alarm jest rozbrojony
(analiza PGMu - wejscia WEJ), to modut generuje
impuls uzbrajajgcy alarm, czeka sekunde i zwraca
pilotowi stan PGMu alarmu.

Pilotem mozna zdalnie sprawdzi¢ stan alarmu nie
zmieniajgc jego stanu. Rownoczesne, krotkie na-
ciSniecie obu przyciskow pilota wysyta rozkaz
do modutu - podaj stan PGMu - wejscia WEJ. Pilot
po odebraniu stanu PGMu wigcza zielong lub czer-
wong diode LED pilota.

Nacisniecie i przytrzymanie przez 2s dowolnego
przycisku pilota aktywuje wyjscie tranzystorowe prze-
znaczone do wzywania cichej lub gtosnej pomocy.
Odebranie przez modut sygnatu pomocy potwierdza
miganiem czerwonej diody LED - uzytkownik ma
pewno$¢, ze np. cichy alarm zostat skutecznie prze-
kazany. Jezeli pilot nie znajduje si¢ w zasiegu mo-
dutu, to po wystaniu dowolnego rozkazu dioda LED
pilota miga na przemian czerwono zielono.

Pilot PANIC, rozni sie od pilota STANDARD tym, ze
przyciski pilota nie sterujg kanatem ON/OFF. Krétkie
naciéniecie dowolnego przycisku wtacza kanat nr 2
WYJ_OC PANIC.

1.2. Innym zastosowaniem moze by¢ np. czasowe
sterowanie o$wietleniem, ogrzewaniem, podlewa-
niem. Konfigurujemy modut do pracy bez analizy
wejscia PGM i ustawiamy odpowiedni czas wyjscia
przekaznikowego (1-9999s).

Krétkie naciéniecie przycisku wtacz zatacza przekaz-
nik na wybrany czas, ponowne nacisniecie przycisku
wiacz, gdy przekaznik jest zataczony przedtuza czas
zataczenia przekaznika, a naci$nigcie przycisku wy-
tacz przerywa dziatanie przekaznika.

Wiaczenie przekaznika sygnalizuje czerwona dioda
LED pilota, a wytaczenie przekaznika sygnalizuje zie-
lona dioda LED pilota.

Mozna pilotem zdalnie sprawdzi¢ stan przekaznika
nie zmieniajac jego stanu. Réwnoczesne, krétkie
nacisnigcie obu przyciskow pilota wysyta rozkaz
do modutu - podaj stan przekaznika. Pilot po odebra-
niu stanu przekaznika wigcza zielong lub czerwong
diode LED pilota.

1.3. Modut water ON_OFF_CONTROL moze radio-
wo po zataczeniu pilotem, zamyka¢ zawér wodny,
a po wytaczeniu pilotem otwiera¢ zawér. Modut moze
kontrolowa¢ nawet cztery zawory wodne.

2. INFORMACJE BUZEREM MODULU

i DIODA LED PILOTA

Informacje stanowig odpowiednio jedna, trzy lub
cztery grupy sygnatow buzera modutu / mignie¢ dio-
dy LED pilota MASTER, rozdzielone krétkg przerwa.
Nalezy liczy¢ sygnaty buzera modutu / migniecia dio-
dy LED pilota MASTER w kazdej grupie.

Dla informacji czterocyfrowej liczba mignie¢ / sy-
gnatow buzera w pierwszej grupie to pierwsza cyfra
- tysigce, liczba mignie¢/sygnatéw buzera w drugie]
grupie to druga cyfra - setki, liczba mignig¢ / sygnatow
buzera w trzeciej grupie to trzecia cyfra - dziesiatki,
a liczba mignigC / sygnatow buzera w grupie czwarte
to czwarta cyfra jednostki. Zero sygnalizowane jest
pojedynczym przedtuzonym wtgczeniem diody LED/
przedfuzonym sygnatem buzera .

Np: dwa krotkie, dtugi, pie¢ krotkich i dwa krotkie bty-
ski diody LED/sygnaty buzera oznaczajg liczbe 2052.
Dla informacji trzycyfrowej liczba mignie¢ diody
LED/sygnatéw buzera w pierwszej grupie to pierwsza



cyfra - setki, liczba mignie¢ / sygnatéw buzera w dru-
giej grupie to druga cyfra - dziesigtki, liczba mignie¢
/ sygnatéw buzera w trzeciej grupie to trzecia cyfra
- jednostki. Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym wigczeniem diody LED/buzera .

Np: dwa krotkie, dtugi i trzy krotkie btyski diody LED/
sygnaty buzera oznaczajg liczbe 203.

Dla informacji jednocyfrowej liczba krétkich sygna-
tow buzera modutu oznacza numer zaworu (od 1 do
4) lub liczbe zarejestrowanych zaworéw w module.
Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym
sygnatem buzera.

Np: dwa krétkie sygnaty buzera oznacza zawér nr 2.

3. WPROWADZANIE LICZBY TRZY-
| CZTEROCYFROWEJ

Przyktad: wprowadzenie liczby trzycyfrowej 302.
NacisnaC krétko trzy razy przycisk modutu / pilota
MASTER (pierwsza cyfra 3). Poczeka¢, az ustyszymy
sygnat buzera modutu / zobaczymy krotki btysk diody
LED pilota potwierdzajgcy zakorczenie wprowadza-
nia pierwszej cyfry - 3.

NacisnaC i przytrzyma¢ przycisk modutu / pilota
MASTER, az ustyszymy krétki sygnat buzera / zoba-
czymy btysk diody LED pilota, a nastepnie zwolni¢
przycisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.
Nacisna¢ krétko dwa razy przycisk modutu / pilota MA-
STER. Zostata wprowadzona trzecia cyfra liczby - 2.
Przyktad: wprowadzenie liczby czterocyfrowej
3025.

NacisnaC krotko trzy razy przycisk modutu / pilota
MASTER (pierwsza cyfra 3). Poczeka¢, az ustyszymy
sygnat buzera modutu / zobaczymy krotki btysk diody
LED pilota potwierdzajgcy zakonczenie wprowadza-
nia pierwszej cyfry - 3.

Nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk modutu / pilota MA-
STER, az ustyszymy krotki sygnat buzera / zobaczy-
my btysk diody LED pilota, zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra liczby - 0.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk modutu / pilota
MASTER. Poczeka¢, az ustyszymy sygnat buzera
modutu / zobaczymy krétki btysk diody LED pilota
potwierdzajacy zakonczenie wprowadzania trzeciej
cyfry - 2.

Nacisng¢ krotko pie¢ razy przycisk modutu / pilota MA-
STER Zostata wprowadzona czwarta cyfra liczby - 5.

4. DZIALANIE MODULU

4.1. Dziatanie Modutu z pilotem STANDARD
4.1.1. Jezeli korzystamy z poprawnie ustawionego
- wejscia WEJ analizujacego stan kontrolowanego
przez modut urzadzenia (urzadzenie jest wtaczone
lub wytaczone), to krétkie nacisnigcie i zwolnienie
gornego przycisku zarejestrowanego pilota wysyta
rozkaz wigcz, ale przekaznik modutu zostanie pobu-
dzony tylko wtedy, gdy urzadzenie jest wytaczone.
Jezeli urzadzenie jest wiaczone, to przekaznik nie
zostanie pobudzony. W obu przypadkach dioda LED
pilota krétko btysnie raz na czerwono i po 1s zwtoki,
po odebraniu informacji z modutu o stanie urzadzenia
powinna przez 2s zapali¢ si¢ na czerwono potwier-
dzajac, ze urzadzenie jest wigczone.

Jezeli nie analizujemy wyjscia wejscia WEJ, to krot-
kie nacisniecie i zwolnienie gornego przycisku zare-
jestrowanego pilota wysyta rozkaz wtacz i przekaznik
zostaje pobudzony. Dioda LED pilota krétko bty$nie
raz na czerwono i po 1s zwtoki, po odebraniu infor-
macji z modutu o stanie przekaznika powinna przez
2s zapali¢ sie na czerwono potwierdzajac, ze prze-
kaznik jest wigczony.

Jezeli po naciénieciu gornego przycisku pilota wigcz
zobaczymy dwusekundowy btysk zielonej diody
LED, urzadzenie pozostaje wytaczone - informacja
z wejscia WEJ.

Jezeli w module zarejestrowane sg zawory wodne, to
zostang réwniez wystane rozkazy zamykajace zawory.
Dwukrotne, bardzo szybkie nacisnigcie i zwolnienie
gornego przycisku zamknij pilota dziata jak opisane
wyzej krotkie pojedyncze naciniecie, ale rozkaz za-
mknij zawor nie jest przez modut wysytany. Mozna
wiec wigczy¢ modut nie zamykajac zaworu wodnego.

4.1.2. Jezeli korzystamy z poprawnie ustawionego
- wejscia WEJ analizujgcego stan kontrolowanego
przez modut urzadzenia (urzadzenie jest wtaczone
lub wytgczone) to krétkie nacinigcie i zwolnienie
dolnego przycisku zarejestrowanego pilota wysyta
rozkaz wytacz, ale przekaznik modutu zostanie po-
budzony tylko wtedy, gdy urzadzenie jest wigczone.
Jezeli urzadzenie jest wytaczone, to przekaznik nie
zostanie pobudzony. W obu przypadkach dioda LED
pilota krétko btysnie raz na zielono i po 1s zwtoki,
po odebraniu informacji z modutu o stanie urzadzenia
powinna przez 2s zapali¢ sie na zielono potwierdza-
jac, ze urzadzenie jest wytaczone.



Jezeli nie analizujemy wejscia WEJ, to krotkie naci-
$niecie i zwolnienie dolnego przycisku zarejestro-
wanego pilota wysyta rozkaz wytacz i przekaznik
zostaje pobudzony. Dioda LED pilota krétko bty$nie
raz na zielono i po 1s zwtoki, po odebraniu informa-
cji z modutu o stanie przekaznika powinna przez 2s
zapali¢ sie na zielono potwierdzajac, ze przekaznik
jest wytaczony.

Jezeli po nacisnieciu dolnego przycisku pilota wytacz
zobaczymy dwusekundowy btysk czerwonej diody
LED, urzadzanie z jakich§ powodéw pozostaje wia-
czone - informacja z wejécia WEJ.

Jezeli w module zarejestrowane sg zawory wodne,
to zostang réwniez wystane rozkazy otwierajgce zawory.

4.1.3. Jezeli po kr6tkim nacisnieciu i zwolnieniu do-
wolnego przycisku, po dwusekundowej zwtoce, dioda
zacznie miga¢ czerwono zielono oznacza, to ze roz-
kaz nie dotart do modutu 4.1.3.

4.1.4. Dwukrotne, bardzo szybkie naci$niccie
i zwolnienie dolnego przycisku zamknij pilota zwraca
trzycyfrowg informacje o pozyciji na jakiej zarejestro-
wany jest pilot w module, ktéry odebrat rozkaz. Znajo-
mo$¢ tej pozycji w module umozliwia usunigcie pilota
bez jego obecnosci.

4.1.5. Nacisnigcie i przytrzymanie przez mini-
mum 2s dowolnego przycisku pilota wysyfa roz-
kaz wigczenia kanatu tranzystorowego WYJ_OC
na ustalony w punkcie 5.1.9. czas, np: wezwanie
pomocy, awaryjne zatrzymanie itp. Potwierdzeniem
zafgczenia kanatu tranzystorowego WYJ_OC (mo-
dutu odebrat rozkaz) jest miganie czerwonej diody
LED pilota. Jezeli dioda LED pilota miga czerwono
zielono, to znaczy, ze rozkaz nie dotart do modutu.

4.1.6. Rownoczesne nacisnigcie obu przyci-
skow pilota jest pytaniem o stan wejscia WEJ (gdy
stan wejécia jest analizowany) lub pytaniem o stan
przekaznika modutu (gdy stan wejscia nie jest ana-
lizowany). Czerwony btysk diody LED oznacza,
ze urzadzenie/przekaznik jest wigczony.

Zielony btysk diody LED oznacza, ze urzadzenie/
przekaznik jest wytaczony. Czerwono zielone miga-
nie diody LED oznacza brak odpowiedzi z modutu.

4.1.7. Rownoczesne nacisnigcie i przytrzymanie
obu przyciskow pilota najpierw podaje stan wejscia
lub przekaznika (jak w punkcie 2.), a potem stan
wyjscia tranzystorowego WYJ_OC bfysk czerwony
wyjécie WYJ_OC pobudzone, btysk zielony wyjécie

WYJ_OC nieaktywne.

4.2. Dziatanie Modutu z pilotem PANIC

4.2.1 Pilot PANIC to pilot STANDARD, ktéry nie
steruje kanatem ON/OFF, a tylko kanatem tranzysto-
rowym OC WYJ_0C

Nacisniecie gornego przycisku pilota (dioda LED
mignie krétko na czerwono) lub nacisniecie dolnego
przycisku pilota (dioda LED mignie krétko na zielono)
PANIC wysyta rozkaz wigczenia kanatu tranzystoro-
wego WYJ_OC na ustalony w punkcie 5.1.9. czas,
np: wezwanie pomocy, awaryjne zatrzymanie itp.
Potwierdzeniem zataczenia kanatu tranzystorowe-
go WYJ_OC (modutu odebrat rozkaz) jest miganie
czerwonej diody LED pilota. Jezeli dioda LED pilota
miga czerwono zielono, to znaczy, ze rozkaz nie do-
tart do modutu.

Reakcja na rownoczesne nacisniecie obu przyciskow
pilota opisane jest w punktach 4.1.6. - 4.1.7.,
a reakcja na bardzo szybkie dwukrotne nacisniecie
dolnego przycisku pilota opisane jest w punkcie
4.1.4.

4.3. Zawor Wodny

Modut po otrzymaniu od pilota rozkazu uzbréj, wysyta
do zarejestrowanego zaworu wodnego rozkaz wtacz,
a po otrzymaniu od pilota rozkazu wytacz (rozbrgj),
wysyta do zarejestrowanego zaworu wodnego rozkaz
otworz.

Oznacza to, ze po zatgczeniu urzadzenia (uzbroje-
niu alarmu) moze zosta¢ odtaczona woda obiektu
i ponownie dotaczona, gdy urzadzenie zostanie
wytaczone (rozbrajanie alarmu).

Z zaworem moga autonomicznie wspdfpracowac
piloty radiowe systemu water ON_OFF_CONTROL
oraz przewodowe i radiowe czujniki zalania zamyka-
jace zawor po wykryciu zalania.

Modut wysyta polecenia do zaworu tylko, gdy zawér
Jest zarejestrowany w module. Mozna w module za-
rejestrowac cztery zawory. Dwukrotne bardzo szybkie
nacisniecie przycisku zamknij pilota, dziata jak naci-
$niecie pojedyncze, ale rozkaz zamknij zawor nie jest
wysytany. Mozna wiec wigczy¢ modut nie zamykajac
zaworu wodnego.

Jezeli modut nie otrzyma potwierdzenia radiowego
0 wykonaniu wystanego polecenia, to jednokrotnie
informuje o tym sze$cioma bardzo krotkimi sygna-
tami i kilkoma krétkimi sygnatami buzera modutu.
Liczba krétkich sygnatéw oznacza numer zaworu (od
1 do 4), od ktérego modut nie otrzymat potwierdzenia.



Gdy modut odbierze informacje o problemie dowol-
nego zarejestrowanego zaworu wodnego, buzer mo-
dutu informuje o tym dtugim (3s) sygnatem, a potem
krotkimi sygnatami podaje numer zaworu zgtaszaja-
cego problem. Problem oznacza - zacigcie zaworu,
zamkniecie zaworu wywotane zalaniem, stabg bate-
rie czujnika radiowego zarejestrowanego w zaworze
oraz brak sygnatu obecno$ci czujnika radiowego za-
rejestrowanego w zaworze.

Z zaworem mogg autonomicznie wspotpracowaé
piloty radiowe systemu water ON_OFF_CONTROL
oraz przewodowe i radiowe czujniki zalania zamyka-
jace zawor. -

5. REJESTRACJA PILOTOW | KONFIGU-

RACJA MODULU

Zarzadza¢ pilotami i konfigurowa¢ modut mozna
przyciskiem na module i dowolnym przyciskiem pilota
z uprawnieniami MASTER w konfigurowanym modu-
tu, ktory zostat wprowadzony w stan konfigurowania
pilotem MASTER.

5.1. Rejestracja Pilotow i Konfiguracja modutu
przyciskiem na module

5.1.1. Rejestracja pilotow . W stanie normalnej
pracy modutu krétko nacisngé przycisk na modu-
le. Potwierdzeniem jest jeden, krotki sygnat buzera
modutu. Od tego momentu modut czeka 5s na reje-
stracje pilota. Naci$nigcie dowolnego pojedynczego
przycisku pilota rejestruje pilota w trybie STANDARD,
a réwnoczesne nacisniecie obu przyciskow pilota re-
jestruje pilota w trybie PANIC. Pojedynczy sygnat
buzera modutu oznacza rejestracije pilota.
Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na re-
jestracje nastgpnego pilota o 5s. Po 5s modut gra
buzerem hymn kibica, buzerem podaje liczbg zare-
jestrowanych pilotow, po chwili podaje liczbe zare-
jestrowanych zaworéw - punkt 2. i przechodzi do
normalnej pracy.

5.1.2. Kasowanie dostepnych pilotow. W stanie
normalnej pracy modutu krétko nacisnaé przycisk
modutu. Potwierdzeniem jest jeden, krotki sygnat
buzera modutu. Ponowne krotkie nacisniecie przy-
cisku modutu potwierdzane jest trzema sygnatami
buzera modutu i od tego momentu modut czeka 5s
na nacisniecie dowolnego przycisku pilota, ktory ma
zostac usuniety.

Skuteczne kasowanie pilota potwierdzane jest sygna-
tem buzera modutu.

Po skasowaniu pilota modut czeka 5s na skasowa-
nie kolejnego pilota, gra buzerem hymn kibica, potem
buzerem podaje liczbe zarejestrowanych pilotow -
punkt 2., po chwili podaje liczbe zarejestrowanych
zaworéw i przechodzi do normalnej pracy.

5.1.3. Nadawanie zarejestrowanemu pilotowi
uprawnien MASTER w module. W stanie normal-
nej pracy modutu krotko nacisna¢ przycisk modutu.
Potwierdzeniem jest jeden, krotki sygnat buzera mo-
dutu. Drugie, krotkie nacisniecie przycisku modutu
potwierdzane jest trzema sygnatami buzera modutu.
Trzecie, krotkie nacisnigcie przycisku modutu po-
twierdzane jest czterema sygnatami buzera modutu
i od tego momentu modut czeka 5s na nacisniecie
zarejestrowanego juz pilota, ktéremu chcemy nadaé
uprawnienia MASTER w tym i tylko w tym mo-
dule. Nadanie uprawnien potwierdzane jest sygna-
tem buzera modutu. Po nadaniu uprawnien pilotowi,
modut czeka 5s na nadanie uprawnien kolejnemu
zarejestrowanemu pilotowi, gra buzerem hymn kibi-
ca, buzerem podaje liczbe zarejestrowanych pilotow,
po chwili podaje liczbe zarejestrowanych zaworow -
punkt 2. i przechodzi do normalnej pracy.

5.1.4. Odebranie zarejestrowanemu pilotowi
uprawnien MASTER w module. W stanie normal-
nej pracy modutu krotko nacisna¢ przycisk modutu.
Potwierdzeniem jest jeden, krotki sygnat buzera mo-
dutu. Drugie, krotkie naci$nigcie przycisku modutu
potwierdzane jest trzema sygnatami buzera modutu.
Trzecie, krotkie nacisnigcie przycisku modutu po-
twierdzane jest czterema sygnatami buzera modutu.
Czwarte, krotkie nacisniecie przycisku modutu po-
twierdzane jest pigcioma sygnatami buzera modutu
i od tego momentu modut czeka 5s na nacisniecie
zarejestrowanego juz pilota, ktéremu chcemy ode-
bra¢ uprawnienia MASTER w tym i tylko w tym
module.

Odebranie uprawnien potwierdzane jest sygnatem
buzera modutu. Po odebraniu uprawnien pilotowi,
modut czeka 5s na odebranie uprawnien kolejnemu
zarejestrowanemu pilotowi, gra buzerem hymn kibi-
ca, buzerem podaje liczbe zarejestrowanych pilotow,
po chwili podaje liczbe zarejestrowanych zaworow -
punkt 2. i przechodzi do normalnej pracy.

5.1.5. Rejestracja zaworow. W stanie normalnej
pracy modutu krotko nacisna¢ przycisk modutu. Po-
twierdzeniem jest jeden, krotki sygnat buzera mo-
dutu. Drugie, krotkie nacisniecie przycisku modutu



potwierdzane jest trzema sygnatami buzera modutu.
Trzecie, krotkie nacisniecie przycisku modutu po-
twierdzane jest czterema sygnatami buzera modutu.
Czwarte, krotkie nacisniecie przycisku modutu po-
twierdzane jest pigcioma sygnatami buzera modutu,
a piate szescioma sygnatami buzera modutu i od
tego momentu modut czeka 2 minuty na naciskanie
przez ok. 5s przycisku zamknij zamknigtego zawo-
ru do hymnu kibica granego buzerem zaworu. Reje-
stracja zaworu przedtuza o kolejne 2 minuty czas na
rejestracje kolejnego zaworu. Mozna zarejestrowaé
cztery zawory.

Jezeli w module sg juz zarejestrowane cztery zawo-
ry, to rejestracja pigtego kasuje wszystkie wczesniej
zarejestrowane zawory. Po 2 minutach czekania na
rejestracje zaworu, modut gra buzerem hymn kibica,
buzerem podaje liczbe zarejestrowanych pilotéw,
po chwili podaje liczbe zarejestrowanych zaworéw -
punkt 2. i przechodzi do normalnej pracy.

5.1.6. Usuwanie zaworow. W stanie normalnej
pracy modutu krotko nacisng¢ przycisk modutu.
Potwierdzeniem jest jeden, krotki sygnat buzera
modutu. Drugie, krotkie nacisniecie przycisku mo-
dutu potwierdzane jest trzema sygnatami buzera
modutu. Trzecie, krotkie nacisniecie przycisku mo-
dutu potwierdzane jest czterema sygnatami buzera
modutu. Czwarte, krétkie nacisniecie przycisku mo-
dutu potwierdzane jest pigcioma sygnatami buzera
modutu, pigte szescioma sygnatami buzera modutu,
a szoste siedmioma sygnatami buzera modutu i od
tego momentu modut czeka 2 minuty na naciskanie
przez ok. 5s przycisku zamknij zamknigtego zaworu
do hymnu kibica granego buzerem zaworu, ktéry ma
zosta¢ usunigty. Usuniecie zaworu przedtuza o ko-
lejne 2 minuty czas na usuniecie kolejnego zaworu.
Po 2 minutach czekania na usuniecie zaworu, modut
gra buzerem hymn kibica, buzerem podaje liczbe
zarejestrowanych pilotéw, po chwili podaje liczbe za-
rejestrowanych zaworéw - punkt 2. i przechodzi do
normalnej pracy.

5.1.7. Kasowanie pojedynczego niedostepnego
pilota o znanej pozycji w module

W stanie normalnej pracy modutu nacisnac¢ i trzy-
mac przycisk modutu. Gdy po 4s ustyszymy jeden,
dtugi sygnaty buzera modutu zwolni¢ przycisk.

W ciggu 5s mozna zacza¢ kasowanie indywidualne-
go, niedostepnego pilota.

Kasowanie indywidualnego, niedostepnego pilota

polega na wprowadzeniu jego pozycji - wprowadze-
niu liczby trzycyfrowej przyciskiem modutu - punkt 3.
Po wprowadzeniu pozyciji pilota, buzer modutu poda-
je wprowadzong pozycje pilota do skasowania (infor-
macja trzycyfrowa - punkt 2.).

Jezeli podana pozycja jest zgodna z pozycjg pilota,
ktérego chcemy skasowaé, nalezy w ciggu 3s krotko
nacisng¢ przycisk modutu - potwierdzeniem skaso-
wania pilota jest dtugi sygnat buzera modutu.

Jezeli podana pozycja nie jest poprawna, to nie na-
lezy naciska¢ przycisku, a po 3s poczworny sygnat
buzera modutu zachecajg do ponownego skasowania
pilota.

Po skutecznym lub nieskutecznym kasowaniu pilota,
mozna ponownie w ciggu 5s rozpocza¢ kasowanie
niedostepnego pilota 0 znanej pozycji. Potem hymn
kibica grany buzerem modutu potwierdza przejscia
modutu do normalnej pracy.

5.1.8. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

W stanie normalnej pracy modutu nacisna¢ i trzy-
mac przycisk modutu. Gdy po 8s ustyszymy jeden
krotki sygnat buzera modutu zwolni¢ przycisk. Po
zwolnieniu przycisku, modut generuje jeden krotki
i jeden diugi sygnat buzera. Naci$nigcie przycisku
modutu po:

- pierwszym, krotkim sygnale buzera wybiera tryb
bistabilny,

- drugim, dtugim sygnale buzera, modut oczekuje na
wprowadzenie czterech cyfr - czterocyfrowego czasu
trybu monostabilnego (0001-9999s) - wprowadzenie
liczby czterocyfrowej - punkt 3.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny,
to modut podaje buzerem czas monostabilny - infor-
macja czterocyfrowa - punkt 2. Potem hymn kibica
grany buzerem modutu potwierdza przejscie modutu
do normalnej pracy.

5.1.9. Czas pracy wyjScia tranzystorowego
WYJ_0C

W stanie normalnej pracy modutu nacisna¢ i trzy-
mac przycisk modutu. Gdy po 12s ustyszymy dwa,
krotkie sygnaty buzera modutu, zwolni¢ przycisk.
Po zwolnieniu przycisku modut generuje buzerem je-
den dtugi sygnat. Nacisna¢ i zwolnic przycisk modutu.
Modut oczekuje na wprowadzenie czterech cyfr
- czterocyfrowego czasu trybu monostabilnego
(0001-9999s) - wprowadzenie liczby czterocyfrowej -
punkt 3.

Modut buzerem modutu podaje czas monostabilny



wyjscia przekaznikowego - informacja czterocyfrowa
- punkt 2., gra hymn kibica buzerem modutu i prze-
chodzi do normalnej pracy.

5.1.10. Typ pracy wyjscia tranzystorowego
WYJ_oC

W stanie normalnej pracy modutu nacisnag¢ i trzy-
mac przycisk modutu. Gdy po 16s ustyszymy trzy,
krotkie sygnaty buzera modutu zwolni¢ przycisk. Po
zwolnieniu przycisku, modut generuje buzera dwa,
krotkie sygnaty. Nacisniecie przycisku modutu po
pierwszym, krotkim sygnale buzera modutu wybie-
ra tryb wyjscia NO (zwarcie do masy zatgcza PANIC
w centrali), a po drugim, krotkim sygnale buzera
modutu wybiera tryb wyjscia NC (rozwarcie masy
zatgcza PANIC w centrali). Potem hymn kibica gra-
ny buzerem modutu potwierdza przejcie modutu do
normalnej pracy.

5.1.11. Tryb pracy wejscia WEJ

Modut moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow

- modut nie analizuje wejécia WEJ,

- modut analizuje wejscie WEJ, a poziom masy ozna-
cza urzadzenie wigczone, NO

- modut analizuje wejscie WEJ, a brak masy oznacza
urzgdzenie wigczone, NC,

Jezeli modut nie analizuje stanu wejscia, to po
odebraniu rozkazu sterujacego przekaznikiem wyko-
nuje rozkaz i przesyta do pilota informacje - przekaz-
nik wigczony lub wytgczony. Po otrzymaniu pytania
o stan urzadzenia, modut przesyta do pilota aktualng
informacje - przekaznik wtgczony lub wytaczony.
Jezeli modut analizuje stan wejscia, to po odebra-
niu rozkazu sterujacego przekaznikiem lub po otrzy-
maniu pytania o stan urzadzenia, przesyta do pilota
informacje - wigczony albo wytaczony zgodnie ze
stanem na wejsciu WYJ_OC.

Gdy modut odbierze rozkaz wtgcz, a urzadzenie jest
wyfaczone lub rozkaz wytacz, a urzadzenie jest wig-
czone, to przekaznik zostaje witaczony na ustawiony
czas, gdy kanat jest monostabilny lub zmienia stan
na przeciwny, gdy kanat jest w trybie bistabilnym.
Gdy modut odbierze rozkaz wigcz, gdy urzadzenie
jest wigczone lub rozkaz wytacz, a urzadzenie jest
wytgczone, przekaznik nie zmienia swojego stanu.

W stanie normalnej pracy modutu nacisnac¢ i trzy-
mac przycisk modutu. Gdy po 20s ustyszymy cztery,
krotkie sygnaty buzera modutu zwolni¢ przycisk. Po
zwolnieniu przycisku, modut generuje buzerem trzy,
krotkie sygnaty. Nacisniecie przycisku modutu po

pierwszym, krotkim sygnale buzera modutu ozna-
cza brak analizy WEJ, nacisniecie przycisku modutu
po drugim, krétkim sygnale buzera modutu oznacza
analize wejscia WEJ - poziom masy oznacza urza-
dzenie wiaczone - NO, a po trzecim, krotkim sy-
gnale buzera modutu oznacza analiza wejscia WEJ
- poziom masy oznacza urzadzenie wytaczone - NC.
Potem hymn kibica grany buzerem modutu potwier-
dza przej$cie modutu do normalnej pracy.

5.1.12. Reset

W stanie normalnej pracy modutu nacisna¢ i trzy-
mac przycisk modutu. Gdy po 24s ustyszymy pie¢,
krotkich sygnatow buzera modutu, zwolni¢ przycisk.
Po zwolnieniu przycisku modut generuje buzerem je-
den, krotki sygnat.

Nacisniecie przycisku modutu po jednym, krotkim
sygnale buzera modutu RESETuje modut. 1. WejScie
WEJ (PGM) jest analizowane, poziom masy wejscia
WEJ, oznacza wigczone urzadzenie - NO, 2. Tryb
wyjScia przekaznikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie
WYJ_OC - PANIK - Mono 6s - NO, 4. Pamig¢ pilotéw
i zaworow skasowana.

5.2. Rejestracja Pilotow i Konfiguracja Modutu
przyciskiem na pilocie MASTER

Zarzadza¢ pilotami/zaworami i konfigurowa¢ modut
mozna réwniez przyciskiem pilota z uprawnieniami
MASTER w konfigurowanym module, ktéry zostat
wprowadzony w stan konfigurowania pilotem MA-
STER. Pilot MASTER musi oczywiscie znajdowac sie
w zasiegu modutu.

Rownoczesne nacisniecie i trzymanie obu przyciskow
pilota MASTER w zasiegu modutu najpierw podaje
stan wejscia lub przekaznika, potem stan wyjécia
tranzystorowego, a po kolejnych 3s trzymania przy-
ciskow dioda LED pilota btyska na czerwono hymn
kibica i od tej pory dowolny przycisk tego pilota dziata
tak samo, jak przycisk modutu, a dioda LED pilota od-
powiada sygnatom buzera modutu.

Trzy dwukolorowe btyski diody LED pilota oznaczaja,
ze pilot nie jest pilotem MASTER dla tego modutu.

5.2.1. Rejestracja pilotow. Gdy modut wprowa-
dzony jest w stan konfigurowania pilotem MASTER
(punkt 5.2.) krotko nacisnac przycisk pilota MA-
STER. Potwierdzeniem jest jeden, krotki btysk diody
LED pilota MASTER. Od tego momentu modut czeka
5s na rejestracje pilota.

Naciéniecie dowolnego  pojedynczego  przyci-
sku pilota rejestruje pilota w trybie STANDARD,



a réwnoczesne nacisniecie obu przyciskow pilota
rejestruje pilota w trybie PANIC. Pojedynczy sygnat
buzera modutu / pojedynczy btysk diody LED pilota
oznacza rejestracje pilota.

Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na reje-
stracje nastepnego pilota 0 5s. Po 5s pilot MASTER
btyska diodg LED hymn kibica, diodg LED podaje
liczbe zarejestrowanych pilotéw i modut przechodzi
do normalnej pracy.

5.2.2. Kasowanie dostepnych pilotow. Gdy mo-
dut wprowadzony jest w stan konfigurowania pilotem
MASTER (punkt 5.2.), krotko nacisng¢ dowolny
przycisk pilota MASTER. Potwierdzeniem jest jeden,
krotki btysk diody LED pilota MASTER. Ponowne
krotkie nacisniecie przycisku modutu / pilota MA-
STER potwierdzane jest trzema sygnatami buzera
modutu / trzema btyskami diody LED pilota MASTER
i od tego momentu modut czeka 5s na nacinigcie
dowolnego przycisku pilota, ktéry ma zosta¢ usunigty.
Kasowanie potwierdzane jest btyskiem diody LED
pilota. Po skasowaniu pilota modut czeka 5s na ska-
sowanie kolejnego pilota, gra hymn kibica i podaje
buzerem modutu / diodg LED pilota MASTER liczbe
zarejestrowanych pilotéw i przechodzi do normalnej
pracy.

5.2.3. Nadawanie zarejestrowanemu pilotowi
uprawnien MASTER w module. Gdy modut wpro-
wadzony jest w stan konfigurowania pilotem MASTER
(punkt 5.2.), krotko nacisna¢ przycisk pilota MA-
STER. Potwierdzeniem jest jeden, krétki btysk diody
LED pilota MASTER. Nacisna¢ drugi raz krétko przy-
cisk pilota MASTER, naciéniecie potwierdzane jest
trzema btyskami diody LED pilota MASTER. Trzecie,
krotkie nacisniecie pilota MASTER potwierdzane jest
czterema btyskami diody LED pilota MASTER i od
tego momentu modut czeka 5s na nacisniecie zareje-
strowanego juz pilota, ktéremu chcemy nadac upraw-
nienia MASTER w tym i tylko w tym module.
Nadanie uprawnien potwierdzane btyskiem diody
LED pilota MASTER. Po nadaniu uprawnien pilotowi,
modut czeka 5s na nadanie uprawnien kolejnemu
zarejestrowanemu pilotowi, btyska diodg LED pilota
hymn kibica, podaje diodg LED pilota MASTER liczbe
zarejestrowanych pilotéw i przechodzi do normalnej

pracy.

5.2.4. Odebranie zarejestrowanemu pilotowi
uprawnien MASTER w module. Gdy modut wpro-
wadzony jest w stan konfigurowania pilotem MA-
STER (punkt 5.2.), krétko nacisna¢ przycisk pilota
MASTER. Potwierdzeniem jest jeden, krotki btysk
diody LED pilota MASTER. Nacisna¢ drugi raz krétko
przycisk pilota MASTER, naciéniecie potwierdzane
trzema btyskami diody LED pilota MASTER. Naci-
sna¢ trzeci raz krotko przycisk pilota MASTER, naci-
$nigcie potwierdzane jest czterema btyskami diody
LED pilota MASTER. Czwarte krotkie nacisniecie
przycisku modutu / pilota MASTER potwierdzane jest
piecioma btyskami diody LED pilota MASTER i od
tego momentu modut czeka 5s na naci$nigcie zare-
jestrowanego juz pilota, ktéremu chcemy odebraé
uprawnienia MASTER w tym i tylko w tym modu-
le. Odebranie uprawnien potwierdzane jest btyskiem
diody sygnatem buzera modutu / btyskiem diody LED
pilota MASTER. Po odebraniu uprawnien pilotowi,
modut czeka 5s na odebranie uprawnien kolejnemu
zarejestrowanemu pilotowi, btyska hymn kibica dio-
da LED pilota MASTER, diodg LED pilota MASTER
liczbe zarejestrowanych pilotéw i przechodzi do nor-
malnej pracy.

5.2.5. Rejestracja zaworow. Gdy modut wprowa-
dzony jest w stan konfigurowania pilotem MASTER
(punkt 5.2.), krotko nacisna¢ przycisk pilota MA-
STER. Potwierdzeniem jest jeden, krotki btysk diody
LED pilota MASTER. Nacisna¢ drugi raz krétko przy-
cisk pilota MASTER, nacisniecie potwierdzane trze-
ma btyskami diody LED pilota MASTER. Nacisnaé
trzeci raz krotko przycisk pilota MASTER, naci$nigcie
potwierdzane jest czterema btyskami diody LED pi-
lota MASTER. Czwarte krotkie nacisniecie przycisku
modutu / pilota MASTER potwierdzane jest piecio-
ma btyskami diody LED pilota MASTER, a pigte
szescioma bfyskami diody LED pilota MASTER i od
tego momentu modut czeka 9s na naciskanie przez
ok. 5s przycisku zamknij, zamknigtego zaworu, do
ustyszenia hymnu kibica granego buzerem zaworu.
Rejestracja zaworu przedtuza o kolejne 2 minuty czas
na rejestracje kolejnego zaworu. Mozna zarejestro-
wac cztery zawory.

Jezeli w module sg juz zarejestrowane cztery zawory,
to rejestracja pigtego kasuje wszystkie wczesniej za-
rejestrowane zawory.

Po 2 minutach czekania na rejestracje zaworu,
modut gra buzerem hymn kibica, buzerem podaje



liczbe zarejestrowanych pilotéw, po chwili podaje licz-
be zarejestrowanych zaworéw - punkt 2. i przecho-
dzi do normalnej pracy.

5.2.6. Usuwanie zaworow. Gdy modut wprowa-
dzony jest w stan konfigurowania pilotem MASTER
(punkt 5.2.), krotko nacisna¢ przycisk pilota MA-
STER. Potwierdzeniem jest jeden, krétki btysk diody
LED pilota MASTER. Nacisna¢ drugi raz krétko przy-
cisk pilota MASTER, nacisniecie potwierdzane trze-
ma bfyskami diody LED pilota MASTER. Nacisna¢
trzeci raz krétko przycisk pilota MASTER, naciéniecie
potwierdzane jest czterema btyskami diody LED pi-
lota MASTER. Czwarte krotkie naci$niecie przycisku
pilota MASTER potwierdzane jest piecioma btyskami
diody LED pilota MASTER, pigte szescioma btyska-
mi diody LED pilota MASTER, a szoste siedmioma
btyskami diody LED pilota MASTER i od tego mo-
mentu modut czeka 9s na naciskanie przez ok. 5s
przycisku zamknij, zamknigtego zaworu, do usty-
szenia hymnu kibica granego buzerem zaworu, kt6-
ry ma zosta¢ usuniety. Usuniecie zaworu przedtuza
o kolejne 2 minuty czas na usuniecie kolejnego zawo-
ru. Po 2 minutach czekania na usuniecie zaworu, mo-
dut gra buzerem hymn kibica, buzerem podaje liczbe
zarejestrowanych pilotéw, po chwili podaje liczbe za-
rejestrowanych zaworéw - punkt 2. i przechodzi do
normalnej pracy.

5.2.7. Kasowanie pojedynczego niedostepnego
pilota o znanej pozycji w module

Gdy modut wprowadzony jest w stan konfigurowania
pilotem MASTER (punkt 5.2.), nacisna¢ i trzymac
przycisk pilota MASTER. Gdy po 4s zobaczymy je-
den, dtugi btyski diody LED pilota MASTER zwolni¢
przycisk. W ciagu 5s mozna rozpoczaé kasowanie
indywidualnego niedostepnego pilota.

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota
polega na wprowadzeniu jego pozycji - wprowadze-
niu liczby trzycyfrowej przyciskiem pilota MASTER -
punkt 3.

Po wprowadzeniu pozycji pilota, dioda LED pilota
MASTER podaje wprowadzong pozycje pilota do
skasowania (informacja trzycyfrowa - punkt 2.).
Jezeli podana pozycja jest zgodna z pozycjg pilota,
ktorego chcemy skasowac, nalezy w ciggu 3s krétko
nacisna¢ przycisk pilota MASTER - potwierdzeniem
skasowania pilota jest dtugi btysk diody LED pilota
MASTER.

Jezeli podana pozycia nie jest poprawna,

to nie nalezy naciska¢ przycisku, a po 3s trzy dwuko-
lorowe btyski diody LED pilota, zachecajg do ponow-
nego skasowania lub odczytu pilota.

Po skutecznym lub nieskutecznym kasowaniu pilota,
mozna ponownie w ciggu 5s rozpocza¢ kasowanie
niedostepnego pilota 0 znanej pozycji. Potem hymn
kibica btyskany diodg LED pilota MASTER potwier-
dza przej$cia modutu do normalnej pracy.

5.2.8. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

Gdy modut wprowadzony jest w stan konfigurowania
pilotem MASTER (punkt 5.2.), nacisna¢ i trzymaé
przycisk pilota MASTER. Gdy po 8s zobaczymy je-
den, krotki btysk diody LED pilota MASTER zwolni¢
przycisk. Po zwolnieniu przycisku dioda LED pilota
MASTER btyska raz krotko i raz dtugo. Naci$niecie
przycisku modutu / pilota MASTER po:

- pierwszym, krotkim btysku diody LED pilota MA-
STER wybiera tryb bistabilny,

- drugim, dtugim btysku diody LED pilota MASTER,
modut oczekuje na wprowadzenie czterech cyfr -
czterocyfrowego czasu trybu monostabilnego (0001-
9999s) - wprowadzenie liczby czterocyfrowe;.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny,
to dioda LED pilota MASTER podaje czas monosta-
bilny - informacja czterocyfrowa - punkt 2. Potem
hymn kibica btyskany diodg LED pilota MASTER po-
twierdza przejScia modutu do normalnej pracy.

5.2.9. Czas pracy wyjscia tranzystorowego
wyJ_oc

Gdy modut wprowadzony jest w stan konfigurowania
pilotem MASTER (punkt 5.2.), nacisna¢ i trzyma¢
przycisk pilota MASTER. Gdy po 12s zobaczymy
dwa, krotkie btyski diody LED pilota MASTER zwol-
ni¢ przycisk. Po zwolnieniu przycisku pilota MASTER
dioda LED pilota MASTER btyska raz dtugo. Naci-
snaé i zwolni¢ przycisk pilota MASTER.

Modut oczekuje na wprowadzenie czterech cyfr -
czterocyfrowego czasu trybu monostabilnego (0001-
9999s), - wprowadzenie liczby czterocyfrowej pilotem
MASTER - punkt 3.

Diodg LED pilota MASTER podaje czas podaje mono-
stabilny - informacja czterocyfrowa - punkt 2., btyska
hymn kibica diodg LED pilota MASTER i modut prze-
chodzi do normalnej pracy.

5.2.10. Typ pracy wyjscia tranzystorowego
WYJ_0C

Gdy modut wprowadzony jest w stan konfigurowania
pilotem MASTER (punkt 5.2.), nacisna¢ i trzyma¢



przycisk pilota MASTER. Gdy po 16s zobaczymy trzy
krotkie btyski diody LED pilota MASTER, zwolni¢
przycisk. Po zwolnieniu przycisku dioda LED pilota
MASTER btyska dwa razy. Naci$niecie przycisku pi-
lota MASTER po pierwszym, krotkim btysku diody
LED pilota MASTER wybiera tryb wyjscia NO (zwar-
cie do masy zatgcza PANIK w centrali), a po drugim,
krotkim btysku diody LED pilota MASTER wybie-
ra tryb wyjscia NC (rozwarcie masy zatgcza PANIC
w centrali). Potem hymn kibica btyskany diodg LED
pilota MASTER potwierdza przej$cie modutu do nor-
malnej pracy.

5.2.11. Tryb pracy wejscia WEJ

Modut moze pracowac w jednym z trzech trybéw:

- modut nie analizuje wejscia WEJ,

- modut analizuje wejscie WEJ, a poziom masy ozna-
cza urzadzenie wigczone, NO

- modut analizuje wejscie WEJ, a brak masy oznacza
urzgdzenie wigczone, NC,

Jezeli modut nie analizuje stanu wejscia, to po
odebraniu rozkazu sterujacego przekaznikiem wyko-
nuje rozkaz i przesyta do pilota informacje - przekaz-
nik wtgczony lub wytaczony. Po otrzymaniu pytania
o stan urzadzenia, modut przesyta do pilota aktualng
informacje - przekaznik wtaczony lub wytgczony.
Jezeli modut analizuje stan wejécia, to po ode-
braniu rozkazu sterujgcego przekaznikiem lub po
otrzymaniu pytania o stan urzadzenia, przesyta
dopilotainformacie - wtgczony albowytgczony zgodnie
ze stanem na wejsciu WYJ_OC.

Gdy modut odbierze rozkaz wiacz, a urzadzenie jest
wytgczone lub rozkaz wytgcz, a urzadzenie jest wig-
czone, to przekaznik zostaje wtaczony na ustawiony
czas, gdy kanat jest monostabilny lub zmienia stan
na przeciwny, gdy kanat jest w trybie bistabilnym.
Gdy modut odbierze rozkaz wigcz, gdy urzadzenie
jest wigczone lub rozkaz wytacz, a urzadzenie jest
wytaczone, przekaznik nie zmienia swojego stanu.
Gdy modut wprowadzony jest w stan konfigurowania
pilotem MASTER (punkt 5.2.), nacisna¢ i trzymac
przycisk pilota MASTER. Gdy po 20s zobaczymy
cztery, krotkie btyski diody LED pilota MASTER,
zwolni¢ przycisk. Po zwolnieniu przycisku dioda LED
pilota MASTER btyska trzy razy. Naci$niecie przyci-
sku pilota MASTER po pierwszym, krotkim sygnale
buzera modutu / btysku diody LED pilota MASTER
oznacza brak analizy wejscia WEJ, nacisniecie przy-
cisku pilota MASTER po drugim, krotkim bfysku

diody LED pilota MASTER oznacza analiza wejscia
WEJ - poziom masy oznacza urzadzenie wigczo-
ne - NO, a naciéniecie przycisku pilota MASTER po
trzecim, krotkim bfysku diody LED pilota MASTER
oznacza analize wejécia WEJ - poziom masy ozna-
cza urzadzenie wytgczone - NC. Potem hymn kibica
btyskany diodg LED pilota MASTER i potwierdza
przejscie modutu do normalnej pracy.

5.2.12. Reset

Gdy modut wprowadzony jest w stan konfigurowania
pilotem MASTER (punkt 5.2.), nacisna¢ i trzymaé
przycisk pilota MASTER. Gdy po 24s zobaczymy
piec, krotkich btyskow diody LED pilota MASTER
zwolni¢ przycisk. Po zwolnieniu dioda LED pilota MA-
STER btyska jeden raz.

Nacisniecie przycisku pilota MASTER po jednym,
krotkim btysku diody LED pilota MASTER RESETuje
modut. 1. Wejscie WEJ (PGM) jest analizowane, po-
ziom masy wejscia WEJ, oznacza wigczone urzadze-
nie - NO, 2. Tryb wyj$cia przekaznikowego - Mono 3s,
3. Tryb Wyjscie WYJ_OC- PANIK - Mono 6s - NO, 4.
Pamie¢ pilotow i zaworow skasowana.

Potem hymn btyskany diodg LED pilota MASTER po-
twierdza przejécie modutu do normalnej pracy.



Przycisk modutu
nacisniety
Raz krétko

Buzer modutu

Jeden sygnat buzera

REJESTRACJA PILOTOW/ZAWOROW w MODULE
PRZYCISKIEM MODULU
Rejestrowanie pilota w module - krétko nacisnac i zwolni¢: dowolny przycisk pilota
(STANDARD) lub réwnocze$nie oba przyciski (PANIC), potwierdzeniem jest sygnat bu-
zera modutu, a LED pilota miga hymn kibica,

Drugi raz krétko Potrojny sygnat Usuwanie istniejacego pilota w module - krétko nacisnag i zwolni¢ dowolny przycisk

buzera pilota, potwierdzeniem jest sygnat buzera modutu, a LED pilota miga hymn kibica,

Trzeci raz krétko Poczwaorny sygnat Nadawanie uprawnien MASTER pilotowi zarejestrowanemu - krétko nacisnaé i zwol-

buzera ni¢ dowolny przycisk pilota, potwierdzeniem jest sygnat buzera modutu, a LED pilota
miga hymn kibica,

Czwarty raz krétko Pie¢ sygnatow buzera | Odbieranie uprawnien pilotowi MASTER zarejestrowanemu - krotko nacisna¢ i zwol-
ni¢ dowolny przycisk pilota, potwierdzeniem jest sygnat buzera modutu, a LED pilota
miga hymn kibica,

Piaty raz krotko Szes¢ sygnatow Rejestracja zaworu, modut czeka 2 min na naciskanie przez ok. 5s przycisku za-

buzera mknij, zamknietego zaworu, do ustyszenia hymnu kibica granego buzerem zaworu,
ktory ma zosta¢ dodany.

Szbsty raz krotko Siedem sygnatow Usuwanie zaworu, modut czeka 2 min na naciskanie przez ok. 5s przycisku zamknij,

buzera zamknietego zaworu, do ustyszenia hymnu kibica granego buzerem zaworu, ktéry

ma zostac usuniety.

Przycisk zwolniony po: Funkcja KONFIGURACJA MODULU PRZYCISKIEM NA MODULE

Jeden, dtugi Kasowanie pilota | Wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem modutu, buzer modutu podaje wprowa-

sygnat buzera (po 4s) | 0 znanej pozycji dzong pozycje, potem krétkie nacisniecie przycisku modutu - pilot usuniety,

Jeden, krotki sygnat | Tryb pracy kanatu Nacisniecie przycisku modutu po pierwszym, krotkim sygnale buzera wybiera tryb

buzera (po 8s), przekaznikowego bistabilny kanatu, a po drugim, dtugim sygnale buzera, modut oczekuje na wprowa-

potem dwa sygnaty dzenie przyciskiem modutu czasu trybu monostabilnego (0001-9999s),

Dwa, krotkie sygnaty | Czas wyjscia po jednym, dtugim sygnale buzera modut oczekuje na wprowadzenie przyciskiem

buzera (po 12s), wyJ_ocC modutu czasu trybu monostabilnego (0001-9999s) wyjscia WYJ_OC - tranzysto-

potem jeden sygnat tranzystorowego rowego,

Trzy, krotkie sygnaty | Typ pracy wyjécia | Nacisnigcie przycisku modutu po pierwszym, krotkim sygnale buzera modutu wy-

buzera (po 16s), WYJ_0C biera tryb wyjscia NO (zwarcie do masy zatgcza np: PANIC), a po drugim, krotkim

potem dwa sygnaty tranzystorowego sygnale buzera wybiera tryb wyjscia NC (rozwarcie masy zatgcza: PANIC),

Cztery, krotkie sygna- | Tryb pracy wejcia | Naciniecie przycisku modutu po pierwszym sygnale buzera - brak analizy WEJ,

ty buzera (po 20s), WEJ nacisniecie przycisku modutu po drugim sygnale buzera -analiza wejécia WEJ, po-

potem trzy sygnaty ziom masy oznacza urzadzenie wigczone, NO, po trzecim - analiza wejscia WEJ,
poziom masy oznacza urzadzenie wytaczone, NC,

Pig¢, krotkich sygna- | Reset Naciéniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera - RESET 1. Wejscie WEJ jest

tow buzera (po 24s), analizowane, poziom masy wejscia WEJ oznacza wigczone urzgdzenie - NO, 2. Tryb

potem jeden sygnat wyjscia przekaznikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie WYJ_OC - tranzystorowego -

Mono 6s - NO, 4. Pamig¢ pilotéw skasowana,

Wejdz na YouTube i wpisz:

You®

Proxima Water On Off Control

PRQOXIMA

ELECTRONICS

Proxima sp.j.

87-100 Torun, ul. Polna 23a
tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

7. Gwarancja
Szczegbty dotyczace gwarancji znajdujg sie na karcie gwaran-
cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.

H

Zabrania sig wyrzucania tego urzadzenia razem z odpadami
domowymi. Wedtug dyrektywy 2012/19/UE (WEEE II) obowia-
zujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym owiadcza, ze system water ON_
OFF_CONTROL jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny
tekst zgodnosci UE jest dostgpny pod nastepujacym adresem
internetowym: www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.




UWAGA: Modut musi by¢ wprowadzony w stan rejestracji przyciskiem pilota MASTER - punkt 5.2.

REJESTRACJA PILOTOW / ZAWOROW w MODULE
PILOTEM MASTER

Przycisk pilota
MASTER nacisnigty:

Dioda LED
pilota MASTER

Raz krétko Jeden btysk Rejestrowanie pilota w module - krotko nacisna¢ i zwolni¢: dowolny przycisk pilota (STAN-
diody LED DARD) lub réwnoczesnie oba przyciski (PANIC), LED pilota miga hymn kibica,

Drugi raz krétko Potrojny btysk | Usuwanie istniejacego pilota w module - krétko nacisnaé i zwolni¢ dowolny przycisk pilo-
diody LED ta, LED pilota miga hymn kibica,

Trzeci raz krotko Poczworny Nadawanie uprawnien MASTER zarejestrowanemu pilotowi - krétko nacisna¢ i zwolni¢
btysk diody LED | dowolny przycisk pilota, LED pilota miga hymn kibica,

Czwarty raz krétko Pig¢ mignigc Odbieranie uprawnien pilotowi MASTER - krétko nacisna¢ i zwolni¢ dowolny przycisk pi-
diody LED lota, LED pilota miga hymn kibica,

Piaty raz krotko Szes¢ migniec | Rejestracja zaworu, pilot i modut czeka 9s na naciskanie przez ok. 5s przycisku zamknij,
diody LED zamknigtego zaworu, LED pilota miga hymn kibica, krotki sygnat buzera modutu,

Sz6sty raz krétko Siedem mignie¢ | Usuwanie zaworu, pilot i modut czeka 9s na naciskanie przez ok. 5s przycisku zamknij,
diody LED zamknigtego zaworu, LED pilota miga hymn kibica, krotki sygnat buzera modutu,

Przycisk zwolniony po: Funkcja KONFIGURACJA MODULU PRZYCISKIEM NA PILOCIE MASTER

Jeden, diugi Kasowanie pilota Wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem pilota MASTER, dioda LED podaje wpro-

btysk diody LED (po 4s) | 0 znanej pozycji wadzong pozycje, potem krétkie nacisniecie przycisku - pilot usuniety,

Jeden, krotki btysk | Tryb pracy kanatu Nacisniecie przycisku pilota MASTER po pierwszym, krotkim mignieciu diody LED

diody LED (po 8s), przekaznikowego wybiera tryb bistabilny kanatu, a po drugim, dtugim MASTER oczekuje na wprowa-

potem dwa btyski dzenie przyciskiem pilota MASTER czasu trybu monostabilnego (0001-9999s),

Dwa, krotkie btyski Czas wyjscia po dtugim btysku diody LED modut oczekuje na wprowadzenie przyciskiem pilota

diody LED (po 12s), WwYJ_ocC MASTER czasu trybu monostabilnego (0001-9999s) wyjscia WYJ_OC - tranzysto-

potem jeden bfysk tranzystorowego rowego,

Trzy, krotkie btyski Typ pracy wyjscia Naci$niecie przycisku pilota MASTER po pierwszym, krotkim btysku diody LED wy-

diody LED (po 16s), wyJ_ocC biera tryb wyjscia NO (zwarcie do masy zatgcza np: PANIC), a naciéniecie przycisku

potem dwa btyski tranzystorowego pilota MASTER po drugim, krétkim btysku diody LED pilota MASTER wybiera tryb

wyjscia NC (rozwarcie masy zatacza: PANIC),

Cztery, krotkie btyski
diody LED (po 20s),
potem trzy btysk

Tryb pracy wejscia
WEJ

Nacisniecie przycisku pilota MASTER po pierwszym btysku diody LED pilota MA-
STER - brak analizy WEJ, po drugim analiza wejscia WEJ, poziom masy oznacza
urzadzenie wigczone, NO, po trzecim - analiza wejscia WEJ, poziom masy oznacza
urzadzenie wytgczone, NC,

Pig¢, krotkich Reset Naci$niecie przycisku po pierwszym btysku diody LED - RESET 1. Wejscie WEJ
btyskow diody LED jest analizowane, poziom masy wejscia WEJ oznacza wtaczone urzadzenie - NO,
(po 24s), 2. Tryb wyjscia przekaznikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie WYJ_OC - tranzysto-
potem jeden btysk rowego - Mono 6s - NO, 4. Pamie¢ pilotow skasowana,

8. Wyprowadzenia 9. Dane techniczne
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1 | Zasitanie 12 lub 24V | AC/DC, (!wie wgrsje
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P T 2 | Pobor pradu max. 60mA | przekaznik wigczony
g g 3 | Wyjscie PK 24V-1A przekaznik NO/NC
= < 4 | Wyjécie WYJ_OC | 100mA/24V | tranzystor OC
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