System Antyzalaniowy Duzego Zasiegu SA_LD

Awaryjne (po wykryciu zalania przez czujnik) i prewencyjne (alarmem - uzbrajanie zamyka zawor, a rozbrajanie
otwiera, pilotem, przyciskiem) sterowanie zaworami wodnymi. Lokalne akustyczne alarmy i informacije o zalaniu
i informacje btedach. Przekazywanie informacji o Zalaniu i Btedach do Alarmu, Modutu GSM, itp...

© System Antyzalaniowy Duzego Zasiegu LD (Long
Distance) przeznaczony jest do awaryjnej i prewencyj-
nej ochrony pomieszczen przed zalaniem.

System zostat zaprojektowany do:

Zawoér Wodny Radiowy ZWR_LD  73x79x109mm
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a a macje o0 zalaniu i btedach systemu,
-
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(uzbrajanie zamyka zawor, a rozbrajanie otwiera),
3. zamykanie zaworu,
E: - do pracy z modutem GSM, z systemem alarmowym
Q itp... - przekazywanie informacji o zalaniu,
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"@: £ Oczywiscie mozliwa jest jednoczesna praca we
® @ S wszystkich powyzszych trybach,
J 'é © Radiowe i przewodowe czujniki wody po wykryciu za-
0 S lania moga przekazac¢ informacje o zalaniu do zaworéw

wodnych odcinajgcych wyptyw wody oraz do modutu
LD_WC praca w trybie awaryjnym

© Radiowe elementy systemu (Zawory-Czujniki-Moduty
-Piloty) posiadajg dwustronng komunikacje radiowa
duzego zasiegu i przekazujg wyzej swoje btedy,

Otworz —  —— Zamknij

Przewodowy Czujnik Zalania,

- przyktadowe rozwigzanie @ Zawor posiada wskaznik potozenia swojej zasuwy,

1-4 szt do kazdego zaworu pokretto mechanicznego awaryjnego otwierania/zamy-
kania, gdy zabraknie zasilania oraz dwa przyciski elek-

9 % 37 X 22mm tryczne z podtrzymaniem - przycisk zamknij i przycisk/

~

Zasilacz 12V/ min 200mA

otworz,

@ Zawor posiada wejcie przewodowego czujnika zalania
(do kazdego zaworu mozna rownolegle dotaczy¢ nawet
kilka czujnikow zalania),

@ Pilot T4_LD obstuguje dwa zawory, a pilot T8_LD czte-
ry. Jeden przycisk pilota zamyka, drugi otwiera zawor.
Dzieki dwustronnej komunikaciji radiowej pilot - zawor,
zamkniecie, otwarcie, stan zaworu (otwarty, otwiera sie,
zamkniety, zamyka sie, uszkodzony) i brak zasiegu ra-

- diowego potwierdzane jest diodami LED pilota.
L’ Antena zewnetrzna modutu © Zawor, raz na tydzien, automatycznie zamyka sie i otwie-

ra, aby utrudni¢ osadzaniu si¢ w nim kamienia kottowego.

Modut LD_WATER CONTROL




1. Podstawowe, uproszczone konfiguracje pracy

Czujnik Zalania_LD Przewodowy Czujnik Zawor wodny_LD Pilot_LD Modut LD_WC
max. 30szt/zawor  Zalania /przyktad max. 4szt 10szt/zawér  max. 2szt

powigzanie radiowe
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2. Uwagi ogolne o systemie

2.1. POWIAZANIE oznacza, ze dwa radiowe elementy sys-
temu rozpoznajg si¢ wzajemnie i mogg radiowo wymienia¢
miedzy sobg informacje.

Aby powigza¢ dwa radiowe elementy systemu, nalezy oba
urzadzenia wprowadzi¢ w stan, nazywany dalej stan specjal-
nym. Krétkie, co 3s sygnaty buzera urzadzen informujg, ze
urzadzenia sg w stanie specjalnym.

Urzadzenia znajdujgce si¢ w stanie specjalnym radiowo wy-
szukujg sie wzajemnie (skanuijg sie€) i jesli to mozliwe automa-
tycznie sie wigza.

Zakoniczony sukcesem proces wigzania urzadzen konczy bu-
zer sygnatem SUKCES (cztery krotkie sygnaty).

Jezeli urzadzenia w stanie specjalnym nie podlegaja wigzaniu,
to buzer obu urzadzen sygnalizuje BEAD (jeden dtugi sygnaf).
Jezeli urzadzenie w stanie specjalnym nie znalazto drugiego
urzadzenia w stanie specjalnym, to sygnat skanowania ustaje
bez zadnego komunikatu.

Hymn kibica potwierdza przej$cie urzadzen systemu do nor-
malnej pracy, a nastepnie kazde urzadzenie podaje buzerem
liczbe powigzanych z nim pozostatych urzadzen.

2.2. MOZLIWE WIAZANIA

V" Zawor moze by¢ powigzany z dwoma modutami LD_WC,
dziesigcioma pilotami T4_LD+T8_LD i z trzydziestoma RCZ_LD,
v" Czujnik zalania_LD moze by¢ powigzany z czterema zawo-
rami i zdwoma modutami LD_WC,

v" Modut LD_WC moze by¢ powigzany z czterema zaworami-
i z trzydziestoma radiowymi czujnikami zalania_LD,

% Piloty mogg wigza¢ si¢ tylko z zaworami, kazdy zawér
moze by¢ powigzany z maksymalnie dziesigcioma pilotami /
urzadzaniem T_4 / T_8. Jedna para przyciskow pilota moze
by¢ powigzana tylko z jednym zaworem.

2.3. SYGNALY BUZERA
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3. Radiowy czujnik zalania_LD

Radiowy czujnik zalania RCZ_LD jest urzadzeniem alarmo-
wym przeznaczonym do wczesnego wykrywania obecnosci
wody w miejscach narazonych na zalanie takich jak: fazienki,
kuchnie, toalety, kottownie oraz pomieszczenia ze zbiornikami
wody takimi jak np. zmywarka, pralka, klimatyzacja itp.

przycisk
o2 l Czujnik jest od spodu
AP specjalnie  uszczel-
.* Y

niony, co umozliwia
nawet jego ptywanie.

x30

elektroda

odkrecany pojemnik

elektroda

3.1. DZIALANIE

Po wykryciu zalania, czujnik zalania RCZ_LD wysyta trans-
misje radiowg (duzego zasiegu) do wszystkich powigzanych
z nim urzadzen - max. cztery zawory ZWR_LD i dwa moduty
LD_WATER CONTROL. Dodatkowo o zalaniu, tak dtugo jak dtu-
go ono wystepuije, informuje buzer RCZ_LD sygnatem zalania.
Zawory mogg zamkna¢ wode, a moduty mogg informowac
uzytkownika i/lub aktywowa¢ system alarmowy.

W trakcie normalnej pracy wysyta co 12 godzin sygnat testowy
do wszystkich powigzanych urzadzen kontrolujac taczno$¢
radiowa.

Po wiozeniu baterii buzer czujnika podaje liczbg powigzanych
z nim zaworéw i liczbg powigzanych z nim modutéw - punkt
3.5.2.



3.2. STAN BATERII Naciskajac 3x szybko przycisk czujnika,
czujnik zwraca buzerem stan swojej baterii:

P> ciagty sygnat 1s (Btad) - poziom baterii jest krytycznie niski
- na tyle niski, ze czujnik zgtasza btad stabej baterii,

P> jeden sygnat buzera - bateria staba,

P> dwa sygnaty buzera - bateria dobra,

P hymn kibica (5 nierdwnych sygnatow buzera) - bateria bar-
dzo dobra,

3.3. SPRAWDZANIE STANU £ACZNOSCI RADIOWEJ
CZUJNIKA ZALANIA ZE WSZYSTKIMI POWIAZANYMI
ZAWORAMI | MODULAMI

Uzytkownik moze fatwo sprawdzi¢, czy w miejscu instalacji
czujnika zalania, czujnik nawigzuje taczno$¢ ze wszystkimi
powigzanymi zaworami i modutami na poziomie sity sygnatu
radiowego co najmniej 2 w skali 1_2_3, gdzie:

P> poziom 1 - jeden sygnat buzera czujnika - sygnat staby,

P poziom 2 - dwa sygnaty buzera czujnika - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera czujnika - sygnat bardzo dobry.
Krétkie pojedyncze nacisniecie i zwolnienie przycisku czujni-
ka, jest pytaniem o stan facznosci z powigzanymi zaworami
i/lub modutami.

Jezeli czujnik zalania nie jest powigzany z zaworami i/lub mo-
dutami, to buzer czujnika gra hymn kibica - wszystko OK.
Jezeli czujnik posiada powigzania z zaworami i/lub modutami
to rozpoczyna sig trwajaca do 1minuty skanowanie sieci. Jezeli
nawigzanie tacznosci ze wszystkimi powigzanymi zaworami
i/lub modutami przebiegto na poziomie co najmniej 2 sity sygna-
tu radiowego to buzer czujnika gra hymn kibica - wszystko OK.
Jezeli sita sygnatu z chociaz jednym zaworem lub modutem
byfa nizsza (sita 1) lub taczno$¢ w ogole nie zostata nawigzana,
to buzer czujnika sygnalizuje Btad (ciagty sygnat 1s). Nacisnie-
cie przycisku czujnika kofczy skanowanie z sygnatem btedu
3.4. SPRAWDZANIE STANU £ACZNOSCI RADIOWEJ CZUJ-
NIKA ZALANIA Z WYBRANYM ZAWOREM LUB MODULEM
Jezeli czujnik zalania zgtosit btad tacznosci (przez 12h nie na-
wigzat tacznosci z dowolnym powigzanym zaworem lub modu-
tem) lub wynikiem recznego sprawdzania stanu fgcznosci (po-
przedni punkt) byt brak lub staby zasieg, to mozna sprawdzic,
z ktérym zaworem/zaworami, modutem/modutami czujnik ma
stabg lub brak tacznosci.

Czujnik nalezy wprowadzi¢ w stan specjalny (patrz punkt
konfiguracja), a nastepnie nacisna¢ i zwolni¢ przycisk na mo-
dule lub nieaktywny przycisk zaworu (jezeli zawér jest otwarty,
to nieaktywnym przyciskiem jest przycisk otworz, a gdy zawér
jest zamkniety - przycisk zamknij. Nacisnieciu nieaktywnego
przycisku zaworu towarzyszy potrojny krotki sygnat buzera
zaworu). Po chwili modut lub zawor zwraca stan sity sygnatu
pomiedzy czujnikiem wprowadzonym w stan specjalny, a za-
pytanym zaworem lub modutem:

P> poziom 1 - jeden sygnat buzera - sygnat staby,

P> poziom 2 - dwa sygnaty buzera - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera - sygnat bardzo dobry.

Brak odpowiedzi oznacza brak tgcznosci.

Mozna réwniez zrobi¢ odwrotnie, wprowadzi¢ wybrany zawor
lub modut w stan specijalny i nacisna¢ raz krétko przycisk
czujnika zalania. Czujnik zalania sygnalizuje skanowanie sieci
i gdy znajdzie powigzany zawor lub modut w stanie specjal-
nym, zwraca poziom sygnatu radiowego.

W podany sposob mozna sprawdzi¢ site sygnatu pomiedzy
wszystkimi powigzanymi elementami systemu.

3.5. KONFIGURACJA CZUJNIKA ZALANIA

»3.5.1. Wprowadzenie czujnika zalania w stan specjalny.
Nacisna¢ i trzymac nacisniety przycisk czujnika zalania, gdy
po 4s ustyszymy pojedynczy sygnat buzera, zwolni¢ przycisk,
a gdy po chwili ustyszymy pojedynczy sygnat buzera, krétko
nacisna¢ i zwolni¢ przycisk czujnika - czujnik znajduje sie
w stanie specjalnym i co 1s stycha¢ krotkie sygnaty buzera
czujnika - skanowanie sieci radiowej.

Zakonczenie skanowania potwierdza hymn kibica grany buze-
rem czujnika. Nastepnie buzer czujnika podaje w dwoch gru-
pach liczbe powigzanych z tym czujnikiem zaworéw i modutow.
Punkt 3.5.2. W pierwszej grupie liczba krotkich sygnatéw bu-
zera oznacza liczbe powigzanych z czujnikiem zaworow, dtugi
sygnat (1s) oznacza 0 zaworow.

W drugiej grupie liczba krotkich sygnatow buzera oznacza
liczbe powigzanych z czujnikiem modutow, dtugi sygnat (1s)
oznacza 0 modutéw.

»3.5.3. Usuwanie z pamieci powigzanych, ale juz nieaktyw-
nych zaworéw i modutéw. W przypadku btedu wywotanego
brakiem komunikacji z zaworem lub modutem, zostaje ono
oznaczone jako nieaktywne. Jesli jednak komunikacja zostaje
przywrécona zostaje ono ponownie aktywowane.

Moze sie jednak zdarzy¢, ze powigzany z czujnikiem zalania
np. zawor zostat wymieniony, wowczas czujnik zalania co 12h
rozpoczynatby zgtaszanie btedu komunikacji. Po usunieciu
nieaktywnych zaworéw lub modutéw, btedy braku komunikacii
nie beda juz wystepowaty.

Nacisna¢ i trzyma¢ nacisniety przycisk czujnika zalania, gdy
po 7s ustyszymy podwojny sygnat buzera, zwolni¢ przycisk,
a gdy po chwili ustyszymy pojedynczy sygnat buzera, krétko
nacisna¢ i zwolni¢ przycisk czujnika - hymn kibica grany bu-
zerem czujnika potwierdza usuniecie nieaktywnych zaworow
i modutéw.

Nastepnie buzer czujnika podaje w dwoch grupach liczbe
powigzanych z tym czujnikiem zaworéw i modutéw w sposéb
opisany w punkcie 3.5.2.

»3.5.4. Usuwanie z pamieci wszystkich powigzanych
z czujnikiem zalania zaworéw i czujnikow.

Nacisna¢ i trzyma¢ naci$niety przycisk czujnika zalania, gdy
po 10s ustyszymy potrojny sygnat buzera, zwolni¢ przycisk,
a gdy po chwili ustyszymy pojedynczy sygnat buzera, krétko
nacisna¢ i zwolni¢ przycisk czujnika - hymn kibica grany bu-
zerem czujnika potwierdza usunigcie wszystkich powigzanych
z czujnikiem zalania zaworéw i modutéw.

Nastepnie buzer czujnika podaje w dwéch grupach liczbe
powigzanych z tym czujnikiem zaworéw i modutow - punkt
3.5.2.



Przycisk czujnika Funkcja:

Czujnik zalania - na-

zwolniony: cisnigcie przycisku:
po Pojedynczym | Stan po krotkim sygnale
sygnale buzera, | specjalny buzera - stan specjalny
potem jeden

sygnat

po Podwojnym | Usunigcie po krotkim sygnale
sygnale buzera, | nieaktywnych | buzera - zawory i
potem jeden Zaworow i moduty nieaktywne
sygnat modutow usuniete,

po Potrojnym Usunigcie po krotkim sygnale
sygnale buzera, | wszystkich buzera - wszystkie
potem jeden zaworow i zawory i moduty
sygnat modut6w usuniete,

3.6.WIAZANIE CZUJNIKA ZALANIAZ ZAWOREM/MODULEM
Powiazanie oznacza, ze czujnik zalania i zawoér/modut rozpo-
znajg sie wzajemnie i mogg radiowo wymienia¢ miedzy sobg
informacje.

Aby powigza¢ czujnik zalania z zaworem/modutem, nalezy
czujnik zalania i zawor/modut wprowadzi¢ w stan specjalny.
Czujnik wprowadza sie w stan specjalny w sposéb opisany
w punkcie 3.5.1., modut i zawér podobnie, ale w zaworze
przyciskiem jest przycisk nieaktywny sterowania przewodo-
wego. Stan specjalny w czujniku, zaworze i module potwier-
dzajg krotkie, co 1s sygnaty buzera.

Urzadzenie znajdujace sie stanie specjalnym radiowo wyszu-
kuja sie wzajemnie (skanuja sie€) i jesli to mozliwe automa-
tycznie sie wigza.

Zakonczony sukcesem proces wigzania urzadzen konczy bu-
zer sygnatem SUKCES (cztery krotkie sygnaty).

Jezeli urzadzenia w stanie specjalnym nie podlegajg wigzaniu,
to buzer obu urzadzen sygnalizuje BEAD (jeden dtugi sygnat).
Jezeli urzadzenie w stanie specjalnym nie znalazto drugiego
urzadzenia w stanie specjalnym, to sygnat skanowania ustaje
bez zadnego komunikatu.

Hymn kibica potwierdza przej$cie urzadzen systemu do nor-
malnej pracy, a nastepnie kazde urzadzenie podaje buzerem
liczbe powigzanych z nim pozostatych urzadzen.

Czujnik zalania podaje powigzane z nim zawory i moduty
w sposob opisany w punkcie 3.5.2.

Jezeli w czujniku zabraknie miejsca do powigzania, urzadze-
nia nieaktywne (patrz punkt 3.7.1.) zostajg nadpisane.

W przypadku braku nieaktywnych urzadzen, nadpisane zosta-
nie najstarsze urzadzenie tego samego typu.

3.7. BLEDY CZUJNIKA ZALANIA | ICH SYGNALIZACJA
Czujnik sygnalizuje tylko swoje btedy:

____

@ Bateria Czujnika Zalania do wymiany
® @ O Brakigcznosci Zawor - Czujnik
® ® @ O Braktacznosci Sterownik - Czujnik

1s — — — —
Gdy wystapi btad, buzer czujnika w celu oszczednosci baterii
informuije tylko ogéinym sygnatem btedu (krétki sygnat buzera
0 20s). Btad ogdlIny sygnalizowany jest do momentu nacisnie-
cia przycisku czujnika, po nacisnieciu ktérego buzer czujnika
podaje rodzaj/rodzaje btedoéw - punkt 2.3.
Bfad pozostaje jednak w pamigci czujnika i po dwukrotnym
szybkim naciénieciu przycisku czujnika buzer czujnika podaje
rodzaj/rodzaje btedéw - punkt 2.3., nastepnie czujnik prze-
chodzi do normalnej pracy.
Bfedy do ich ustgpienia sg przetrzymywane w pamieci. Btad
czujnika Bateria do wymiany rozsytany jest do powigzanych
zaworéw i sterownikow.
Punkt 3.7.1. W przypadku btedu wywotanego brakiem komu-
nikacji z powigzanym zaworem lub modutem zawér lub modut
zostaje oznaczony jako nieaktywny. Je$li komunikacja zosta-
nie nawigzana, to powigzane urzadzanie stanie si¢ ponownie
aktywne.
3.8.PARAMETRY CZUJNIKA ZALANIA RCZ

LP Czujnik zalania  Wartosé Uwagi
1 | Zasilanie 3V 2xAAA
2 | Pobor pradu <5uA czuwanie
3 | Czestotliwose 434MHz Lorda
4 | Glosnosc¢ 66dB w odlegfosci 3m
5 | Temperatura pracy | 1- 60°C
6 | Wymiary 86 x 30mm | $rednica x grubo$¢




4. Radiowy ZAWOR wodnyLD

© ZAWOR ELEKTRYCZNY OBROTOWY WODNY posiada

dwukierunkowe sterowanie radiowe duzego zasiggu,

© Radiowo zaworem mogg sterowa¢ piloty T4_T8_LD (max.
10szt), Radiowe czujniki zalania RCZ_LD (max. 30szt) i Mo-
duty LD_WATER CONTROL (max. 2szt),

© Zaworem mozna sterowa¢ tez lokalnymi przyciskami,
a w przypadku braku zasilania mozliwe jest awaryjne ste-
rowanie reczne,

© Zawor posiada wskaznik stanu - otwarty/zamkniety,

© Zawor, raz na tydzien, automatycznie zamyka sie i otwiera,
aby utrudni¢ osadzaniu sie kamienia kottowego.

4.1. DZIALANIE

Zaworem moga sterowa¢ powigzane z nim radiowo: - czujniki

zalania RCZ_LD (tylko zamykanie), piloty T4_T8_LD i Moduty

LD_WATER CONTROL (otwieranie i zamykanie).

Dodatkowo mozna sterowa¢ zaworem przewodowo (elektrycz-

nie), lokalnie, przyciskami Otworz i Zamknij.

Jezeli zawor jest juz w stanie, ktory chcemy wywotac nacisnie-

ciem przycisku (np. zawdr jest otwarty, a naciskamy przycisk

otwieranie), to buzer zaworu sygnalizuje to trzema krotkimi sy-

gnatami.

W przypadku otrzymania informacji o zalaniu od czujnika ra-

diowego lub przewodowego, zawor zamyka sie i buzer zaworu

sygnalizuje zalanie punkt 2.3. do skasowania.

Kasowanie polega na nacisnieciu dowolnego przycisku stero-

wania recznego. Zamkniety awaryjnie (zalanie) zawor mozna

otworzy¢ tylko przyciskiem przewodowym otworz.

Zawor rozsyta informacje o zalaniu do powigzanych z nim mo-

dutéw LD_WATER CONTROL.

4.2. CZUJNIK PRZEWODOWY

W obudowie sterowania recznego, do zaciskow SENS_SENS

mozna dotgczy¢ nawet kilka potgczonych réwnolegle rezystan-

cyjnych czujnikéw zalania. Rezystancyjny czujnik zalania to

dwa przewody - kontakty elektryczne zamocowane w materiale

izolacyjnym, umieszczone 1-5mm nad powierzchnig, na kt6-

rej spodziewamy sie zalania. Jezeli woda zwilzy oba kontakty

i rezystancja pomigdzy nimi spadnie ponizej 1MQ, to zawér

uzna, ze przewodowy czujnik wykryt zalanie. Zalanie wykryte

czujnikiem przewodowym wywotuje w zaworze takie same

konsekwencje jak odebrana przez zawdr radiowa informacja

0 zalaniu.

4.3. STEROWANIE RECZNE MECHANICZNE ZAWOREM

Jezeli uszkodzeniu ulegto sterowanie elekiryczne zaworu, za-

brakto napigcia zasilajacego Iub wystapit inny powod, mozna

zaworem sterowa¢ recznie mechanicznie. Zawor w czasie ste-

rowania recznego nie moze by¢ sterowany elektrycznie.

Nalezy wyciagna¢ ponad powierzchnie obudowy zaworu nie-

biesko-biate pokretto recznego sterowania. Krecac pokrettem

w dowolnym kierunku nalezy obserwowa¢ wskaznik zamkniecia

zaworu.

Zawor Wodny Radiowy ZWR_LD

12V DC/200mA

0$ wodna zaworu

Otwarty Zamkniety

Wskaznik stanu zaworu

Otworz Zaraifmiij

Pokretto sterowania recznego

Przewodowy Czujnik Zalania, -

przyktadowe rozwigzanie

MINI-NOTORIZED-VALVE
]l e 2v |

PODtACZENIA

Zamknij Otworz

Przewodowy czujnik zalania




Czerwona linia rownolegta do osi przeptywu wody zaworu @
- zawor otwarty, a czerwona linia prostopadta do osi przeptywu
wody zaworu - zaw6r zamkniety.

Po zakonczeniu sterowania recznego nalezy pokretto recznego
sterowania wcisng¢ do oporu - praca elektryczna.

7 Pokretto a | Pokretto
wcisnigte - wyciggniete -
- praca sterowanie
elekiryczna, reczne,

4.4. SPRAWDZANIE STANU £ACZNOSCI RADIOWEJ ZAWO-
RU Z WYBRANYM CZUJNIKIEM ZALANIA LUB MODULEM
Jezeli zawor zgtosit btad tgcznosci (przez 12h nie nawigzat
tacznosci z dowolnym powigzanym czujnikiem lub modutem)
lub z innego powodu chcemy sprawdzi¢ stan tgcznosci zawo-
ru z czujnikiem zalania lub z modutem, to nalezy wprowadzi¢
zawor w stan specjalny (patrz punkt konfiguracja 4.5.1.),
a nastepnie nacisna¢ i zwolni¢ przycisk na czujniku lub modu-
le. Po chwili czujnik lub modut zwraca stan sity sygnatu pomie-
dzy zaworem wprowadzonym w stan specjalny, a zapytanym
czujnikiem lub modutem:

P> poziom 1 - jeden sygnat buzera - sygnat staby,

P> poziom 2 - dwa sygnaty buzera - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera - sygnat bardzo dobry.

Brak odpowiedzi oznacza brak tacznosci.

Mozna réwniez zrobi¢ odwrotnie, wprowadzi¢ wybrany czujnik
lub modut w stan specjalny i nacisna¢ raz krétko nieaktywny
przycisk zaworu.

4.4.1. Nieaktywnym przyciskiem zaworu jest przycisk, kto-
rego przycisniecie nie wywotuje reakcji zaworu, a wywotuje
tylko potrojny krotki sygnat buzera zaworu (jezeli zawor jest
otwarty, to nieaktywnym przyciskiem jest przycisk otworz,
a gdy zawor jest zamkniety - przycisk zamknij).

Zawoér po chwili, gdy znajdzie czujnik lub modut w stanie spe-
cjalnym, zwraca poziom sygnatu radiowego.

4.5. KONFIGURACJA ZAWORU WODNEGO

» 4.5.1. Wprowadzenie zaworu w stan specjalny.

Nacisna¢ i trzyma¢ nacisnigty nieaktywny przycisk zaworu
(punkt 4.4.1.), gdy po 4s ustyszymy pojedynczy sygnat bu-
zera zaworu, zwolni¢ przycisk, a gdy po chwili ustyszymy po-
jedynczy sygnat buzera krétko nacisna¢ i zwolni¢ przycisk za-
woru - zawor znajduje sie w stanie specjalnym i co 1s stychaé
krotkie sygnaty buzera zaworu - skanowanie sieci radiowe;.
Zakonczenie skanowania potwierdza hymn kibica grany bu-
zerem zaworu. Nastepnie buzer zaworu podaje w trzech gru-
pach liczbe powigzanych z tym zaworem pilotow, czujnikow
i modutow.

4.5.2. Znaczenie sygnatow akustycznych zaworu.

W pierwszej grupie liczba krétkich sygnatéw buzera oznacza
liczbe powigzanych z zaworem pilotow, dtugi sygnat (1s) ozna-
cza 0 pilotow.

W drugiej grupie liczba krétkich sygnatéw buzera oznacza
liczbe powigzanych z zaworem czujnikow, dtugi sygnat (1s)
oznacza 0 czujnikow.

W trzeciej grupie liczba krétkich sygnatéw buzera oznacza
liczbe powigzanych z zaworem modutéw, dtugi sygnat (1s)
oznacza 0 modutow.

»4.5.3. Usuwanie z pamieci zaworu powigzanych, ale juz
nieaktywnych czujnikéw zalania i modutéw. W przypadku
btedu wywotanego brakiem komunikacji z czujnikiem lub mo-
dutem, zostaje ono oznaczone jako nieaktywne. Jesli jednak
komunikacja zostaje przywrécona zostaje ono ponownie ak-
tywowane.

Moze si¢ jednak zdarzy¢, ze powigzany z zaworem np. czuj-
nik zostat wymieniony, wéwczas zawér co 12h rozpoczynatby
zgtaszanie btedu komunikacji. Po usunigciu nieaktywnych
czujnikow lub modutéw, btedy braku komunikacii nie beda juz
wystepowaty.

Nacisna¢ i trzyma¢ nacisniety nieaktywny przycisk zaworu
(punkt 4.4.1.), gdy po 8s ustyszymy podwojny sygnat buzera,
zwolni¢ przycisk, a gdy po chwili ustyszymy pojedynczy sy-
gnat buzera zaworu krotko nacisnaé i zwolni¢ przycisk zawo-
ru - hymn kibica grany buzerem zaworu potwierdza usuniecie
wszystkich nieaktywnych powigzanych z zaworem czujnikow
i modutéw.

Nastepnie buzer zaworu podaje w trzech grupach liczbe po-
wigzanych z tym zaworem czujnikéw i modutéow w sposéb
opisany w punkcie 4.5.2.

»4.5.4. Usuwanie z pamieci wszystkich powigzanych z za-
worem pilotéw, modutow i czujnikow.

Nacisna¢ i trzyma¢ naciénigty nieaktywny przycisk zaworu
(punkt 4.4.1.), gdy po 12s ustyszymy potrojny sygnat buze-
ra, zwolni¢ przycisk, a gdy po chwili ustyszymy pojedynczy
sygnat buzera zaworu krotko nacisnaé i zwolni¢ przycisk za-
woru - hymn kibica grany buzerem zaworu potwierdza usu-
nigcie wszystkich powigzanych z zaworem pilotéw, czujnikow
i modutéw.

Nastepnie buzer zaworu podaje w trzech grupach liczbe
powigzanych z tym zaworem pilotéw, czujnikéw i modutow
w sposob opisany w punkcie 4.5.2.

Przycisk zaworu, Funkcija: Zawor - nacis$nigcie
niaktywny zwolniony: przycisku:
po Pojedynczym Stan po krotkim sygnale
sygnale buzera, specjalny | buzera - stan specjalny
potem jeden sygnat
po Podwojnym Usuniecie | po krotkim sygnale
sygnale buzera, nieak- buzera - nieaktywne
potem jeden sygnat | tywnych czujniki i moduty
czujnikéw i | usuniete,
modutow
po Potrojnym Usuniecie | po krotkim sygnale
sygnale buzera, wszystkich, | buzera - wszystkie
potem jeden sygnat pilotow, piloty, czujniki i moduty
czujnikdw i | usuniete,
modutow




4.6. WIAZANIE ZAWORU Z PILOTEM / CZUJNIKIEM ZA-
LANIA / MODULEM

Powigzanie oznacza, ze zawor - pilot / czujnik zalania / modut
rozpoznajg sie wzajemnie i moga radiowo wymienia¢ migdzy
sobg informacje.

Aby powigza¢ zawoér z pilotem / czujnikiem zalania / modu-
tem nalezy zawér i pilot / czujnik zalania / modut wprowadzi¢
w stan specjalny. Zawér wprowadza si¢ w stan specjalny
w sposob opisany w punkcie 4.5.1., modut i czujnik podob-
nie, z tym ze w zaworze przyciskiem jest przycisk nieaktywny
sterowania przewodowego, a pilot w sposdb opisany w punk-
cie 6.2.1.1. Stan specjalny w czujniku, pilocie, zaworze i mo-
dule i potwierdzaja krotkie, co 1s sygnaty buzera.

Urzadzenia znajdujgce si¢ w stanie specjalnym radiowo wy-
szukujg sie wzajemnie (skanuja siec) i je$li to mozliwe automa-
tycznie sig wigza.

Zakoniczony sukcesem proces wigzania urzadzenh konczy bu-
zer sygnatem SUKCES (cztery krotkie sygnaty).

Jezeli urzadzenia w stanie specjalnym nie podlegajg wigzaniu,
to buzer obu urzadzen sygnalizuje BEAD (jeden dtugi sygnaf).
Jezeli urzadzenie w stanie specjalnym nie znalazto drugiego
urzadzenia w stanie specjalnym, to sygnat skanowania ustaje
bez zadnego komunikatu.

Hymn kibica potwierdza przejécie urzadzen systemu do nor-
malnej pracy, a nastepnie kazde urzadzenie podaje buzerem
liczbe powigzanych z nim pozostatych urzadzen.

Zawor podaje powigzane z nim piloty, czujnik zalania i moduty
w sposob opisany w punkcie 4.5.2.

Jezeli w zaworze zabraknie miejsca do powigzania, urzadze-
nia nieaktywne (patrz punkt 4.7.1.) zostajg nadpisane.

W przypadku braku nieaktywnych urzadzen, nadpisane zosta-
nie najstarsze urzadzenie tego samego typu.

4.7. BLEDY ZAWORU | ICH SYGNALIZACJA

Zawor sygnalizuje: > swoje btedy [>i btad stabej baterii czuj-
nika zalania.

Zawor sygnalizuje nastepujgce btedy:

m — — — —
@ Bateria Czujnika Zalania do wymiany

® O Awaria Zaworu

@ @ O Brakiacznosei Zawor - Czujnik

® ® O @ O Brakiscrnosci Sterownik - Zawor
m — — — —
Gdy wystapi btad, zawér podaje go cyklicznie w rownych od-
stepach czasu odpowiednim sygnatem buzera

W przypadku wystapienia kilku btedow sg one przedstawiane
jeden po drugim. Wcisniecie dowolnego przycisku zaworu po-
woduje trwate usunigcie komunikatu btedu/btedow, potwier-
dzane hymnem kibica. Skasowany btad jest zapominany przez
zawor i nie ma mozliwosci odczytu ostatniego btedu, warto
wiec np. zapisaC sygnalizacje przed skasowaniem, aby tatwo

potem ustali¢ przyczyne btedu. Kazdy btad rozsytany jest do
powigzanych modutow.

Punkt 4.7.1. W przypadku btedu wywotanego brakiem komu-
nikacji z powigzanym czujnikiem lub modutem, czujnik lub mo-
dut zostaje oznaczony jako nieaktywny. Jesli komunikacja zo-
stanie nawigzana, to urzadzanie stanie sie ponownie aktywne.
Btad kasuje sie dowolnym przyciskiem zaworu, potwierdza to
hymn kibica.

4.8. PARAMETRY ZAWORU

Lp Zawor wodny Wartos¢  Uwagi

1 | Zasilanie 12VDC

2 | Pobor pradu max. 150mA | zawér w ruchu
3 | Czestotliwose 434MHz LoRa

4 | Cisnienie robocze 10 barow

5 | Temperaturawody | max. 100°C

6 |Przytacze 1cal

7 | Wymiary 73x79x109  |mm




9. Modut LD__ WATER CONTROL

Modut LD WATER CONTROL taczy Radiowy Czujnik Zala-
nia_LD i Radiowy Zawor wodny_LD ze $wiatem zewngtrznym.
Modut moze obstugiwa¢ np:
© sygnalizator akustyczny, ktory informuje o zalaniu i bte-
dach czujnikow i zaworéw,
© przycisk Scienny, ktory otwiera i zamykaj zawor,
@ system alarmowy, ktéry moze prewencyjnie zamykaé
i otwiera¢ zawory, gdy alarm jest uzbrojony / rozbrojony oraz
moze awaryjnie zamyka¢ zawory, gdy jego wiasne czujniki
alarmu wykryjg alarm,
@ dialer GSM, ktory informuje o zalaniu, dialer moze tez ste-
rowaé zaworami,
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Modut LD_WATER CONTROL posiada:

[przycisk do kasowania btedéw i do konfiguracji modutu,
Clwejscie, ktorym mozna zgtaszaé zalanie powigzanym zawo-
rom lub sterowa¢ zaworem,

[CJwyjscie przekaznikowe, ktore zgtasza zalanie wystepujgce
w sieci powigzanych urzadzen,

[CJwyjécie tranzystorowe zgtasza na dwa sposoby btedy wy-
stepujgce w sieci powigzanych urzadzen.

»—

J

5.1. WYJSCIA

5.1.1. Wyjscie przekaznikowe sygnalizuje zalanie otrzyma-
ne od zawordw, czujnikow i wejécia modutu skonfigurowanego
jako sygnalizujace zalanie.

Wyjécie przekaznikowe typu NO lub NC moze pracowaé jako:
[Imonostabilne - zalanie sygnalizuje jeden trwajacy 1.5s im-
puls (zwarcie na 1,5s dla typu NO i rozwarcie na 1,5s dla typu
NC),

[bistabilny - zgtoszone zalanie ustawia wyjscie przekazniko-
we w stan aktywny (jest zwarte dla typu NO i jest rozwarte dla
typu NC) i pozostaje w tym stanie do skasowania naci$nigciem
przycisku modutu lub skasowania poprzez zwarcie na 10s
z masg wejscia modutu bedgcego w trybie prewencyjnym.
5.1.1. Wyjscie tranzystorowe sygnalizuje: [>wszystkie bte-
dy wszystkich zaworéw, [>baterie do wymiany wszystkich
czujnikéw zalania, >iwszystkie wtasne btedy (btedy modutu).
Wyjscie tranzystorowe moze by¢ typu NO i NC i posiada dwa
tryby bistabilne wymagajace skasowania:

[Jtryb powiadamianie - wystgpienie dowolnego btedu syste-
mu zalaniowego sygnalizowane jest zwarciem wyjscia tran-
zystorowego do masy i wyjScie pozostaje w tym stanie do
skasowania naci$nieciem przycisku modutu lub skasowania
poprzez zwarcia na 10s z masg wejscia modutu bedacego
w trybie prewencyjnym.

Ten tryb przeznaczony jest do wspétpracy np. z systemem
alarmowym, dialerem GSM, itp.

[Jtryb buzer - (tryb ten po dotaczeniu sygnalizatora akustycz-
nego umozliwia uzytkownikowi nie tylko zauwazy¢ biad, ale
go réwniez zidentyfikowaé) wystgpienie btedu systemu za-
laniowego sygnalizowane jest nie trwatym zwarciem wyjscia
do masy, ale wyjscie jest pobudzone w sposob przerywany
tak jak sygnaty btedu grane buzerem i wyjScie pozostaje
w tym stanie do skasowania naci$nigciem przycisku modutu
lub skasowania poprzez zwarcia na 10s z masg wejscia modu-
tu bedacego w trybie prewencyjnym.

— — — —

@ Bateria Czujnika Zalania do wymiany

® O AwariaZaworu

@® @ O Braktgcznosci Zawor - Czujnik

® @ O O Brakigcznosci Sterownik - Czujnik
® ® ® O O Brakigcznosci Sterownik - Zawér

____



5.2. WEJSCIE
Wejécie moze pracowac w dwoch trybach:

[Ctryb Awaryjny - zalanie - zwarcie wej$cia z masg jest sygna-
tem zalania. Zalanie wywotane zwarciem wejécia z masg akty-
wuje wyjscie przekaznikowe i jest rozestane do powigzanych
zawor6w. Zalanie wywotane radiowo pochodzace z czujnika
zalania wywotuije tylko aktywacje wyjscia przekaznikowego.
[Jtryb Prewencyjny - umozliwia otwierania i zamykanie powig-
zanych zaworéw. Zwarcie wejscia na czas pomiedzy 200ms
a 3s - zamyka powigzane z modutem zawory, a zwarcie wej-
$cia na czas pomiedzy 3s-6s otwiera zawory.

Zwarcie dtuzsze niz 10s kasuje btedy i kasuje zalanie.

5.3. SPRAWDZANIE STANU £ACZNOSCI RADIOWEJ
MODUtU Z WYBRANYM CZUJNIKIEM ZALANIA LUB
MODULEM

Jezeli modut zgfosit btad facznosci (przez 12h nie nawigzat
tacznoéci z dowolnym powigzanym czujnikiem lub zaworem)
lub z innego powodu chcemy sprawdzi¢ stan tacznosci modutu
z zaworem lub czujnikiem zalania, to nalezy wprowadzi¢ modut
w stan specjalny (patrz punkt konfiguracja 5.5.1.), a nastep-
nie nacisna¢ i zwolnic przycisk na czujniku lub nieaktywny przy-
cisk zaworu (nieaktywny przycisk punkt 4.4.1.) Po chwili czujnik
lub zawor zwraca stan sity sygnatu pomigdzy modutem wprowa-
dzonym w stan specjalny, a zapytanym czujnikiem lub zaworem:
P> poziom 1 - jeden sygnat buzera - sygnat staby,

P> poziom 2 - dwa sygnaty buzera - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera - sygnat bardzo dobry.

Brak odpowiedzi oznacza brak tacznosci.

Mozna réwniez zrobi¢ odwrotnie, wprowadzi¢ wybrany czujnik
lub zawér w stan specjalny i nacisna¢ raz krotko przycisk
modutu.

Po chwili modut zwraca stan sity sygnatu pomiedzy modutem
wprowadzonym w stan specjalny, a zapytanym czujnikiem lub
zaworem:

P> poziom 1 - jeden sygnat buzera modutu - sygnat staby,

P poziom 2 - dwa sygnaty buzera modutu - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera modutu - sygnat bardzo dobry.
Brak odpowiedzi 0znacza brak tacznosci.

5.4. KONFIGURACJA MODUtU LD__WATER CONTROL
» 5.4.1. Wprowadzenie modutu w stan specjalny.

Nacisna¢ i trzyma¢ naciéniety przycisk modutu, a gdy po 4s
ustyszymy pojedynczy sygnat buzera, zwolni¢ przycisk, a gdy
po chwili ustyszymy pojedynczy sygnat buzera krétko naci-
sna¢ i zwolni¢ przycisk modutu - modut znajduje si¢ w stanie
specjalnym i co 1s stycha¢ krotkie sygnaty buzera modutu
- skanowanie sieci radiowej.

Zakonczenie skanowania potwierdza hymn kibica grany bu-
zerem modutu. Nastepnie buzer modutu podaje w dwéch gru-
pach liczbe powigzanych z tym modutem zaworéw i czujnikow.

5.4.2. Znaczenie sygnatow akustycznych Modutu.

W pierwszej grupie liczba krotkich sygnatéw buzera oznacza
liczbe powigzanych z modutem zaworéw, dtugi sygnat (1s)
oznacza 0 zawordw.

W drugiej grupie liczba krétkich sygnatow buzera oznacza
liczbe powigzanych z modutem czujnikow, dtugi sygnat (1s)
oznacza 0 modutow.

»5.4.3. Usuwanie z pamigci modutu powigzanych, ale juz
nieaktywnych czujnikow zalania i zaworow. W przypadku
btedu wywotanego brakiem komunikacji modutu z czujnikiem
lub zaworem, zostaje ono oznaczone jako nieaktywne. Jesli
jednak komunikacja zostaje przywrocona zostaje ono ponow-
nie aktywowane.

Moze sie jednak zdarzy¢, ze powigzany z modutem np. zawor
zostat wymieniony, wéwczas modut co 12h rozpoczynatby
zgtaszaé btad komunikaciji. Po usunigciu nieaktywnych czuj-
nikéw i zaworéw, btedy braku komunikaciji nie beda juz wy-
stepowaty.

»5.4.4. Usuwanie z pamieci modutu wszystkich powigza-
nych z modutem zaworéw i czujnikow zalania.

Nacisna€ i trzymac¢ nacisnigty przycisk modutu, a gdy po 12s
ustyszymy potrojny sygnat buzera, zwolni¢ przycisk, a gdy po
chwili ustyszymy pojedynczy sygnat buzera krotko nacisnaé
i zwolni¢ przycisk modutu - hymn kibica grany buzerem modu-
tu potwierdza usuniecie wszystkich powigzanych z modutem
zalania czujnikow i zaworow.

Nastepnie buzer modutu podaje w dwoch grupach liczbe
powigzanych z tym modutem zaworéw i czujnikéw w sposob
opisany w punkcie 5.4.2,

» 5.4.5. Konfiguracja wejscia - tryb alarmowy lub prewencyjny.
>Tryb alarmowy - zwarcie Wej$cia modutu do masy wywotu-
je alarm zalaniowy, ktéry powoduje zamkniecie powigzanych
z modutem zawordw oraz sygnalizacje zalania przekaznikiem
modutu i buzerami zaworow.

>Tryb prewencyjny - Zwarcie wejScia do masy na czas po-
migdzy 200ms a 3s - zamyka powigzane z modutem zawory,
a zwarcie wejscia na czas pomigdzy 3s-6s otwiera powigzane
zawory.

Zwarcie wejscia dtuzsze niz 10s kasuje alarm zalaniowy (wyj-
Scie przekaznikowe modutu) i kasuje sygnalizowane btedy
wyjéciem tranzystorowym modutu.

Nacisna¢ i trzyma¢ naci$nigty przycisk modutu, a gdy po 16s
ustyszymy cztery sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk.

Po chwili ustyszymy pojedynczy, a potem podwaojny sygnat
buzera.

Krotkie nacisniecie i zwolnienie przycisku modutu:

> po pojedynczym sygnale buzera modutu - Tryb alarmowy,
[>po podwojnym sygnale buzera modutu - Tryb prewencyjny,
Nastepnie buzer modutu gra hymn kibica i podaje w dwéch
grupach liczbe powiazanych z tym modutem zaworéw i czujni-
kow w sposob opisany w punkcie 5.4.2.



»5.4.6. Typ wyjécia przekaznikowego NO lub NC

Wyjscie przekaznikowe sygnalizuje wystapienie zalania. Wyj-
$cie podczas sygnalizacji zalania moze by¢ zwarte (typ NO)
lub rozwarte (typ NC).

Nacisna¢ i trzyma¢ nacisniety przycisk modutu, a gdy po 20s
ustyszymy pie¢ sygnatow buzera, zwolni¢ przycisk.

Po chwili ustyszymy pojedynczy, a potem podwdjny sygnat
buzera.

Krétkie nacisniecie i zwolnienie przycisku modutu:

[>po pojedynczym sygnale buzera modutu - wyjécie prze-
kaznikowe typ NO,

[>po podwojnym sygnale buzera modutu - wyjscie przekaz-
nikowe typ NC,

Nastepnie buzer modutu gra hymn kibica i podaje w dwéch
grupach liczbe powigzanych z tym modutem zaworéw i czujni-
kéw w sposob opisany w punkcie 5.5.2.

»5.4.7 Tryb wyj$cia przekaznikowego Mono i Bistabilny

[>tryb monostabilny - wyjscie przekaznikowe sygnalizuje wy-
stapienie zalania. Zalanie jest sygnalizowane pojedynczym
krotkim pobudzeniem przekaznika (1.5s),

>tryb bistabilny - wyjécie przekaznikowe sygnalizuje wy-
stgpienie zalania. Zalanie jest sygnalizowane do skasowania
pojedynczym krotkim pobudzeniem przycisku modutu lub
zwarciem wejscia ustawionym w trybie prewencyjnym, trwa-
jace dtuzej niz 10s.

Nacisna¢ i trzyma¢ nacisniety przycisk modutu, a gdy po 24s
ustyszymy sze$¢ sygnatow buzera, zwolni¢ przycisk.

Po chwili ustyszymy pojedynczy, a potem podwojny sygnat
buzera.

Krétkie nacisniecie i zwolnienie przycisku modutu:

[>po pojedynczym sygnale buzera modutu - tryb monostabilny,
[>po podwaéjnym sygnale buzera modutu - tryb bistabilny,
Nastepnie buzer modutu gra hymn kibica i podaje w dwéch
grupach liczbe powigzanych z tym modutem zaworow i czujni-
kéw w sposob opisany w punkcie 5.4.2.

»5.4.8. Typ wyjscia tranzystorowego NO lub NC

Wyjscie tranzystorowe sygnalizuje wystgpienie btedow.
Wyjécie podczas sygnalizaciji btedu/btedéw moze byé¢ zwarte
(typ NO) z masg lub rozwarte (typ NO) z masa.

Nacisna¢ i trzymaé nacisniety przycisk modutu, a gdy po 28s
ustyszymy siedem sygnatow buzera, zwolni¢ przycisk.

Po chwili ustyszymy pojedynczy, a potem podwojny sygnat
buzera.

Krotkie nacisniecie i zwolnienie przycisku modutu:

[>po pojedynczym sygnale buzera modutu - wyjécie tranzy-
storowe typ NO,

[>po podwojnym sygnale buzera modutu - wyjscie tranzy-
storowe typ NC,

Nastepnie buzer modutu gra hymn kibica i podaje w dwoch
grupach liczbe powigzanych z tym modutem zaworéw i czujni-
kow w sposob opisany w punkcie 5.4.2.

»5.4.7. Tryb wyjscia tranzystorowego - powiadamianie lub
tryb buzer zewnetrzny

Wyjscie tranzystorowe sygnalizuje: [>wszystkie btedy
wszystkich zaworéw, [>baterie do wymiany wszystkich czuj-
nikow zalania, [>i wszystkie wtasne btedy modutu.

Wyjscie tranzystorowe moze by¢ typu NO i NC i posiada dwa
tryby bistabilne wymagajace skasowania:

[Jtryb powiadamianie - wystgpienie dowolnego btedu syste-
mu zalaniowego sygnalizowane jest zwarciem wyjscia tranzy-
storowego do masy. Wyjscie pozostaje w tym stanie do ska-
sowania nacisnieciem przycisku modutu lub zwarciem wejscia
ustawionym w trybie prewencyjnym, trwajace dtuzej niz 10s.
[tryb buzer - wystgpienie btedu systemu zalaniowego sygnali-
zowane jest nie trwatym zwarciem wyjscia do masy, ale wyjscie
jest pobudzone w sposob przerywany tak jak sygnaty btedu
grane buzerem. WyjScie pozostaje w tym stanie do skasowania
nacisnigciem przycisku modutu lub zwarciem wejécia ustawio-
nym w trybie prewencyjnym, trwajgcym dfuzej niz 10s.
Nacisna¢ i trzyma¢ naciéniety przycisk modutu, a gdy po 32s
ustyszymy osiem sygnatow buzera, zwolni¢ przycisk.

Po chwili ustyszymy pojedynczy, a potem podwojny sygnat bu-
zera. Krétkie naciéniecie i zwolnienie przycisku modutu:

[>po pojedynczym sygnale buzera modutu - tryb powiada-
mianie,

[>po podwaojnym sygnale buzera modutu - tryb buzer,
Nastepnie buzer modutu gra hymn kibica i podaje w dwoch
grupach liczbe powigzanych z tym modutem zaworéw i czujni-
kéw w sposob opisany w punkcie 5.4.2.

»5.4.8. Reset

Nacisna¢ i trzymac naciéniety przycisk modutu, a gdy po 36s
ustyszymy dziewieC sygnatow buzera, zwolni¢ przycisk, a gdy
po chwili ustyszymy pojedynczy sygnat buzera krétko naci-
sna¢ i zwolni¢ przycisk modutu - hymn kibica grany buzerem
modutu potwierdza przywrécenie ustawien fabrycznych - Re-
set. Ustawienia fabryczne:

[>Wejscie - podanie masy zgtasza zalanie,

[>Wyjécie przekaznikowe - NC, tryb bistabilny,

[>Wyjécie tranzystorowe - NC, tryb powiadamianie.

5.5. WIAZANIE MODUtU Z CZUJNIKIEM ZALANIA/MODULEM
Powigzanie oznacza, ze modut i zawér/czujnik zalania rozpo-
znajg si¢ wzajemnie i moga radiowo wymienia¢ miedzy soba
informacije.

Aby powigza¢ modut z czujnikiem zalania / zaworem, nalezy
modut i czujnik zalania / zawoér wprowadzi¢ w stan specjal-
ny. Modut wprowadza si¢ w stan specjalny w sposob opisany
w punkcie 5.4.1., czujnik zalania i zawor podobnie, ale
w zaworze, przyciskiem jest przycisk nieaktywny sterowania
przewodowego. Stan specjalny w czujniku, zaworze i module
potwierdzajg krétkie, co 1s sygnaty buzera.

Urzadzenie znajdujace sig w stanie specjalnym radiowo wy-
szukujg sie wzajemnie (skanuja sie€) i jesli to mozliwe automa-
tycznie sig wigza.

Zakonczony sukcesem proces wigzania urzadzen konczy bu-
zer sygnatem SUKCES (cztery krotkie sygnaty).



Jezeli urzadzenia w stanie specjalnym nie podlegajg wigzaniu,
to buzer obu urzadzen sygnalizuje BLAD (jeden dtugi sygnat).
Jezeli urzadzenie w stanie specjalnym nie znalazto drugiego
urzadzenia w stanie specjalnym, to sygnat skanowania ustaje
bez zadnego komunikatu.

Hymn kibica potwierdza przejécie urzadzen systemu do nor-
malnej pracy, a nastepnie kazde urzadzenie podaje buzerem
liczbe powigzanych z nim pozostatych urzadzen.

Modut podaje powigzane z nim zawory i czujnik zalania w spo-
s6b opisany w punkcie 5.4.2.

Jezeli w module zabraknie miejsca do powigzania, urzadzenia
nieaktywne (patrz punkt 4.7.1.) zostajg nadpisane.

W przypadku braku nieaktywnych urzadzen, nadpisane zosta-
nie najstarsze urzadzenie tego samego typu.

5.6. BLEDY | ZALANIE

Modut sygnalizuje: [>wystapienie zalania, [>btedy wtasne,
[>btedy zaworéw [>i btedy czujnikow.

Gdy wystapi btad, a wyjécie tranzystorowe skonfigurowane
jest na podawanie btedéw buzerem, podaje je cyklicznie,
co 10s, odpowiednim kodem btedu. W przypadku kilku btedow
sg one przedstawiane jeden po drugim.

Kasowanie btedéw polega na wcisnigciu przycisku na sterow-
niku lub zwarciem wej$cia ustawionym w trybie prewencyj-
nym, trwajace dtuzej niz 10s.

Przycisk modutu

Funkcja: Modut - naci$nie-

cie przycisku:

zwolniony:

po Pojedynczym | Stan po krotkim sygnale
sygnale buzera, specjalny buzera - stan
potem jeden sygnat specjalny
po Podwojnym Usunigcie po krotkim sygnale
sygnale buzera, nieaktywnych |buzera - nieaktyw-
potem jeden sygnat | czujnikow ne czujniki i zawory
i zaworéw usuniete,
po Potrdjnym Usunigcie po krétkim sygnale
sygnale buzera, wszystkich czuj- |buzera - wszystkie
potem jeden sygnat | nikow i zaworéw | czujniki i zawory
usuniete,
po Czterech Tryb po pierwszym
sygnatach buzera, |wejscia sygnale buzera -
potem dwa sygnaty zalanie,
po drugim sygnale
buzera - otw/zam
zawor,
po Pieciu Typ po pierwszym sy-
sygnatach buzera, |wyjscia gnale buzera - NO,
potem dwa sygnaty |przekaznikowego |po: drugim sygna-

le buzera - NC,

po Szesciu Tryb po pierwszym
sygnatach buzera, |wyjscia sygnale buzera -
potem dwa sygnaty |przekaznikowego |Mono 1,5s,
po drugim sygnale
buzera - Bistabilny
po Siedmiu Typ po pierwszym sy-
sygnatach buzera, |wyjscia gnale buzera - NO,
potem dwa sygnaty |tranzystorowego |po drugim sygnale
buzera - NC,
po O$miu Tryb po pierwszym
sygnatach buzera, |wyjscia sygnale buzera -
potem dwa sygnaty |tranzystorowego |powiadamianie,
po drugim sygnale
buzera - buzer,
po Dziewieciu Reset po krotkim sygnale
sygnatach buzera, buzera - Reset.
potem jeden sygnat

5.7. DANE TECHNICZNE

Lp water CONTROL Wartosé Uwagi

1 | Zasilanie 12-24V AC/DC

2 | Pobor pradu max. 160mA | przekaznik wiaczony
3 | Wyjscie WYJ_PK | 24V-1A przekaznik

4 | Wyjcie WYJ_OC |100mA/24V | tranzystor OC

5 | Wejscie WEJ 0-30Vmax |3mA

6 | Czestotliwos¢ 434MHz
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Pilot T4_LD i Pilot T8_LD umozliwiajg otwieranie i zamy-
kanie i sprawdzanie stanu zaworéw wodnych SYSTEMu
ANTYZALANIOWego LD.

3 Kazda pozioma para przyciskow pilota moze sterowac tylko
jednym zaworem. Kazdy zawér moze by¢ sterowany maksy-
malnie przez 10 pilotéw. Pilot T4 to dwie, a T8 to cztery pary
przyciskow sterujgcych zaworem.

3 Lewy przycisk pilota otwiera zawor, prawy go zamyka,
a réwnoczesne nacisniecie prawego i lewego zwraca diodg
LED pilota stan zaworu.

3 Wykonanie rozkazéw wystanych pilotem oraz stan zaworu

dzieki dwustronnej komunikaciji pilota z zaworem, potwier-

dza dioda LED pilota.

Jezeli nacisnieciu przycisku pilota towarzyszy sygnat buze-

ra pilota, nalezy niezwtocznie wymienic jego baterie.

)

©

©
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Uzytkownik moze fatwo sprawdzi¢ stan baterii pilota: bateria
bardzo dobra - dobra - dostateczna - do wymiany.

6.1. DZIALANIE

Kazda pozioma para przyciskow steruje jednym zaworem.
Pilot T4 to dwie, a T8 to cztery pary przyciskow sterujgcych
zaworem. Poziomg parg przyciskéw pilota T4 i T8 bedziemy
nazywali dalej pilotem, a catego pilota T4 /T8 bedziemy nazy-
wali dalej urzagdzeniem.

Aby pilot sterowat zaworem, nalezy go powigzaé z zaworem.
Pilota mozna powigza¢ tylko z jednym zaworem.

Kazdy zawor moze by¢ sterowany, powigzany, z maksymalnie
dziesiecioma urzadzeniami T4 /T8.

6.1.1. DZIALANIE NIEPOWIAZANEGO PILOTA
Naci$niecie lewego przycisku niepowigzanego pilota wywotuje
tylko krotki btysk czerwonej diody LED pilota.

Nacisnigcie prawego przycisku niepowigzanego pilota wywotu-
je tylko krotki btysk diody zielonej LED pilota.

Jednoczesnemu naciénigciu obu przyciskéw pilota towarzyszy
tylko krotki btysk biatej diody LED pilota.

Jezeli nacisnieciu przycisku/przyciskéw pilota towarzyszy sygnat
buzera pilota, (sygnalizujgca najnizszy stan baterii - bateria do
wymiany) - to nalezy niezwtocznie wymienic baterie pilota.
6.1.2. DZIALANIE POWIAZANEGO PILOTA

6.1.2.1. OTWIERANIE Po wcisnigciu lewego przycisku pilot wy-
syta rozkaz otworz zawor, a czerwona dioda LED pilota najpierw
miga sygnalizujgc nawigzywanie komunikacji z powigzanym za-
worem, a po chwili czerwona dioda LED pilota podaje stan zawo-
ru lub informacie o braku faczno$ci z zaworem - punkt 6.1.2.4.
6.1.2.2. ZAMYKANIE Po wcisnieciu prawego przycisku pilot
wysyta rozkaz zamknij zawér, a zielona dioda LED pilota naj-
pierw miga sygnalizujac nawigzywanie komunikacji z powigzanym
zaworem, a po chwili zielona dioda LED pilota podaje stan zaworu
lub informacije o braku taczno$ci z zaworem - punkt 6.1.2.4.
6.1.2.3. SPRAWDZANIE STANU ZAWORU

Po jednoczesnym nacisnieciu obu przyciskow pilot wysyta
pytanie o stan zaworu, najpierw dioda LED pilota krotko miga
na biafo sygnalizujgc nawigzywanie komunikacji z powigzanym
zaworem, a po chwili biata dioda LED pilota podaje stan zaworu
lub informacje o braku tacznosci z zaworem - punkt 6.1.2.4.
6.1.2.4. SYGNALIZACJA STANU ZAWORU

»Czerwona dioda LED $wieci przez 2s - Zawor otwarty,
»>Czerwona dioda LED miga przez 2s - Zawor sig otwiera,
»>Zielona dioda LED $wieci przez 2s - Zawor zamknigty,
»>Zielona dioda LED miga przez 2s - Zawoér sie¢ zamyka,
»»Czerwona i zielona dioda LED miga na przemian przez
2s - pilot nie uzyskat odpowiedzi od zaworu.

6.1.2.5. BATERIA PILOTA

Kazde naciéniecie przyciskow pilota (otwérz, zamknij sprawdz
stan) wywotuje tez sprawdzenie baterii pilota. Jezeli nacisnieciu
przycisku/przyciskow pilota towarzyszy sygnat buzera pilota,
oznacza to, ze bateria posiada najnizszy stan - bateria do wymiany.
Uzytkownik moze réwniez w kazdej chwili trzyklikiem (trzema szyb-
kimi nacisnigciami dowolnego przycisku pilota) doktadniej spraw-
dzi¢ aktualny stan baterii:

P> bardzo dobra - trzy krétkie sygnaty buzera pilota,

»> dobra - dwa krotkie sygnaty buzera pilota,

»> dostateczna - jeden krétki sygnat buzera pilota,

»> bateria do wymiany - jeden dtugi sygnat buzera pilota.

6.1.2.6. SPRAWDZANIE STANU £ACZNOSCI RADIOWEJ
PILOTA Z ZAWOREM

Najbardziej oczywistg metodg sprawdzania zasiggu jest naci-
$niecie przycisku pilota (sterowanie zaworem) i obserwowanie
diody LED informujace o stanie zaworu. Jezeli zawor zwrocit
swoj stan, taczno$¢ jest poprawna.

Mozna réwniez sprawdzi¢ stan tgczno$ci radiowej w taki sam
sposob jak mozna sprawdzi¢ stan tacznosci radiowej pomiedzy
innymi powigzanymi elementami systemu antyzalaniowego.
Jezeli chcemy sprawdzi¢ stan facznosci pilota z zaworem,
to nalezy wprowadzi¢ zawér w stan specjalny (patrz punkt
konfiguracja 5.5.1.), a nastepnie nacisna¢ i zwolni¢ dowolny
przycisk powigzanego pilota. Po chwili pilot zwraca swoim bu-
zerem stan sity sygnatu pomigdzy pilotem, a wprowadzonym
w stan specjalny powigzanym zaworem:



P> poziom 1 - jeden sygnat buzera pilota - sygnat staby,

P> poziom 2 - dwa sygnaty buzera pilota - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera pilota- sygnat bardzo dobry.
Brak odpowiedzi oznacza brak tacznosci.

Mozna réwniez zrobi¢ odwrotnie, wprowadzi¢ pilota w stan
specjalny (punkt 6.2.2.1.) i nacisna¢ raz krétko nieaktywny
przycisk zaworu (nieaktywny przycisk punkt 4.4.1.). Po chwi-
li zawér zwraca buzerem stan sity sygnatu pomiedzy pilotem
wprowadzonym w stan specjalny i zaworem:

P> poziom 1 - jeden sygnat buzera zaworu - sygnat staby,

P poziom 2 - dwa sygnaty buzera zaworu - sygnat dobry,

P> poziom 3 - trzy sygnaty buzera zaworu - sygnat bardzo dobry.
Brak odpowiedzi oznacza brak tacznosci.

6.2. Konfiguracja pilota

» 6.2.1. Konfigurowanie pilota niepowigzanego

6.2.1.1. Wprowadzenie pilota w stan specjalny. Jednoczes$nie
nacisna¢ i trzyma¢ przycisk zamknij i przycisk otwérz pilota,
biata/zétta dioda LED pilota mignie raz, a gdy po kolejnych
Bs trzymania obu przyciskéw pilota ustyszymy jeden sygnat
buzera pilota zwolni¢ oba przyciski pilota.

Po chwili, gdy ponownie ustyszymy jeden sygnat buzera pilo-
ta, nacisna¢ i zwolni¢ dowolny przycisk pilota.

Buzer pilota przez minute, co 1s potwierdza stan specjalny
pilota.

P 6.2.2. Konfigurowanie pilota powigzanego

6.2.2.1. Wprowadzenie pilota w stan specjalny. Jednoczesnie
nacisna¢ i trzymac przycisk zamknij i przycisk otworz pilota,
biata/zétta dioda LED pilota miga do momentu uzyskania
informaciji o stanie zaworu, a gdy po kolejnych 5s trzymania
obu przyciskow pilota ustyszymy jeden sygnat buzera pilota
zwolni¢ oba przyciski pilota.

Po chwili, gdy ponownie ustyszymy jeden sygnat buzera pilo-
ta, nacisna¢ i zwolni¢ dowolny przycisk pilota.

Buzer pilota przez minutg co 1s potwierdza stan specjalny
pilota.

6.2.2.2. Usuwanie z pamieci pilota powigzanego zaworu.
Jednoczes$nie nacisnaé i trzymaé przycisk zamknij i przycisk
otwoérz pilota, biata/zétta dioda LED pilota miga do momen-
tu uzyskania informaciji o stanie zaworu, po 5s trzymania obu
przyciskow pilota ustyszymy jeden sygnat buzera pilota, a gdy
po kolejnych 5s trzymania obu przyciskow pilota ustyszymy
trzy sygnaty buzera pilota zwolni¢ oba przyciski pilota.

Po chwili, gdy ponownie ustyszymy jeden sygnat buzera pilo-
ta, nacisna¢ i zwolni¢ dowolny przycisk pilota.

Hymn kibica grany buzerem pilota potwierdza usunigcie z pa-
migci pilota powigzanego zaworu. Pilot nie steruje zaworem.

» 6.2.3. Wigzanie pilota z zaworem

Pilota mozna wigza¢ tylko z zaworem

Zawér moze by¢ powigzany z dziesigcioma urzagdzeniami T4 /
T8. Pilot (pozioma para przyciskow urzadzenia T4 / T8) moze
sterowac tylko jednym zaworem, ale z jednym zaworem mozna
powigza¢ wszystkie piloty jednego urzadzenia T4 / T8.

W tej sytuacji wszystkie pary przyciskow urzadzenia T4 /T8
zajmuijg tylko jedno miejsce w pamieci zaworu.

Powigzanie oznacza, ze pilot moze sterowa¢ zaworem i uzy-
skiwac informacije o stanie zaworu.

Aby powigza¢ pilota z zaworem, nalezy pilot i zawér wprowa-
dzi¢ w stan specjalny. Pilota wprowadza sie w stan specjalny
w sposéb opisany w punkcie 6.2.1.1., a zawor w sposob
opisany w punkcie 4.5.1.

Stan specjalny w pilocie i zaworze potwierdzajg przez minute,
krotkie, co 1s, sygnaty buzera.

Urzadzenie znajdujace sie stanie specjalnym radiowo wyszu-
kujg sie wzajemnie (skanujg siec) i jesli to mozliwe automa-
tycznie sie wigza.

Zakonczony sukcesem proces wigzania urzadzen konczy bu-
zer sygnatem SUKCES (cztery krotkie sygnaty).

Jezeli urzgdzenia w stanie specjalnym nie podlegajg wigzaniu,
to buzer obu urzadzen sygnalizuje BLAD (jeden dtugi sygnat).
Jezeli urzadzenie w stanie specjalnym nie znalazto drugiego
urzadzenia w stanie specjalnym, to sygnat skanowania ustaje
bez zadnego komunikatu.

Hymn kibica potwierdza przej$cie urzadzen systemu do nor-
malnej pracy, a nastepnie kazde urzadzenie podaje buzerem
liczbe powigzanych z nim pozostatych urzadzen.

Pilot nie podaje liczby powigzionych zaworéw, poniewaz moze
by¢ powigzany tylko z jednym zaworem.

Jezeli w zaworze zabraknie miejsca do powigzania, nadpisane
zostanie najstarszy pilot.

6.3. DANE TECHNICZNE

Lp Pilot T4/T8 Wartos¢ Uwagi

1 | Zasilanie 2xAAA 2x1.5V

2 | Pobér pradu max. 120mA | nadawanie

3 |PilotT4 sterowanie dwoma zaworami
4 | PilotT8 sterowanie czterema zaworami
5 |Dioda LED RGB

6 | Czestotliwosé 434MHz modulacja LoRa
7 |Wymiary 100x45x15 |mm
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1. Gwarancja

Szczegoty dotyczace gwarancii znajdujg sig na karcie gwarancyj-
nej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
Zabrania sig wyrzucania tego urzadzenia razem z odpadami do-

K mowymi. Wedtug dyrektywy 2012/19/UE (WEEE Il) obowigzuja-
cej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze System Antyzalaniowy
C E Duzego Zasiggu SA_LD jest zgodny z dyrektywg 2014/53/UE.

Petny tekst zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym ad-

resem internetowym: www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
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