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Sterownik Radiowy PROXIMA NMxT

naprawde maty, jeden kanat + buzer, 31 pilotow, 12-24V AC/DC, trzy tryby pracy, odczyt ilosci za-
programowanych pilotow, minutowa, akustyczna sygnalizacja stabej baterii pilota, obstuga TOKENa
Proxima jest niezaleznym producentem automatyki bramowej. Nazwy innych producentow zostaty wymienione wytgcznie w celu wyja-

$nienia przeznaczenia produktu Proxima.
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antena 434MHz - opcja

Najwazniejsze zalety:

© Naprawde Maty - najmniejszy na rynku,
© otwdér montazowy - skuteczny montaz jednym wkretem

nawet na powierzchni kulistej lub opaskg zaciskowa,

© jeden kanat przekaznikowy + buzer,
© trzy tryby pracy:

- bistabilny z resetem,
-TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz),
- monostabilny 1, 3, 25, 150s,

© mozliwos¢ pracy z TOKENem (pinPILOT),
© 31 pilotéw = zmiennokodowe KeeLoq PROXIMA + (opcja

programowana) dowolne piloty z uktadem HCS pracujacego
w pasmie 434MHz - analizowana jest cze$¢ stata transmisji
(28bitow - ponad 250min kombinacii),

@ odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,
@ zasilanie 12-24V AC/DC (napigcie state lub zmienne),
© mozna zarejestrowaé nawet 4 przyciski i 10 kombinacii przy-

ciskow pilota czteroprzyciskowego i dwa przyciski i jedng
kombinacje przyciskow pilota dwuprzyciskowego,

© akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota (opcja

programowana) - inaczej dla pilota zmiennokodowego PRO-
XIMA i inaczej dla pilota niePROXIMA z HCSem,

© akustyczna sygnalizacja przez 1min stabej baterii pilota

(opcja programowana),

© zarejestrowanym pilotem mozna akustycznie odczytaé ilo§¢

zaprogramowanych pilotéw,

© zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowa¢ pilota,

co 10s lub 1min wysyta
sygnat kontrolny

do potwierdzania obecno-
Sci/nieobecnoéci  wiasciciela
i np: sterowania o$wietleniem
terenu, wykrywania zaktocania radiowego - jammingu, re-
jestracji oddalenia sig np: dziecka, osoby chorej itp...

Sterownik obstugiwany jest za pomoca:

© pilot standardowy PROXIMA jedno-, dwu- lub czteroprzyci-
skowy,

© HCS_PILOT - dowolny pilot z uktadem HCS firmy Microchip
i czestotliwosci 433.92MHz, np: Gorke, Elmes, Satel, CAME-
Space, DTM, Nalazek, NiceSmile, BFT-Mitto, Tytan, SEO,
Beninca TO.GO i TWK, FAAC FIX, FAAC RC, Wisniowski,
Inel, Solo, Tousek, Key i wiele, wiele, wiele innych,

© klawiatura CODEpilot - dwa niezalezne, jednokanatowe
piloty ze zmiennym kodem, dwa niezalezne kody, klawiatura
nadaje po naciénieciu przycisku <€ (pilot nr 1) lub przycisku
» (pilot nr 2) po wczesniejszym poprawnym wprowadzeniu
kodu,

© przycisk radiowy - pilot montowany do $ciany,

© Pilot HB - do zabudowy w samochodzie, wigczany
np: poprzez mignigcie $wiattami dtugimi, 4 kanaty.

©



1. Dziatanie sterownika

1.1. Nacisniecie zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej za-
rejestrowanej kombinacji przyciskow) pilota wtgcza / zmienia
stan kanatu. Kanat moze pracowac w jednym z trzech trybéw:
- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naci-
skanie pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne,
gdy operujac pilotem nie widzimy reakcji),

- monostabilny - po nacisnieciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1, 3, 25, 150s, naci-
$niecie przycisku pilota podczas zataczonego przekaznika
przedtuza czas jego zatgczenia,

- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje
wiaczony tak diugo, jak naciskamy przycisk pilota + 0.8s.
Czas 0.8s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekazni-
ka wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

Po 20s w celu oszczednosci baterii pilot przestaje nadawag.
Mozna oming¢ ta niedogodno$¢ zwalniajgc na moment przy-
cisk co 5-20s.

Kazde chwilowe zwolnienie i nacisnigcie przycisku pilota
przedtuza nadawanie pilota o kolejne 20s, a przerwa w nada-
waniu mniejsza niz 0.8s jest ignorowana,

1.2. Wiaczenie przekaznika dla trybu monostabilnego
i TDJN, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla trybu bi-
stabilnego moze by¢ potwierdzane buzerem w sterowniku.
Uzycie pilota zmiennokodowego PROXIMA moze by¢ sygna-
lizowane jednym sygnatem buzera, a uzycie pilota niePRO-
XIMA z uktadem HCS (z wykorzystaniem jego czesci stato-
kodowej) moze by¢ sygnalizowane podwojnym sygnatem
buzera (opcja programowana).

Buzer jest aktywny zawsze podczas programowania.

1.3. Uzycie pilota ze stabg baterig moze by¢ sygnalizowa-
ne buzerem (cztery sygnaty co 3s przez 1min). Uzycie pilota
z dobrg baterig skraca sygnalizacie.

1.4. Informacja o liczbie zarejestrowanych pilotow
Nalezy nacisnaé i trzymaé niezarejestrowany przycisk
lub niezarejestrowana kombinacje przyciskow zarejestro-
wanego pilota przez 3s.

Po chwili stycha¢ dwie grupy sygnatéw buzera rozdzielone
krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej
i drugiej grupie.

llo§¢ sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dzie-
sigtki), a ilos¢ sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (jed-
nostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym
sygnatem buzera.

Np: dwa sygnaty w pierwszej i trzy w drugiej grupie oznaczajg
zarejestrowane 23 trzy piloty, a dtugi sygnat, a potem dwa
krotsze oznaczajg zarejestrowane 2 piloty. Mozliwa liczba
pilotow zarejestrowanych: 00-31.

2. Praca z TOKENem

Szczegotowy opis pinPilota znajduje sie w oddzielnej instruk-
cji. Mozna tak zaprogramowa¢ pinPilota, ze automatycznie
co 10 lub 60s wysyta sygnat kontrolny. Jezeli zaprogra-
mujemy sterownik na pracg monostabilng z czasem 25s

dla TOKENa dziesieciosekundowego lub 150s dla TOKENa
dziesigciosekundowego, to tak dtugo jak odbiornik znajduje sie
w zasiegu TOKENa przekaznik sterownika pozostaje zwarty.
Sterownik zwolni przekaznik po 25s od odebrania ostatniego
sygnatu TOKENa dziesigciosekundowego i po 150s od ode-
brania ostatniego sygnatu TOKENa dziesieciosekundowego.
Dla obu TOKENGOw przekaznik zdziata natychmiast po odbio-
rze sygnatu TOKENa. Warto wytaczy¢ buzer.

Taki zestaw mozna wykorzysta¢ do potwierdzania obecnosci
lub nieobecno$ci wiasciciela i np: sterowania o$wietleniem
terenu, wykrywania zaktocania radiowego - jammingu, reje-
stracji oddalenia sie np: dziecka, osoby chore;j.

3. Konfigurowanie sterownika
Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przyci-
sku i sygnatow buzera w sze$ciu grupach.

Po naci$nieciu i przytrzymaniu przycisku na ptytce sterowni-

ka buzer sygnalizuje raz, po 4s buzer sygnalizuje dwa razy,

po kolejnych 4s buzer sygnalizuje trzy razy, po kolejnych 4s
buzer sygnalizuje cztery razy, po kolejnych 4s buzer sygnali-
zuje pig¢ razy i w koricu po 4s buzer sygnalizuje sze$¢ razy.

Zwolnienie przycisku:

- po jednym sygnale buzera - rejestrowanie przyciskow
i kombinacii przyciskéw pilotow oraz TOKENa - punkt 3.1.

- po podwojnym sygnale buzera - kasowanie pilotow/TO-
KENOw - punkt 3.2.

- po potrojnym sygnale buzera - ustawienia trybéw pracy
przekaznika - punkt 3.3.

- po poczwornym sygnale buzera - ustawienia sygnalizo-
wania buzerem - punkt 3.4.

- po pieciu sygnatach buzera - mozna wybra¢ czy klo-
nowanie pilota jest mozliwe i dziatajg tylko piloty PROXI-
MA, czy dziatajg piloty PROXIMA i piloty z uktadem HCS
- punkt 3.5.

- a po szesciu sygnatach buzera - przywrocenie ustawien
fabrycznych i kasowanie catej pamigci pilotow / TOKENOw
- punkt 3.6.

3.1. Rejestrowanie pilotow i TOKENOW

Nacisng¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie

po ustyszeniu jednego sygnatu buzera zwolnic¢ przycisk.

Od tego momentu przez 10s sterownik czeka na naciéniecie

i zwolnienie przycisku pilota lub odbioru sygnatu TOKENA.

Skuteczna rejestracja potwierdzana jest pojedynczym (pi-

lot PROXIMA, TOKEN) Iub podwojnym (pilot niePROXIMA

z uktadem HCS) sygnatem buzera.

Przyciskiem w pilocie jest pojedynczy przycisk lub dowol-

na, rownoczesnie nacisnigta ich kombinacja - maksymalnie

14 dla pilota czteroprzyciskowego i 3 dla pilota dwuprzyciskowego.

Sygnat TOKENA nalezy wyzwoli¢ poprzez minimum pigtna-

stokrotne nacisniecie przycisku F. Dioda LED krétko bty$nie,

akolejny krotszy btysk oznacza wystanie sygnatu kontrolnego.

Pozostate informacje dotyczace dziatania pinPILOTA znaj-

dujg sie w instrukcji pinPILOTA. Zarejestrowanie TOKENa

pinPILOTA wyklucza mozliwo$¢ zarejestrowania pinPILOTA.



UWAGA. Przyciskiem pilota nie jest rownoczesne nacisnigcie

czterech przyciskow pilota w pilocie czteroprzyciskowym.

Skuteczna rejestracja przedtuza czas oczekiwania na kolejny

przycisk / sygnat o 10s.

Automatyczne zakoniczenie rejestracji nastepuje 10s po za-

rejestrowaniu ostatniej emisji radiowej i sygnalizowane jest

sze$ciotonowa melodig zwang dalej hymnem kibica.

Mozna recznie zakonczyC rejestracje naciskajac przycisk

na sterowniku. Reczne zakonczenie rejestracji sygnalizowa-

ne jest melodia - hymnem kibica, a nastepnie informacija

o liczbie zarejestrowanych pilotow opisang w punkcie 1.4.

Mozna zarejestrowaé tacznie 31 pilotow i TOKENOw.

W kazdym pilocie mozna zarejestrowaé nawet 14 przyciskow

i kombinacji przyciskow.

UWAGA. Jezeli sterownik nie reaguje buzerem na sprawne-

go pilota, oznacza to petng pamie¢ pilotéw 31. Mozna spraw-

dzi¢ liczbe zarejestrowanych pilotow - punkt 1.4.

3.2. Kasowanie pilotow / TOKENow

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie

po ustyszeniu podwojnego sygnatu buzera zwolni¢ przycisk.

Od tego momentu przez 10s sterownik czeka na nacisnig-

cie i zwolnienie przycisku pilota lub odbioru sygnatu z za-

rejestrowanego TOKENa. Nacisnigcie dowolnego (nawet

niezarejestrowanego) przycisku zarejestrowanego pilota lub

odbiér sygnatu zarejestrowanego TOKENa wyrejestrowuje

wszystkie zarejestrowane przyciski tego pilota / wyrejestro-

wuje TOKENa. Kasowanie potwierdzane jest pojedynczym

(TOKEN, pilot PROXIMA) lub podwojnym (pilot niePROXIMA

z uktadem HCS) sygnatem buzera.

Automatyczne zakonhczenie kasowania nastepuje 10s

po wyrejestrowaniu ostatniego pilota i sygnalizowane jest

hymnem kibica.

Mozna recznie zakonczy¢ kasowanie pilotéw naciskajac

przycisk na sterowniku, zaraz po wyrejestrowaniu ostatnie-

go pilota. Reczne zakonczenie rejestracji sygnalizowane jest

hymnem kibica, a nastgpnie informacja o liczbie pozo-

statych w pamieci pilotow opisang w punkcie 1.4.

3.3. Zmiana trybow pracy przekaznika

Nacisnaé i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie

po ustyszeniu potrojnego sygnatu buzera zwolni¢ przycisk.

Nastepnie sterownik generuje sze$¢ pojedynczych sygnatow

buzera. Nacisniecie przycisku sterownika po zakonczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - tryb bistabilny,

- drugiego sygnatu buzera - tryb TDJN - Tak Dtugo Jak Na-
ciskasz,

- trzeciego sygnatu buzera - tryb monostabilny 1s,

- czwartego sygnatu buzera - tryb monostabilny 3s,

- pigtego sygnatu buzera - tryb monostabilny 5s,

- szostego sygnatu buzera - tryb monostabilny 25s.

Nacinieciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizujgcy

przejécie sterownika do normalnej pracy.

3.4. Zmiana sygnalizacji buzerem

Nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, a nastepnie

po ustyszeniu poczwornego sygnatu buzera zwolni¢ przycisk.

Nastepnie sterownik generuje cztery pojedyncze sygnaty

buzerem. Naci$niecie przycisku sterownika po zakorczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - buzer wytgczony,

- drugiego sygnatu buzera - buzer potwierdza tylko dziatanie
przekaznika,

- trzeciego sygnatu buzera - buzer potwierdza tylko stabg
baterie pilota,

- czwartego sygnatu buzera - buzer potwierdza dziatanie
przekaznika i stabg baterie pilota.

Nacisnieciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizujgcy

przejécie sterownika do normalnej pracy.

3.5. Zarzadzanie klonowaniem i obstuga pilotow nie-

PROXIMA z uktadem HCS

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie

po ustyszeniu sygnatu sktadajacego sie z pieciu dzwiekow

buzera zwolni¢ przycisk.

Nastepnie sterownik generuje cztery pojedyncze sygnaty

buzerem. Nacisniecie przycisku sterownika po zakonczeniu:

- pierwszego sygnatu buzera - mozna zdalnie klonowaé
wszystkie przyciski zarejestrowanego pilota zrédtowego,

- drugiego sygnatu buzera - nie mozna zdalnie klonowaé
pilota,

- trzeciego sygnatu buzera - dziafajg tylko piloty PROXIMA,

- czwartego sygnatu buzera - dziatajg piloty PROXIMA
i piloty niePROXIMA z uktadem HCS.

Naciénieciu przycisku towarzyszy hymn kibica sygnalizujacy

przejscie sterownika do normalnej pracy.

3.6. Kasowanie pamigci pilotow i przywrocenie usta-

wien fabrycznych

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, a nastepnie

po ustyszeniu sygnatu sktadajacego si¢ z szesciu dzwie-

kow buzera zwolni¢ przycisk.

Pamie¢ pilotow jest pusta, sterownik pracuje jako monosta-

bilny 1s, buzer potwierdza dziatanie pilota oraz stabg baterie,

rejestrowane sg tylko piloty PROXIMA, mozna zdalnie klo-

nowac piloty.

4. Zdalnie klonowanie pilota

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie jak
w pilocie - wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych
pilotow, mamy wtedy pewno$¢, ze przyciski pilota wzorca
wystepuja w pilocie klon.

Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w systemie - jezeli
wystepuije, nalezy go przedtem wykasowac.

Nalezy zgodnie z punktem 3.5. wybra¢ mozliwo$¢ zdalne-
go klonowania pilota.

Nalezy w poblizu sterownika przez minimum 5s naciskaé
dowolny przycisk pilota klona, az sterownik wigczy
na chwile buzer. W ciggu 3s nalezy rozpoczaé¢ trzykrotne
jednosekundowe naciskanie dowolnego przycisku za-
rejestrowanego pilota wzorca, wigcza sie na 3s buzer,
teraz ponownie nalezy nacisna¢ na 1s dowolny przycisk
pilota klona, buzer przerywa sygnalizacje.



Funkcja Nacisnigcie przycisku sterownika po:
jeden Rejestrowanie przyci- | Mozna zarejestrowac nawet 4 przyciski i 10 kombinacji przyciskow pilota czteroprzyciskowe-
sygnat skow pilot TOKENa go i dwa przyciski i jedng kombinacig przyciskow pilota dwuprzyciskowego. Rejestracja przy-
cisku / kombinacii przedtuza o 10s czas oczekiwania na rejestracje nastgpnego przycisku.
podwajny | Kasowanie pilotow / Naci$niecie dowolnego (nawet niezarejestrowanego) przycisku zarejestrowanego pilota
sygnat TOKENOw wyrejestrowuje wszystkie zarejestrowane przyciski tego pilota. Kasowanie potwierdzane
jest sygnatem buzera. Nastepnie przez 10s mozna kasowac nastepne piloty.
potrojny | Tryby pracy przekaznika | 1 - tryb bistabilny,
sygnat 2 - tryb TDJN - Tak Dtugo Jak Naciskasz,
3 - tryb monostabilny 1s,
4 - tryb monostabilny 3s,
5 - tryb monostabilny 25s,
6 - tryb monostabilny 150s,
poczworny | Sygnalizacja buzerem | 1 - buzer wytaczony,
sygnat 2 - buzer potwierdza tylko dziatanie przekaznika,
3 - buzer potwierdza tylko stabg baterie pilota,
4 - buzer potwierdza dziatanie przekaznika i stabg baterig pilota,
pie¢ Mozliwo$¢ zdalnego 1 - mozna zdalnie klonowac pilota,
sygnatéw | klonowania pilota 2 - nie mozna zdalnie klonowac pilota,
i obstuga pilotow 3 - dziatajg tylko piloty PROXIMA,
niePROXIMA _HCS 4 - dziatajg piloty PROXIMA i piloty z uktadem HCS,
szes¢ Kasowanie pamigci 1 - pamig¢ pilotow jest pusta, sterownik pracuje jako monostabilny 1s, buzer potwierdza
sygnatow | pilotéw i przywrécenie dziatanie pilota oraz stabg baterig, rejestrowane sg tylko piloty PROXIMA, mozna
ustawien fabrycznych zdalnie klonowac piloty.

5. Dane techniczne

8. Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwarancji znajduja sie na karcie gwaran-

Lp Nazwa Wartosé Uwagi o . . .
— cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
1 | Zasilanie 12V-24V  |napiecie state Zabrania si - dzen doadami
: abrania si¢ wyrzucania tego urzgazenia razem z odpadami
i AC/DC lub Zmienne E domowyrmi. Wedtug dyrektywy 2012/19/UE (WEEE 1) obowia-
2 | Pobérpradu | 15mA przekaznik wytaczony zujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.
3 | Wyjscie 24V-1A przekaznik NO UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze sterownik NMxT jest
zgodny z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst zgodno$ci UE

6. Ustawienia fabryczne

Sterownik pracuje jako monostabilny 1s, buzer potwierdza
dziatanie pilota oraz stabg baterie, rejestrowane sg tylko
piloty PROXIMA, mozna klonowa¢ zdalnie pilota.

7. Wyprowadzenia
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rzekaznik Antena Zasilanie

5

el
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ELECTRONICS

C € jest dostepny pod nastepujgcym adresem internetowym:
www.proxima.pl w zakfadce - do pobrania.

Proxima sp.j. 87-100 Torun, ul. Polna 23a, tel. 56 660 2000, www.proxima.pl




