Zestaw POMOC CONTROL

Zaawansowany, radiowy (do trzech odbiornikow) system wzywania pomocy pilotem radiowym
(max. 64 pilotow) o podwyzszonej niezawodnosci (jednoczesna dwukierunkowa praca na trzech loso-
wych czestotliwosciach), z uktadem wykrywania ZAGELUSZANIA, kontrolg jakosSci zasiegu, z mozliwo-
$cig sprawdzenia w kazdym pilocie jego numeru i czasu jaki minat od ostatniego wezwania pomocy,
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Najwazniejsze cechy:

@ System POMOC z POTWIERDZENIEM (CONTROL) zostat zaprojek-

towany gtownie do niezawodnego radiowego wezwania pomocy we-
wnatrz obiektow poprzez naciénigcie przycisku matego pilota MINI.

s W przypadku rozlegtego obiektu, w celu podniesienia bezpie-
czenstwa mozna uzy¢ nawet trzech odbiornikow radiowych roz-
mieszczonych wewnatrz obiektu.

© W celu podniesienia bezpieczenstwa piloty z odbiornikami i od-

biorniki miedzy soba komunikujg sig na trzech roznych czesto-
tliwosciach. Dodatkowo czestotliwosci te sg losowane i ewen-
tualnie modyfikowane, jezeli poziom zaktocen na wylosowanej
czestotliwosci w miejscu instalacii bedzie za wysoki.

3 Odbiorniki i piloty pracujg w trybie LBT - Stuchaj Zanim
Nadasz, co istotnie zmniejsza poziom zaktocen, gdy zostang
uzyte wszystkie mozliwe 64 piloty.

@ Odbiornik wykrywa zagtuszanie i informuje o nim na swoim wyj-

ciu ZAGLUSZANIE oraz informuje w miarg mozliwo$ci radiowo
pozostate odbiorniki.

3 Odbiornik NR1 musi by¢ przewodowo dotaczony do centrali wzy-
wajacej pomoc, pozostate dwa odbiorniki moga, ale nie musza
by¢ przewodowo potgczone z centralg wzywajacg pomoc, ponie-
waz odbiorniki wymieniajg migdzy sobg informacje o wezwaniu
POMOCy i wystapieniu ZAGEUSZANIA.

@ Jezeli odbiorniki sg potgczone miedzy sobg przewodowo, powin-

ny byé ustawione w tzw. KROTKIM trybie sieci. W tym trybie,
jezeli pilot po wystaniu sygnatu pomocy (lub kontroli zasiegu) do-
stanie odpowiedz od dowolnego odbiornika przerywa wzywanie
pomocy (kontrole zasiegu) i diodg LED potwierdza skuteczne
wezwanie pomocy (prace w zasiegu).
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Jezeli odbiorniki migdzy soba nie sg potaczone przewodowo, po-
winny by¢ ustawione w tzw. DEUGIM trybie sieci. W tym trybie, je-
zeli pilot po wystaniu sygnatu pomocy (lub kontroli zasiegu) dosta-
nie informacie, ze odbiornik NR1 odebrat sygnat pomocy (kontroli
zasiegu) przerywa wzywanie pomocy (kontrole zasiegu) i diodg
LED potwierdza skuteczne wezwanie pomocy (prace w zasiegu).
W najgorszym przypadku moze sig zdarzy¢, ze naszego pilota
odbierze odbiornik NR3 i przekaze informacje do odbiornika NR2,
a ten dalej do odbiornika NR1. Sygnat potwierdzajacy z odbiornika
NR1 odbiera odbiornik NR2 i przekazuje go odbiornikowi NR3 i ten
dopiero wysyta potwierdzenie do naszego pilota - rysunek ponizej.
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3 Mozna sprawdzi¢, bez wzywania pomocy, czy nasz pilot pozostaje

w zasiegu dowolnego odbiornika (KROTKI tryb sieci) lub w zasie-
gu odbiornika NR1 (DLUGI tryb sieci). Wystarczy rownoczesnie,
krotko nacisna¢ i zwolni¢ oba przyciski pilota, a po chwili dtugo
zapalona ZIELONA dioda LED sygnalizuje pozostanie w zasiegu,
a dtugo zapalona CZERWONA dioda LED sygnalizuje brak za-
siegu.

Dodatkowo mozna szczegbtowo sprawdzi¢ jako$¢ pofaczenia
pilota z odbiornikami i ustali¢, czy potaczenie jest 1. bardzo do-
bre, 2. dobre, 3. stabe, 4. brak potaczenia, dla kazdej z trzech
czestotliwosci. Sprawdzanie zasiegu sprawdza tez oba przyciski
pilota.

@ Odbiorniki posiadajg wejscie WEJ POMOC, do ktorego lokalnie

mozna dotaczy¢ przewodowe przyciski POMOC, ktérych naci-
$niecie jest traktowane jak wezwanie pomocy pilotem.

© Nieuzasadnione wezwanie pomocy. Naciskajgc oba przyciski

pilota jednocze$nie przez 5s, mozna ustali¢ jaki czas minat od
ostatniego skutecznego wezwania pomocy. Jezeli od wezwania
pomocy nie mingly 24h, pilot podaje liczbg godzin, ktore minety
od ostatniego wezwania pomocy (od jednej do 24h), a jezeli mi-
neta juz doba od wezwania pomocy, pilot podaje liczbe dni, ktére
minety od ostatniego wezwania pomocy (od jednego do 99 dni).
Dodatkowo podawana jest informacja o numerze pilota i typie
sieci odbiornikow - sie¢ DEUGA czy sieé KROTKA.

© Zarejestrowanym pilotem mozna w poblizu odbiornika doda¢

kolejne piloty systemowe - opcja konfigurowana.

© Zasigg wewnatrz pomieszczen - kilkadziesigt metrow, w prze-

strzeni otwartej nawet 3x300m.

System moze obstugiwa¢ 64 piloty.

Cztery czasy zwarcia / rozwarcia przekaznika POMOC 1s-3s-5s
-25s w odbiorniku.

Konfigurowane, NO/NC wyjscie przekaznikowe POMOC i konfi-
gurowane wejscie NO/NC WEJ POMOC - pomoc przewodowa.
Zasilanie 24V AC/DC (napiecie state lub zmienne).




1. Dziatanie

1.1. Rozkaz POMOC

Nacisnigcie w zarejestrowanym pilocie dowolnego przycisku
wysyta rozkaz POMOC potwierdzane krétkim btyskiem czerwo-
nej diody LED. Jezeli rozkaz dotrze do dowolnego odbiornika
(KROTKI przewodowy tryb sieci) lub do odbiornika NR1 (DEUGI
tryb sieci), dioda LED w pilocie zapali sig na zielono. Jezeli roz-
kaz POMOC nie dotrze do odpowiedniego odbiornika, dioda LED
po 30 s zaswieci sig na czerwono przez 2s.

Odbiornik, ktory odebrat (rozkaz z pilota lub rozkaz od innego
odbiornika) zwiera (tryb NO) lub rozwiera (tryb NC) na okre$lo-
ny czas (1-3-5 lub 25s) przekaznik POMOC w odbiorniku oraz
rozsyta radiowo informacje o odebraniu sygnatu POMOC, co po-
twierdzane jest przerywanym dzwigkiem buzera trwajgcym 45s.
Jezeli odbiornik wykryje podanie masy (tryb NO) lub zanik masy
(tryb NC) na wejsciu WEJ POMOC, zwiera (tryb NO) lub rozwiera
(tryb NC) na okreslony czas (1-3-5 lub 25s) przekaznik POMOC
w odbiorniku oraz rozsyfa radiowo informacje o odebraniu sy-
gnatu POMOC.

Po wezwaniu pomocy, kolejne wezwanie POMOCy i spraw-
dzanie zasiggu mozliwe jest dopiero po 45s - wytaczony buzer
odbiornika.

Jezeli odbiornik wykryje zagtuszanie trwajace ponad 30s, podaje
mase tranzystorem OC/100mA na wyjsciu Z oraz rozsyta radio-
wo informacjg o wykryciu ZAGEUSZANIA.

1.2. Rozkaz TEST i raport o zasiggu pilota

Rozkaz TEST umozliwia sprawdzenie, czy pilot znajduje sig
w zasiegu odbiornika bez wzywania pomocy. Aby wysta¢ rozkaz
TEST, nalezy jednoczesnie krotko nacisng¢ i zwolni¢ oba przy-
ciski pilota. Dioda LED pilota przez okoto 10s miga czerwono /
zielono, a potem $wieci 4s na zielono lub czerwono.

Kolor zielony diody LED oznacza, ze pilot znajduje sie w zasie-
gu dowolnego odbiornika (KROTKI tryb sieci) lub odbiornika NR1
(DEUGI tryb sieci).

Kolor czerwony diody LED oznacza brak kontaktu z odbiornikiem.
W czasie $wiecenia diody LED na czerwono lub zielono mozna
uzyska¢ szczegotowy raport 0 mocy sygnatu docierajacego do
trzech odbiornikow 1.3.

Dodatkowo buzer w odpytanych odbiornikach podaje liczbe za-
rejestrowanych w nich pilotow.

1.2.1. Informacja dwucyfrowa Informacje stanowig dwie grupy
btyskéw diody LED pilot / sygnatow buzera odbiornika rozdzielo-
ne krotka przerwa. Nalezy liczy¢ btyski diody LED pilota / sygnaty
buzera odbiornika w pierwszej i drugiej grupie. Liczba btyskow
diody LED pilota / sygnatéw buzera odbiornika w pierwszej gru-
pie to pierwsza cyfra (dziesiatki), a liczba btyskéw diody LED pi-
lota / sygnatéw buzera odbiornika w drugiej grupie to druga cyfra
(jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym
btyskiem diody LED pilota / sygnatem buzera odbiornika.

Np: dwa krotkie btyski / sygnaty, a potem jeden dtugi btysk /
sygnat oznacza liczbg 20.

1.3. Szczegotowy raport o zasigegu po rozkazie TEST
Dociekliwy uzytkownik moze w czasie, gdy dioda LED $wieci na
zielono lub czerwono (punkt 1.2.), naciskajac krotko rownocze-
$nie oba przycisk pilota, uzyskac szczegétowy raport o zasiegu.
Pilot btyska 9 razy w 3 grupach po 3 btyski. Pierwsza grupa bty-
skow dotyczy mocy sygnatu docierajagcego do odbiornika NR1,
druga grupa btyskéw dotyczy mocy sygnatu docierajacego do
odbiornika NR2, a trzecia grupa btyskéw dotyczy mocy sygnatu

docierajgcego do odbiornika NR3.

Pierwszy btysk w kazdej z trzech grup to moc sygnatu na pierw-
szej czestotliwosci pracy pilota, drugi btysk to moc sygnatu na
drugiej czestotliwosci pracy pilota, a trzeci btysk to moc sygnatu
na trzeciej czestotliwosci pracy pilota.

Kazdy poziom sygnatu docierajacego do odbiornika moze przy-
biera¢ cztery wartosci:

1. szybkie miganie zielonej diody LED - poziom sygnafu na tej
czestotliwosci jest bardzo dobry,

2. szybkie naprzemienne miganie diody LED zielono - czerwono -
poziom sygnatu na tej czestotliwosci jest dobry,

3. szybkie miganie czerwonej diody LED - poziom sygnafu na
tej czgstotliwosci jest staby,

4. ciagte czerwone $wiecenie diody LED - brak potaczenia
z odbiornikiem na tej czgstotliwosci.

1.4. Dodatkowe informacje pilota - ostatnie wezwanie po-
mocy, numer pilota, tryb sieci. Aby uzyska¢ dodatkowe in-
formacje o pilocie, nalezy rownocze$nie naciska¢ przez 5s oba
przyciski pilota i trzyma¢ do momentu, gdy dioda LED za$wieci
na zielono lub czerwono. Pilot przekaze 3 informacje:

1. lle czasu mingto od ostatniego skutecznego wezwania PO-
MOCY. Na czerwono zostanie wyswietlona liczba godzin
(1-24h), gdy nie uptynefa jeszcze doba od ostatniego skutecz-
nego wezwania pomocy albo na zielono zostanie wy$wietlona
liczba dni (1-99dni), gdy uptyneta juz doba od ostatniego sku-
tecznego wezwania pomocy - punkt 1.4.1.

2. Dwucyfrowy numer pilota wy$wietlony kolorem przeciwnym
diody LED niz kolor, ktorym zostat wyswietlony czas ostatniego
wezwania pomocy - punkt 1.4.2.

3. Tryb sieci, w ktorej pracuja odbiorniki - tryb KROTKI (odbior-
niki potaczone sg przewodowo) lub tryb DEUGI (odbiorniki pofa-
czone sg radiowe), wyswietlony kolorem przeciwnym niz kolor,
ktorym zostat wyswietlony numer pilota - punkt 1.4.3.

Na przyktad jesli pierwsza informacja zostanie wy$wietlana ko-
lorem czerwonym, to nastepna zostanie wy$wietlona kolorem
zielonym, a ostatnia ponownie czerwonym.

1.4.1. Dwucyfrowa liczba godzin (wy$wietlana na czerwono)
lub dni (wy$wietlana na zielono), ktore minety od ostatniego wy-
stania rozkazu POMOC. Informacje stanowig dwie grupy mignie¢
diody LED odbiornika rozdzielone krétka przerwa - punkt 1.2.1.
Np: dwa diugie btyski diody LED na czerwono oznacza zero
godzin - od chwili wezwania pomocy nie uptyneta jeszcze petna
godzina.

Np: dwa krotkie, a potem dtugi btysk diody LED na czerwono
oznacza 20 godzin, ktre minety od ostatniego wezwania pomocy.
Np: dwa krotkie, a potem pie¢ krétkich btyskow diody LED na zie-
lono oznacza 25 dni, ktére minety od ostatniego wezwania pomocy.
Np: wyjatkowo dwa dfugie btyski diody LED na zielono oznacza-
ja, ze pilot nigdy nie wzywat pomocy lub od wezwania pomocy
minefo wigcej niz 99 dni.

1.4.2. Dwucyfrowy numer pilota wy$wietlony kolorem przeciw-
nym diody LED niz kolor, ktérym zostat wyswietlony czas ostat-
niego wezwania pomocy. Numer stanowig dwie grupy sygnatow
odbiornika rozdzielone krotka przerwa.

Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej i drugiej grupie. Liczba
sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dziesiatki), liczba
sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra (jednostki).

Np: dwa krotkie, a potem pie¢ krotkich sygnatow buzera oznacza
pilota nr 25.



1.4.3. Tryb sieci, w ktdrej pracujg odbiorniki - tryb KROTKI (od-
biorniki potaczone sa przewodowo) lub tryb DEUGI (odbiorniki po-
taczone s radiowe), wy$wietlony kolorem przeciwnym niz kolor,
ktorym zostat wyswietlony numer pilota. Krétki btysk diody LED
to KROTKI tryb sieci, a dtugi btysk diody LED to DEUGH tryb sieci.

2. Instalacja systemu

Instalacja systemu odbywa sie w kilku krokach. Najpierw nalezy
w miejscu instalacji dokona¢ resetu zamontowanego z anteng
odbiornika, ktéry ma by¢ odbiornikiem NR1 dotaczonym do cen-
trali wzywajacej pomoc - odbiornik posiada dwa RESETY, jeden
konfiguruje sie¢ KROTKA, drugi sie¢ DEUGA.

Nastepnie nalezy zarejestrowa¢ wszystkie piloty systemu
w odbiorniku NR1. Kolejng czynnoscig jest skonfigurowanie
ewentualnych dodatkowych odbiornikow jako odbiorniki NR2
i NR3 oraz zarejestrowa¢ w kazdym z nich jednego, dowolnego
pilota zarejestrowanego wczesniej w odbiorniku NR1. Od tego
momentu wszystkie piloty zarejestrowane w odbiorniku NR1
dziatajg tez z odbiornikami NR2 i NR3.

W odbiornikach NR1-2-3 mozna zmieni¢ czas zwarcia przekazni-
ka POMOC (1-3-5-25s fabrycznie 5s), zmieni¢ tryb wejscia WEJ
POMOC (NO/NC, fabrycznie NO), a w odbiorniku NR1 mozna
dodatkowo wybra¢, czy dodatkowe piloty bedzie mozna doda-
wacé zdalnie w zasiegu odbiornika NR1 - fabrycznie mozna doda-
wac piloty zdalnie w zasiegu odbiornika NR1.

2.1. Konfiguracja odbiornika

Konfigurowanie odbiornika odbywa sie przy pomocy przycisku
i sygnatow buzera odbiornika.

W stanie normalnej pracy nacisnaé¢ i przytrzyma¢ przycisk
na ptytce odbiornika: po 3s ustyszymy krotki sygnat buzera, po
kolejnych 3s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera, .... a po 15s
ustyszymy pie¢ krotkich sygnatow buzera.

Zwolnienie przycisku na odbiorniku:

- po jednym krotkim sygnale buzera - ustawianie czasu zatg-
czenia przekaznika POMOC 1-3-5-25s - punkt 2.1.1.

- po dwoch krotkich sygnatach buzera - ustawianie numeru
odbiornika 1-2-3 - punkt 2.1.2.

- po trzech krotkich sygnatach buzera - ustawianie trybu wej-
$cia WEJ POMOCNO lub NC odbiornika - punkt 2.1.3.
pozycje MENU wystepujace tylko w odbiorniku NR1

- po czterech krotkich sygnatach buzera - ustawianie mozliwo-
$ci dodawania pilota w poblizu odbiornika NR1 - punkt 2.1.4.

- po pigciu krétkich sygnatach buzera - RESET ustawiajgcy tryb
DtUGI i RESET ustawiajacy tryb KROTKI sieci - punkt 2.1.5.
2.1.1. Czas zataczenia przekaznika POMOC - w stanie nor-
malnej pracy nacisnag i przytrzymac przycisk na ptytce odbiorni-
ka, a gdy po 3s ustyszymy krotki sygnat buzera zwolni¢ przy-
cisk. Nastepnie ustyszymy cztery pojedyncze sygnaty buzera.
Nacisniecie i zwolnienie przycisku na odbiorniku po pierwszym
sygnale buzera ustawia czas zataczenia przekaznika POMOC
na 1s, nacisniecie i zwolnienie przycisku na odbiorniku po dru-
gim sygnale buzera ustawia czas zataczenia przekaznika PO-
MOC na 3s, po trzecim sygnale buzera na 5s, a po czwartym
sygnale buzera na 25s.

2.1.2. Ustawienie numeru odbiornika - w stanie normalnej
pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ptytce odbiornika,
a gdy po 6s ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera zwolni¢
przycisk. Nastepnie ustyszymy trzy pojedyncze sygnaty buzera.
Naci$niecie i zwolnienie przycisku na odbiorniku po pierwszym
sygnale buzera - odbiornik jest odbiornikiem NR1, nacisnigcie

i zwolnienie przycisku na odbiorniku po drugim sygnale buzera
- odbiornik jest odbiornikiem NR2, a po trzecim sygnale buzera
- odbiornik jest odbiornikiem NR3.

UWAGA: Po wiaczeniu zasilania odbiornik miga dioda LED raz,
dwa lub trzy razy - podaje swéj numer.

2.1.3. Tryb pracy wejscia WEJ POMOC - przewodowe we-
zwanie POMOCY. W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzy-
ma¢ przycisk na ptytce odbiornika, a gdy po 9s ustyszymy trzy
krotkie sygnaty buzera zwolni¢ przycisk. Nastepnie ustyszy-
my dwa pojedyncze sygnaty buzera. Naciéniecie i zwolnienie
przycisku na odbiorniku po pierwszym sygnale buzera ustawia
wejscie jako NO - zwarcie z masg jest wezwaniem POMOCy,
a nacisniecie i zwolnienie przycisku na odbiorniku po drugim
sygnale buzera ustawia wejscie jako NC - zanik masy jest we-
zwaniem POMOCy.

2.1.4. Zdalne dodawanie pilotow w poblizu odbiornika NR1
- wystepuje TYLKO, gdy odbiornik jest ustawiony jako NR1
- punkt 2.1.2. W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac
przycisk na ptytce odbiornika, a gdy po 12s ustyszymy cztery
krotkie sygnaty buzera zwolni¢ przycisk. Nastepnie ustyszy-
my dwa pojedyncze sygnaty buzera. Naciéniecie i zwolnienie
przycisku na odbiorniku po pierwszym sygnale buzera umozli-
wia dodawanie pilotéw w poblizu odbiornika NR1, a nacisniecie
i zwolnienie przycisku na odbiorniku po drugim - nie jest mozliwe
dodawanie pilotow w poblizu odbiornika NR1.

2.1.5. RESET KROTKI | RESET DLUGI - wystepuje TYLKO,
gdy odbiornik jest ustawiony jako NR1- punkt 2.1.2.

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymaé przycisk
na ptytce odbiornika, a gdy po 15s ustyszymy piec krotkich
sygnatow buzera zwolnic przycisk. Nastepnie ustyszymy dwa
pojedyncze sygnaty buzera. Nacisniecie i zwolnienie przycisku
na odbiorniku po pierwszym sygnale buzera wybiera przywro-
cenie ustawien fabrycznych (punktu nr 5) i wybiera tryb DLUGI
sieci, a nacisniecie i zwolnienie przycisku na odbiorniku po dru-
gim - wybiera przywrocenie ustawien fabrycznych (punktu nr 5)
i wybiera tryb KROTKI sieci.

Po naci$nieciu i zwolnieniu przycisku na odbiorniku ustawiaja-
cym wybrang opcje lub po 5s bezczynnosci odbiornik gra buze-
rem hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

3. Rejestrowanie pilotow Wszystkie Piloty Systemowe
muszg by¢ zarejestrowane w odbiorniku NR1, a jeden, dowolny
juz zarejestrowany pilot w odbiorniku NR1, musi zosta¢ zareje-
strowany w ewentualnych odbiornikach NR2 i NR3.

Aby zarejestrowa¢ pilota w odbiorniku NR1 nalezy w stanie
normalnej pracy krotko nacisnaé i zwolni¢ przycisk na odbior-
niku, co potwierdzi pojedynczy sygnat buzera odbiornika i od-
biornik przez 7s czeka na rejestracie pilota. Nalezy jednoczesnie,
krotko nacisna¢ i zwolni¢ oba przyciski pilota (w pilocie miga na
przemian czerwona i zielona dioda LED), a buzer odbiornika
po chwili potwierdza kilkoma szybkimi sygnatami akustycznymi
rejestracje pilota.

Nastepnie po chwili buzer odbiornika krotkim sygnatem in-
formuje, ze przez nastgpne 7s mozna rejestrowa¢ kolejnego
pilota. Po 7s odbiornik buzerem gra hymn kibica i buzerem po-
daje buzerem liczbe zarejestrowanych pilotéw (punkt 1.2.1.)
i przechodzi do normalnej pracy.

Aby zarejestrowa¢ jednego pilota w odbiorniku NR2 lub
NR3, nalezy w stanie normalnej pracy krotko nacisna¢ i zwolni¢



Przycisk nacisnigty

Raz krétko

Przycisk zwolniony po:

Buzer odbiornika
Jeden sygnat buzera

Funkcja

Funkcja

Rejestrowanie pilota w odbiorniku - réwnoczesnie, krétko nacisnaé i zwolni¢ oba
przyciski nowego pilota, LED pilota miga czerwono - zielono,

Jeden sygnat buzera, |Czas pracy przekazni- | Naciéniecie przycisku odbiornika po pierwszym sygnale buzera ustawia 1s pracy
potem cztery sygnaty |ka POMOC przekaznika, po drugim 3s, po trzecim 5s, a po czwartym 25s,
Dwa sygnaty buzera, N Naci$niecie przycisku odbiornika po pierwszym sygnale buzera odbiornik posiada
Numer odbiornika N .

potem trzy sygnaty NR1, po drugim sygnale NR2, a po trzecim sygnale NR3,

. Nacisniecie przycisku odbiornika po pierwszym sygnale buzera - wejscie WEJ PO-
Trzy sygnaty buzera,  |Tryb wejscia . ) h - .
potem dwa sygnaly WEJ POMOC MO(_J pracuje w trybie NO (zwarcie do masy wzywa pomoc), po drugim w trybie NC

(zanik masy wzywa pomoc),

Cztery sygnaty buzera, |Zdalne dodawanie  |Naci$nigcie przycisku odbiornika po pierwszym sygnale buzera - mozna zdalnie do-
potem dwa sygnaty pilotow dawacg piloty, drugim nie mozna zdalnie dodawaé pilotow,

- , Nacisnigcie przycisku odbiomika po pierwszym sygnale buzera- RESET DEUGI - od-
PigC sygnatow buzera, |Reset DEUGI biorniki komunikuja sie migdzy sobg radiowo, drugim - RESET KROTKI - odbiorniki
potem dwa sygnaty i Reset KROTKI )

potaczone sg przewodami,

przycisk na odbiorniku o numerze NR2 lub NR3, potwierdzeniem
jest sygnat buzera odbiornika i odbiornik przez 7s czeka na reje-
stracje pilota. Nalezy jednoczes$nie, krotko nacisna¢ i zwolni¢ oba
przyciski pilota zarejestrowanego juz w odbiorniku NR1 (w pilocie
miga na przemian czerwona i zielona dioda LED), a buzer od-
biornika potwierdza rejestracje pilota kilkoma szybkimi sygnatami
akustycznymi. Nastepnie odbiornik buzerem gra hymn kibica,
podaje buzerem liczbe zarejestrowanych pilotow (punkt 1.2.1.)
i przechodzi do normalnej pracy.

4, Zdalne dodawanie pilotow Jezeli zdaine doda-
wanie pilotow w zasiegu odbiornika NR1 jest mozliwe (punkt
2.1.4.), nalezy w zasiegu odbiornika NR1 sprawdzi¢ zasieg za-
rejestrowanego pilota (jednoczesnie, krotko nacisna¢ i zwolni¢
oba przyciski pilota), a gdy zasieg zostanie potwierdzony (dioda
LED pilota zapalita sig na zielono), odbiornik czeka 7s na jedno-
czesne krotkie nacisniecie i zwolnienie obu przyciskow nowego
pilota (sprawdzanie zasiegu). Jezeli rejestracja nowego pilota
przebiegta pomysinie, dioda LED nowego pilota zapala sig na 4s
na zielono. Jezeli rejestracja sie nie powiodta, dioda LED nowe-
go pilot zapala si¢ na 4s na czerwono.

5. Ustawienia fabryczne Przekaznik POMOC odbior-
nika pracuje jako monostabilny 5s, odbiornik jest odbiornikiem
NR1, wejscie WEJ POMOC pracuje w trybie NO, mozna zdalnie
rejestrowaé pilota w poblizu odbiornika NR1.

6. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartosé Uwagi

1 | Zasilanie 24V AC/DC |stafe lub zmienne

2 | Pobor pradu max. 60mA | przekaznik wtaczony
3 | Wyjscie POMOC | 24V-1A przekazniki NO/NC
4 | Wejscie POMOC aktywna masa

5 ;\ggfﬁ SZANIE 100mA/24V | tranzystor OC

6 | Czestotliwos¢ 868MHz modulacja FSK

7. Wyprowadzenia
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8. Gwarancja
Szczegbty dotyczace gwarancji znajdujg sie na karcie gwarancyjnej
oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.

Wejdz na YouTube i wpisz:

Ml Proxima Pomoc Control
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