Zestaw IN_OUT DISTANCE CONTROL - nawet 1.5 km z potwierdzeniem

Dwukanatowy, dwukierunkowy, sterownik radiowy duzego zasiegu. Po co jednak duzy zasieg pilota, gdy nie wiadomo, czy
sygnat dotart do sterownika, a urzadzenie wykonato nasz rozkaz? Dzigki dwustronnej komunikaciji radiowej uzytkownik
wie, czy pilot pozostaje w zasiegu sterownika, rozkaz dotart do sterownika, w jakim stanie znajduje sig kazdy z kanatow
i niezalezne wejscie WEJ. Uzytkownik mozne réwniez zdalnie konfigurowaé sterownik pilotem z uprawnieniami MASTER.
Jeden przycisk pilota moze sterowac jednocze$nie dwoma kanatami i dwoma sterownikami bedacymi w jego zasiegu.
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© Zestaw IN_OUT DISTANCE CONTROL to sterownik radiowy
0 duzym zasiegu, zaawansowany, dwukanatowy, z dwustron-
ng komunikacjg radiowa, obstugiwany maksymalnie siedmiu-
set pilotami,

Sterownik posiada dwa kanaty wyjSciowe: przekaznikowy
i tranzystorowy oraz jedno niezalezne wejscie sygnatu WEJ,
Do WEJscia mozna dofaczy¢ wytacznik krancowy, czujnik
kontaktronowy, PGM alarmu, itp.

Kazdy kanat sterownika moze pracowac w trybie bistabilnym
i monostabilnym z czasem od 1s do 9999s,

> Kanat tranzystorowy mozna konfigurowaé programowo jako
NO lub NC,

Wystanie i dotarcie rozkazu wystanego pilotem do sterownika
potwierdzane jest buzerem pilota, a dioda LED pilota pokazuje
aktualny stan kanatu/kanatow sterownika/sterownikow,
Mozna zapyta¢ pilotem sterowniki o stan kanatu/kanatow
i stan wej$cia/wejs¢ WEJ,

Wejscie WEJ moze zosta¢ uznane za aktywne (sygna-
lizowane czerwong diodg LED pilota), gdy jest zwarte
lub rozwarte z masg - konfiguracja programowa,

Kazdemu zarejestrowanemu pilotowi mozna nadac/odebra¢
uprawnienia do zdalnego zarzadzania sterownikiem - pilot MA-
STER umozliwia to samo, co przycisk na sterowniku,

Kazdy pilot posiada niepowtarzalny numer, ktory zostaje za-
rejestrowany na jednej z 700 pozycji w dowolnym sterowniku.
Pilot moze zapyta¢ wybrany sterownik, na ktorej pozycji jest
w nim zarejestrowany. Znajac numer pozyciji pilota w wybra-
nym sterowniku mozna go usunaé przyciskiem na sterowniku
lub pilotem z uprawnieniami MASTER bez jego obecnoéci,
Unikalng cechg zestawu jest mozliwo$¢ jednoczesnego ste-
rowania jednym przyciskiem pilota obu kanatéw sterownika
oraz jednoczesnego sterowania dwoch sterownikéw bedacych
w zasiegu pilota. Na przyktad: przycisk pilota otwiera brame
(sterownik nr 1) i wtgcza $wiatto podjazdu (sterownik nr 2). Oba
zdarzenia sg potwierdzane buzerem i diodg LED pilota.

&

1. DZIALANIE ZESTAWU

Krotkie nacisniecie i zwolnienie zarejestrowanego przy-
cisku pilota wigcza na okreslony czas (tryb monostabilny-
1-9999s) lub zmienia na przeciwny (tryb bistabilny) stan ka-
natu/kanatéw sterownika/sterownikow, w ktorym ten przycisk
jest zarejestrowany. Jeden przycisk pilota moze by¢ zareje-
strowany w dowolnej liczbie odlegtych (nie pozostajacych
w zasiegu pilota) instalacji sktadajacych sie z jednego sterownika
i w dowolnej liczbie odlegtych instalacji sktadajacych sie z dwoch
sterownikéw pozostajacych w zasiegu pilota, inaczej STATUS
i RAPORT nie beda poprawnie sygnalizowane.

PILOT Sterownik moze zosta¢ skonfigurowany przez uzytkowni-
ka na wiele sposobow. W kazdym pilocie mozna niezaleznie wy-
taczy¢ sygnaty buzera towarzyszace STATUSowi i RAPORTowi.
Podczas podawania numeru pozyciji pilota w sterowniku i podczas
konfigurowania sterownika buzer jest zawsze zataczony.

1.1. Dziatanie zestawu, gdy przycisk pilota zarejestro-
wany jest w jednym lub dwoch kanatach sterownika.
W zasiggu pilota mogg znajdowac sig inne sterowniki, w ktérych
moga by¢ zarejestrowane inne przyciski tego pilota (ale nie nasz
przycisk).

STATUS - informacje buzerem i dioda LED pilota po naci$nieciu
przycisku pilota o stanie kanatow.

Po naciénigciu przycisku pilota, biata dioda LED pilota btyska krot-
ko i wysyta rozkaz do sterownika, w chwilg potem pilot krotkim
sygnatem buzera i btyskiem diody LED pilota potwierdza odebra-
nie rozkazu przez sterownik (dioda bfyska na czerwono - kanat
aktywny lub na zielono - kanat nieaktywny. Jezeli przycisk zare-
jestrowany jest w obu kanatach sterownika, to dioda LED pilota
wyswietla na najpierw stan kanatu nr 1, a potem stan kanatu nr 2.
Jezeli po wystaniu rozkazu pilot nie otrzyma odpowiedzi
od sterownika, to dioda LED pilota szybko miga czerwono-zielono.
Mozna skonfigurowaé sterownik tak, ze po nacisnigciu przycisku
pilota bedacego w zasiegu sterownika, buzer akustycznie infor-
muje o stanie kanatu/kanatow (krotki sygnat - kanat nieaktywny,
dtugi sygnat - kanat aktywny). Jezeli przycisk zarejestrowany jest
w obu kanatach sterownika, to buzer pilota podaje najpierw stan
kanatu nr 1, a potem stan kanatu nr 2. Sygnatowi/sygnatom bu-
zera towarzyszy/towarzysza odpowiednio czerwony lub zielony
btysk/btyski diody LED.

RAPORT - informacje buzerem i diodg LED pilota, po dwukrot-
nym szybkim nacinieciu przycisku pilota o stanie kanatéw i sta-
nie WEJscia.

Po dwukrotnym szybkim nacisnigciu przycisku pilota, sterownik
bedacy w zasiegu, zwraca stan obu kanatow i WEJScia, sygnali-
zowanych na pilocie podobnie jak w STATUSie, sygnatami buzera
i btySnieciami diody LED. W sterowniku mozna skonfigurowac
pokazywany przez pilota RAPORT wedtug potrzeb, tzn. RAPORT
moze sktada¢ sie z trzech, z dwoch i jednej informacji buzerem
i diodg LED - o stanie obu kanatow i stanie WEJScia, stanie
dwoch kanatéw, stanie dowolnego jednego kanatu i stanie



WEJscia, stanie dowolnego kanatu i o stanie WEJscia.

NUMER POZYCJI PILOTA W STEROWNIKU Po réwnocze-
snym nacisnieciu i zwolnieniu dwdch przyciskow pilota, biata
dioda LED pilota szybko miga. W czasie migania diody nalezy
nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota zarejestrowanego w sterow-
niku, w ktéorym chcemy sprawdzi¢ jego pozycje. Po chwili pilot
niebieska dioda LED i buzerem podaje trzycyfrowg pozycije pilota
w sterowniku - punkt 2.

KONFIGUROWANIE STEROWNIKA PILOTEM Oprocz lokal-
nego konfigurowania sterownika przyciskiem i buzerem sterowni-
ka, sterownik mozna konfigurowa¢ réwniez pilotem. W sterowniku
musi by¢ zarejestrowany ten przycisk pilota oraz pilot musi mie¢
w tym sterowniku nadane uprawnienia MASTER.

Po réwnoczesnym naciénieciu dwoch przyciskow pilota, biata
dioda LED pilota szybko miga. W czasie migania nalezy nacisna¢
i trzyma¢ przycisk pilota zarejestrowanego w sterowniku. Pilot
najpierw niebieskg diodg LED i buzerem podaje pozycje pilota
w sterowniku, a po chwili sygnat btedu (cztery szybkie sygnaty
biatg diodg LED i buzerem) informuje, ze pilot nie ma upraw-
nien MASTER lub gra hymn kibica sygnalizowany biatg diodg
LED i buzerem potwierdza przejécie do konfiguracji sterownika
- punkt 5.

1.2. Dziatanie zestawu, gdy jeden przycisk pilota zareje-
strowany jest w jednym lub dwoch kanatach, w dwoch
sterownikach bedacych w zasiegu pilota. W zasiegu
przycisku pilota mogg znajdowa¢ sie najwyzej dwa sterowniki,
w ktorych przycisk pilota zostat zarejestrowany, inaczej STATUS
i RAPORT nie beda poprawnie sygnalizowane.

Jezeli zachodzi potrzeba sterowania jednym przyciskiem pilota
dwach sterownikow bedacych w jego zasiegu, nalezy w kanale/ka-
nafach sterownika nr 2 nieco inaczej zarejestrowac przycisk pilota.
STATUS dwach sterownikow jest prezentowany przez pilota jak
w punkcie 1.1. z tym, ze po prezentacji STATUSu sterownika
nr 1, po diuzszej chwili prezentowany jest STATUS sterownika nr 2.
RAPORT dwach sterownikéw prezentowany jest przez pilota tak,
jak w punkcie 1.1. z tym, ze po podaniu RAPORTU sterownika
nr 1, po diuzszej chwili podawany jest status sterownika nr 2.
NUMER POZYCJI PILOTA W STEROWNIKU mozna sprawdzi¢
w sposéb opisany w punkcie 1.1. z tym, ze po podaniu NUMER
POZYCJI PILOTA w sterowniku nr 1, po dtuzszej chwili podawany
jest NUMER POZYCJI PILOTA w sterownika nr 2.
KONFIGUROWANIE STEROWNIKA PILOTEM Nie moz-
na konfigurowa¢ jednym przyciskiem pilota zarejestrowanym
w dwoch sterownikach dwéch sterownikéw pozostajacych w za-
siegu pilota. Nalezy odtaczy¢ zasilanie jednego ze sterownikéw.

2. Informacje buzerem/dioda LED

Informacje stanowig odpowiednio trzy lub cztery grupy sygnatow
akustycznych buzera sterownika lub btyénie¢ diody LED i buzera
pilota, rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty w kazdej
grupie.

Dla informacji czterocyfrowej liczba sygnatow w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra - tysigce, liczba sygnatow w drugiej
grupie to druga cyfra - setki, liczba sygnatow w trzeciej grupie to
trzecia cyfra - dziesigtki, a liczba sygnatow w grupie czwartej to
czwarta cyfra - jednostki. Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem. Np: dwa krotkie, dfugi, pig¢ krotkich
i dwa krotkie sygnaty oznaczajg liczbe 2052.

Dla informacji trzycyfrowej liczba sygnatéw buzera i diody
LED w pierwszej grupie to pierwsza cyfra - setki, liczba sygnatow
w drugiej grupie to druga cyfra - dziesiatki, liczba sygnatow
w trzeciej grupie to trzecia cyfra - jednostki. Zero sygnalizowane
jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krotkie, dtugi i trzy krotkie sygnaty oznaczajg liczbe 203.

3. Wprowadzanie liczby trzy i czterocyfrowej
Przyktad: wprowadzenie liczby trzycyfrowej 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER (pierwsza cyfra 3). Poczekag, az pojawi sie krotki sygnat
buzera (sterownik) / krotki btysk biatej dioda LED i krotki sygnat
buzera (pilot) potwierdzajac zakoriczenie wprowadzania pierwszej
cyfry - 3.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER, az pojawi sie krotki sygnat buzera (sterownik) / krotki
btysk biatej dioda LED i krotki sygnat buzera (pilot), a nastgpnie
zwolni¢ przycisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER (trzecia cyfra 2). Poczeka¢, az pojawi sig krotki sygnat
buzera (sterownik) / krotki btysk niebieskiej diody LED i krotki sy-
gnat buzera (pilot) rozpoczynajac podawanie wprowadzonej liczby.
Przyktad: wprowadzenie liczby czterocyfrowej 3025.
Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER (pierwsza cyfra 3). Poczekac, az pojawi sig krotki sygnat
buzera (sterownik) / krotki btysk biatej dioda LED i krotki sygnat
buzera (pilot) potwierdzajac zakoriczenie wprowadzania pierwszej
cyfry - 3.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER, az pojawi si¢ krotki sygnat buzera (sterownik) / krotki
btysk biatej dioda LED i krotki sygnat buzera (pilot), a nastgpnie
zwolni¢ przycisk. Zostata wprowadzona druga cyfra liczby - 0.
Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER (trzecia cyfra 2). Poczeka¢, az pojawi sie krotki sygnat
buzera (sterownik) / krotki btysk biatej dioda LED i krotki sygnat
buzera (pilot) potwierdzajac zakonczenie wprowadzania trzeciej
cyfry - 2.

Nacisna¢ krétko pigé razy przycisk na sterowniku / przycisk pilota
MASTER. Zostata wprowadzona czwarta cyfra 5.

Sterownik mozna konfigurowaé przyciskiem na sterowniku
i przyciskiem pilota MASTER.

4. KONFIGURACUJA przyciskiem na sterowniku
4.1. Piloty 4.1.1. Rejestracja przyciskow pilotow w kanale
przekaznikowym. W stanie normalnej pracy krotko nacisnaé
przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat
buzera sterownika. Od tego momentu sterownik czeka 5s na re-
jestracje przycisku pilota w kanale przekaznikowym. W ciagu 5s
nacisna¢ przycisk pilota. Pojedynczy sygnat buzera sterownika
i krotki sygnat biatej diody LED wraz z sygnatem buzera rejestro-
wanego pilota potwierdza rejestracje przycisku pilota.
Zarejestrowany przycisk pilota przediuza czas czekania na re-
jestracje nastepnego przycisku o 5s. Potem sterownik buzerem
gra hymn kibica, buzerem podaje liczbg zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

4.1.2 Rejestracja przyciskow pilotow w kanale tranzystoro-
wym. W stanie normalnej pracy krétko nacisna¢ przycisk (na
sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera na
sterowniku. Drugie krotkie naciéniecie przycisku potwierdzane



jest dwoma sygnatami buzera sterownika Od tego momentu ste-
rownik czeka 5s na rejestracje pilota w kanale tranzystorowym.
W ciagu 5s nacisna¢ przycisk pilota. Pojedynczy sygnat buzera
sterownika i krotki sygnat biafej diody LED wraz z sygnatem bu-
zera rejestrowanego pilota potwierdza rejestracie przycisku pilota.
Zarejestrowany przycisk pilota przedtuza czas czekania na re-
jestracje nastepnego przycisku o 5s. Potem sterownik buzerem
gra hymn kibica, buzerem podaje liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

UWAGA. Jezeli przycisk pilota ma pracowa¢ jednoczesnie
w dwoch pozostajacych w zasiggu pilota sterownikach, to na-
lezy w pierwszym sterowniku (nr 1) zarejestrowa¢ go jeden
raz, a w sterowniku nr 2 zarejestrowa¢ go podwojnie - buzer
sterownika oraz buzer i biata dioda LED pilota krotkim po-
dwojnym sygnatem potwierdzi podwdjng rejestracje przycisku
pilota. Jezeli ten sam przycisk ma sterowa¢ tez drugim kana-
tem sterownika nr 2 , to w drugim kanale wystarczy pojedyn-
cza rejestracja tego przycisku, a buzer sterownika oraz buzer
i biata dioda LED pilota podwéjnym sygnatem potwierdzi podwoj-
ng rejestracje przycisku tego pilota w drugim kanale.

Jezeli przez przypadek przycisk pilota zostat zarejestrowany dwu-
krotnie, to kolejna jego rejestracja potwierdzona pojedynczym
sygnatem, oznacza jednokrotng rejestracje pilota. Kolejna reje-
stracja 0znacza podwojng rejestracje, potwierdzang podwoéjnym
sygnatem

4.1.3. Kasowanie dostepnych pilotow. W stanie normalnej
pracy krotko nacisnac przycisk sterownika. Potwierdzeniem
jest jeden krotki sygnat buzera. Ponowne krotkie nacisnigcie
przycisku potwierdzane jest dwoma sygnatami buzera. Trzecie
krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest trzema sygna-
fami buzera i od tego momentu sterownik czeka 5s na naciénie-
cie zarejestrowanego przycisku pilota, ktéry ma zosta¢ usuniety.
Kasowanie potwierdzane jest sygnatem buzera. Po skasowaniu
pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolejnego pilota, gra
hymn kibica, podaje buzerem liczbe zarejestrowanych pilotow
i przechodzi do normalnej pracy.

4.1.4. Nadawanie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien
MASTER w sterowniku. Pilot MASTER umozliwia zdalng kon-
figuracje sterownika. W stanie normalnej pracy krétko nacisnac
przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat
buzera. Drugie krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest
dwoma sygnatami buzera. Trzecie krotkie nacisnigcie przy-
cisku potwierdzane jest trzema sygnatami buzera, czwarte
nacisniecie przycisku potwierdzane jest czterema sygnatami
buzera i od tego momentu sterownik czeka 5s na nacisniecie
zarejestrowanego juz pilota, ktéremu chcemy nada¢ uprawnienia
MASTER w tym sterowniku. Nadanie uprawnien potwierdzane
jest pojedynczym sygnatem buzera sterownika i krétkim sygnatem
diody LED wraz z sygnatem buzera pilota. Po nadaniu uprawnien
pilotowi, sterownik czeka 5s na nadanie uprawnien kolejnemu pi-
lotowi, gra hymn kibica, podaje buzerem liczbeg zarejestrowanych
pilotow i przechodzi do normalnej pracy.

4.1.4. Odbieranie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien
MASTER w sterowniku. W stanie normalnej pracy krotko
nacisna¢ przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden
krotki sygnat buzera. Drugie krotkie naci$niecie przycisku po-
twierdzane jest dwoma sygnatami buzera. Trzecie krotkie naci-
$niecie przycisku potwierdzane jest trzema, czwarte czterema,

a pigte krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest piecioma
sygnatami buzera i od tego momentu sterownik czeka 5s
na nacisniecie pilota MASTER, ktoremu majg zosta¢ odebrane
uprawnienia MASTER w tym sterowniku. Odebranie upraw-
nien potwierdzane jest pojedynczym sygnatem buzera sterownika
i krotkim sygnatem diody LED wraz z sygnatem buzera pilota. Po
odebraniu uprawnien pilotowi, sterownik czeka 5s na odebranie
uprawnien kolejnemu pilotowi, gra hymn kibica, podaje buzerem
liczbe zarejestrowanych pilotéw i przechodzi do normalnej pracy.
4.2. Konfigurowanie sterownika przyciskiem na sterowniku
W stanie normalnej pracy, nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk
na sterowniku. Najpierw ustyszymy dtugi sygnat buzera, potem
ustyszymy krotki sygnat buzera, potem dwa, trzy, cztery ... sie-
dem krotkich sygnatow buzera.

4.2.1. Kasowanie pojedynczego, niedostepnego pilota
0 znanej pozycji w sterowniku

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk sterow-
nika, gdy po 4s ustyszymy dtugi sygnat buzera, zwolni¢ przycisk.
W ciggu 5s mozna zacza¢ kasowanie indywidualnego niedostep-
nego pilota.

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega
na wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby trzycyfrowej)
przyciskiem (punkt 3.). Po wprowadzeniu pozyciji pilota przyci-
skiem, buzer podaje wprowadzong pozycje pilota do skasowania
(informacja trzycyfrowa - punkt 2.).

Jezeli podana pozycja buzerem jest zgodna z pozycja pilota,
ktérego chcemy skasowac, nalezy w ciggu 3s krotko nacisngé
przycisk sterownika - potwierdzeniem skasowania pilota jest dtugi
sygnat buzera sterownika.

Jezeli podana pozycja buzerem sterownika nie jest poprawna,
to nie nalezy naciska¢ przycisku sterownika, a po 3s podwojny
sygnat buzera sterownika zachgca do ponownego skasowania
(wprowadzenie numeru 1-700) pilota.

Po skutecznym lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna po-
nownie w ciggu 5s rozpocza¢ kasowanie niedostepnego pilota
0 znanej pozycji. Potem hymn kibica buzerem sygnalizuje przej-
$cie do normalnej pracy.

4.2.2. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk ste-
rownika, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy pojedynczy krotki
sygnat buzera, zwolni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje buze-
rem jeden krotki i jeden dtugi sygnat. Naci$nigcie przycisku po:

- pierwszym (krotkim) sygnale buzera wybiera tryb bistabilny,

- drugim (dtugim) sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monostabilnego
(0001-9999s) - punkt 3. (wprowadzenie liczby czterocyfrowej).
Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik po-
daje ten czas - informacja czterocyfrowa, potem buzer gra hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

4.2.3. Tryb pracy wyjscia tranzystorowego

W stanie normalnej pracy nacisng¢ i przytrzymac przycisk, ste-
rownika, a gdy ustyszymy dwa krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje jeden krotki i jeden dtugi sygnat
buzerem. Naci$nigcie przycisku sterownika po:

- pierwszym (krotkim) sygnale buzera wybiera tryb bistabilny,

- drugim (dtugim) sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenie czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monostabilnego
(0001-9999s) - punkt 3. (wprowadzenie liczby czterocyfrowej).



Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik poda-
je ten czas - informacja czterocyfrowa, potem gra buzerem hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

4.2.4. Typ wyjscia tranzystorowego

W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymac przycisk, a gdy
ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk. Dalej
sterownik generuje dwa krotkie sygnaty buzerem.

Naciéniecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wy-
biera typ wyjécia typu NO (wyjscie WYJ OC jest zwarte do masy
- gdy kanat jest zatgczony), a po drugim krétkim sygnale buze-
ra wybiera typ wyjcia typu NC (wyjscie WYJ OC jest rozwarte
- gdy kanat jest zataczony).

4.2.5. Typ wejscia WEJ

Wejscie WEJ sterownika moze by¢ typu NO - poziom masy
na wejsciu WEJ oznacza aktywny poziom wejscia (po zapytaniu
pilotem o stan wejscia dioda LED pilota $wieci na czerwono / dtu-
gi sygnat buzera pilota) lub typu NC - brak poziomu masy na wej-
$ciu WEJ oznacza aktywny poziom wejécia (po zapytaniu pilotem
o stan wejscia dioda LED pilota $wieci na czerwono / krotki sygnat
buzera pilota).

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk ste-
rownika, gdy ustyszymy cztery krotkie sygnaty buzera, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje dwa krotkie sygnaty buzerem.
Naciéniecie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterowni-
ka ustawia wejscie WEJ typu NO - masa na wejsciu oznacza,
7e wejécie jest aktywne,

Nacisnigcie przycisku po drugim sygnale buzera sterownika
ustawia wejécie WEJ typu NC - brak masy na wejsciu oznacza,
ze wejscie jest aktywne.

4.2.6. STATUS

Status - reakcja buzera pilota po nacisnieciu przycisku pilota.

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymaé przycisk ste-
rownika, gdy ustyszymy pig¢ krotkich sygnatow buzera, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje dwa krotkie sygnaty buzerem.
Naci$nigcie przycisku sterownika: po pierwszym sygnale buzera
sterownika - buzer pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim
sygnale buzera sterownika - buzer pilota informuje o stanie kanatu
/kanatow, (dtugi sygnat buzera kanat aktywny, kroki sygnat buzera
kanat nieaktywny)

4.2.7. RAPORT

RAPORT - reakcja buzera i diody LED pilota po dwukrotnym na-
ci$nieciu przycisku pilota.

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk sterow-
nika, gdy ustyszymy szesc krotkich sygnatéw buzera, zwolni¢
przycisk. Dalej sterownik generuje osiem sygnatow buzerem.
Naciénigcie przycisku sterownika: po pierwszym sygnale buzera
buzer i LED pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim sygna-
le buzera - buzer i LED pilota informuje o stanie kanatu 1 + kanatu
2 + WEJ, po trzecim sygnale buzera - stan kanatu 1 + kanatu 2,
po czwartym - stan kanatu 1 + WEJ, po pigtym - stan kanatu 2
+ WEJ, po széstym - stan kanatu 1, po siodmym - stan kanatu
2, po 6smym - stan WEJ,

4.2.8. Reset

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk sterow-
nika, a gdy ustyszymy siedem krotkich sygnatow buzerem, zwol-
ni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje jeden krotki sygnat buzerem.
Nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika
oznacza RESET sterownika. 1. Masa na wejsciu WEJ oznacza

wiaczone/ aktywne urzadzenie - NO, 2. Tryb wyjscia przekaz-
nikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie WYJ - tranzystorowe-
go - Mono 3s - NO, 4. Pamig¢ pilotéw skasowana, 5. STATUS
- zwraca buzerem pilota dotarcie rozkazu, 5. Raport - zwraca
buzerem pilota stan kanatu1+kanatu2 + WEJ,

5. KONFIGURACJA przyciskiem pilota MASTER
5.1. Wprowadzenie pilota MASTER w stan konfiguracji
Réwnoczesnie, w zasiggu sterownika nacisna¢ i zwolni¢ dwa do-
wolne przyciski pilota z uprawnieniami MASTER w tym sterowni-
ku, biata dioda LED pilota szybko miga. W czasie migania nalezy
nacisna¢ i trzyma¢ nacisniety przycisk pilota zarejestrowanego
w sterowniku. Pilot najpierw niebieska dioda LED i buzerem poda-
je pozycie pilota w sterowniku, a po chwili hymn kibica biatg diodg
LED i buzerem potwierdza przejscie do konfiguracji sterownika.
Zwolni¢ przycisk pilota MASTER.

5.2. Piloty 5.2.1 Rejestracja przyciskow pilotow w kanale
przekaznikowym. W stanie normalnej pracy sterownika wprowa-
dzi¢ pilota MASTER w stan konfiguracji - punkt 5.1. Krotko na-
cisngc przycisk pilota. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat
buzera i btysk biafej diody LED pilota. Od tego momentu sterow-
nik czeka 5s na rejestracje przycisku pilota w kanale przekazni-
kowym. W ciggu 5s nacisna¢ przycisk pilota. Pojedynczy sygnat
buzera, krotki sygnat biatej diody LED pilota i sygnatem buzera
rejestrowanego pilota potwierdza rejestracje przycisku pilota.
Zarejestrowany przycisk pilota przedtuza czas czekania na reje-
stracje nastepnego przycisku o 5s. Potem pilot gra buzerem i bty-
ska biatg diodg LED hymn kibica, dalej pilot niebieska diodg LED
i buzerem pilota podaje liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

5.2.2. Rejestracja przyciskow pilotow w kanale tranzystoro-
wym. W stanie normalnej pracy wprowadzi¢ bedacego w zasiegu
sterownika pilota MASTER w stan konfiguracji - punkt 5.1. Krot-
ko nacisna¢ przycisk pilota. Potwierdzeniem jest jeden krotki
sygnat buzera i btysk biatej diody LED pilota. Drugie krotkie
nacisniecie przycisku potwierdzane jest dwoma sygnatami buze-
ra pilota i dwoma btyskami diody LED pilota. Od tego momentu
sterownik czeka 5s na rejestracje pilota w kanale tranzystorowym.
W ciggu 5s nacisng¢ przycisk pilota. Pojedynczy sygnat buzera
sterownika i krotki sygnat biatej diody LED wraz z sygnatem bu-
zera rejestrowanego pilota potwierdza rejestracie przycisku pilota.
Zarejestrowany przycisk pilota przedtuza czas czekania na reje-
stracje nastepnego przycisku o 5s. Potem pilot gra buzerem i bty-
ska biatg diodg LED hymn kibica, dalej pilot niebieska diodg LED
i buzerem pilota podaje liczbe zarejestrowanych pilotow
(punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

UWAGA. Jezeli przycisk pilota ma pracowa¢ jednocze$nie
w dwoch pozostajacych w zasiegu pilota sterownikach, to na-
lezy w pierwszym sterowniku (nr 1) zarejestrowac¢ go jeden raz,
aw sterowniku nr 2 zarejestrowac go podwajnie - buzer sterowni-
ka oraz buzer i biata dioda LED pilota krotkim podwéjnym sygna-
tem potwierdzi podwaojng rejestracje przycisku pilota. Jezeli ten
sam przycisk ma sterowa¢ tez drugim kanatem sterownika nr 2,
towdrugimkanale wystarczy pojedynczarejestracjategoprzycisku,
a buzer sterownika oraz buzer i biata dioda LED pilota podwéjnym
sygnatem potwierdzi podwdjng rejestracje przycisku tego pilota
w drugim kanale.

Jezeli przez przypadek, przycisk pilota zostat zarejestro-
wany dwukrotnie, to kolejna jego rejestracjia potwierdzona



pojedynczym sygnatem, oznacza jednokrotng rejestracje pilota.
Kolejna rejestracja oznacza podwojng rejestracje, potwierdzang
podwadjnym sygnatem.

5.1.3. Kasowanie dostepnych pilotow. W stanie normalnej
pracy wprowadzi¢ bedacego w zasiegu sterownika pilota MA-
STER w stan konfiguracji - punkt 5.1. Krotko nacisna¢ przy-
cisk pilota. Potwierdzeniem jest jeden krotki sygnat buzera
i btysk biafej diody LED pilota. Drugie krétkie naci$nigcie przyci-
sku potwierdzane jest dwoma sygnatami buzera pilota i dwoma
btyskami diody LED pilota. Trzecie krotkie nacisnigcie przycisku
potwierdzane jest trzema sygnatami buzera pilota i trzema bty-
skami diody LED pilota. Od tego momentu sterownik czeka 5s
na nacisniecie zarejestrowanego przycisku pilota, ktory ma zosta¢
usunigty. Kasowanie potwierdzane jest sygnatem buzera pilota
i dwoma btyskami diody LED usuwanego pilota. Po skasowaniu
pilota sterownik czeka 5s na skasowanie kolejnego pilota. Potem
pilot gra buzerem i btyska biafg diodg LED hymn kibica, dalej pilot
niebieska dioda LED i buzerem pilota podaje liczbe zarejestrowa-
nych pilotéw (punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

5.1.4. Nadawanie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien
MASTER w sterowniku. Pilot MASTER umozliwia zdalng kon-
figuracje sterownika. W stanie normalnej pracy wprowadzi¢ be-
dacego w zasiegu sterownika pilota MASTER w stan konfiguracii
- punkt 5.1. Krotko nacisnac przycisk pilota. Potwierdzeniem
jest jeden krotki sygnat buzera i btysk biatej diody LED pilota.
Drugie krotkie nacisnigcie przycisku potwierdzane jest dwoma
sygnafami buzera pilota i dwoma btyskami diody LED pilota.
Trzecie krotkie nacisnigcie przycisku potwierdzane jest trzema
sygnafami buzera pilota i trzema btyskami diody LED pilota.
Czwarte krotkie nacisnigcie przycisku potwierdzane jest cztere-
ma sygnatami buzera pilota i czterema btyskami diody LED pilota.
Od tego momentu sterownik czeka 5s na nacisniecie zarejestro-
wanego juz przycisku pilota, kiéremu chcemy nada¢ uprawnienia
MASTER w tym sterowniku. Nadanie uprawnien potwierdzane
jest sygnatem buzera i btyskiem biatej diody LED pilota, ktéremu
nadano uprawnienia. Po nadaniu uprawnien pilotowi, sterownik
czeka 5s na nadanie uprawnien kolejnemu pilotowi. Potem pilot
gra buzerem i btyska biatg diodg LED hymn kibica, dalej pilot
niebieska dioda LED i buzerem pilota podaje liczbe zarejestrowa-
nych pilotéw (punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

5.1.5. Odbieranie zarejestrowanemu pilotowi uprawnien
MASTER w sterowniku. W stanie normalnej pracy wprowadzi¢
bedacego w zasiegu sterownika pilota MASTER w stan konfigu-
racji - punkt 5.1. Krotko nacisnac przycisk pilota. Potwierdze-
niem jest jeden krotki sygnat buzera i btysk biatej diody LED
pilota. Drugie krotkie naciéniecie przycisku potwierdzane jest
dwoma sygnatami buzera pilota i dwoma btyskami diody LED pi-
lota. Trzecie krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest trze-
ma sygnatami buzera pilota i trzema btyskami diody LED pilota.
Czwarte krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest cztere-
ma sygnatami buzera pilota i czterema btyskami diody LED pilota,
a pigte krotkie nacisniecie przycisku potwierdzane jest piecio-
ma sygnatami buzera i pigcioma btyskami diody LED pilota i od
tego momentu sterownik czeka 5s na nacisnigcie innego pilota
MASTER, ktéremu majg zosta¢ odebrane uprawnienia MASTER
w tym sterowniku. Odebranie uprawnien potwierdzane jest sy-
gnatem buzera i btyskiem diody LED pilota, ktéremu odebrano
uprawnienia. Po odebraniu uprawnien pilotowi, sterownik czeka
5s na odebranie uprawnieni kolejnemu pilotowi. Potem pilot gra

buzerem i btyska biatg diodg LED hymn kibica, dalej pilot niebie-
skg diodg LED i buzerem pilota podaje liczbe zarejestrowanych
pilotow (punkt 2.) i przechodzi do normalnej pracy.

Pilot MASTER nie moze odebra¢ uprawnien samemu sobie.

6. Konfigurowanie sterownika przyciskiem
pilota MASTER

W stanie normalnej pracy wprowadzi¢ bedacego w zasiegu ste-
rownika pilota MASTER w stan konfiguracji - punkt 5.1. Nacisna¢
i przytrzymac przycisk na pilocie. Najpierw ustyszymy dtugi sy-
gnat buzera i zobaczymy dtugi btysk diody LED pilota, potem
jeden krotki sygnat buzera i zobaczymy jeden btysk diody LED
pilota, potem dwa, trzy, cztery ... siedem krétkich sygnatow.
6.1. Kasowanie pojedynczego, niedostepnego pilota
0 znanej pozycji w sterowniku

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota
MASTER, gdy po chwili ustyszymy dtugi sygnat buzera i zobaczy-
my diugi btysk biatej diody LED pilota MASTER, zwolni¢ przycisk
pilota MASTER. W ciggu 5s mozna zacza¢ kasowanie indywidu-
alnego niedostepnego pilota.

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota polega
na wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby trzycyfrowej)
przyciskiem - punkt 3. Po wprowadzeniu pozycji pilota przyci-
skiem pilota MASTER, buzer i niebieska dioda LED podaje wpro-
wadzong pozycje pilota do skasowania (informacja trzycyfrowa
- punkt 2.).

Jezeli podana pozycja buzerem pilota i niebieska diodg LED pilota
MASTER jest zgodna z pozycjg pilota, ktdrego chcemy skasowag,
nalezy w ciagu 3s krotko nacisna¢ przycisk pilota MASTER.
Jezeli podana pozycja diodg LED nie jest poprawna, to nie nale-
2y naciskac przycisku, a po 3s podwojny btysk biatej diody LED
i sygnat buzera pilota zacheca do ponownego skasowania (wpro-
wadzenie numeru 1-700) pilota.

Po skutecznym lub nieskutecznym kasowaniu pilota, mozna po-
nownie w ciggu 5s rozpocza¢ kasowanie niedostgpnego pilota
0 znanej pozycji. Potem hymn kibica biatg diodg LED i buzerem
potwierdza przejcie do normalnej pracy sterownika.

6.2. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota
MASTER, po chwili ustyszymy dtugi sygnat buzera i zobaczymy
dtugi btysk biatej diody LED pilota MASTER, a gdy ustyszymy
pojedynczy krotki sygnat buzera i krétki btysk biafej diody LED
pilota MASER, zwolni¢ przycisk. Dalej pilot MASTER generuje
buzerem i biatg dioda LED jeden krotki i jeden dtugi sygnat. Naci-
$niecie przycisku pilota MASTER po:

- pierwszym (krotkim) sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu przekaznikowego,

- drugim (dtugim) sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monostabilnego
(0001-9999s) - punkt 3. (wprowadzenie liczby czterocyfrowej).
Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to biata dioda LED
i sygnat buzera pilota podaje ten czas - informacja czterocyfrowa,
potem buzer i biata dioda LED pilota MASTER gra hymn kibica
i sterownik przechodzi do normalnej pracy.

6.3. Tryb pracy wyjscia tranzystorowego

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym
w stan konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk



pilota MASTER, a gdy ustyszymy podwajny krotki sygnat buzera
i podwajny krotki btysk biatej diody LED pilota MASTER, zwolni¢
przycisk. Dalej pilot MASTER generuje buzerem i biatg diodg LED
jeden krotki i jeden dtugi sygnat.

Naciéniecie przycisku pilota MASTER po:

- pierwszym (krotkim) sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu przekaznikowego,

- drugim (dtugim) sygnale buzera sterownik oczekuje na wpro-
wadzenia czterech cyfr - czterocyfrowego czasu monostabilnego
(0001-9999s) - punkt 3. (wprowadzenie liczby czterocyfrowe;).
Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to biafta dioda LED
i sygnat buzera pilota podaje ten czas - informacja czterocyfrowa,
potem buzer i biata dioda LED pilota MASTER gra hymn kibica
i przechodzi do normalnej pracy.

6.4. Typ wyjscia tranzystorowego

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota
MASTER, a gdy ustyszymy trzy krotkie sygnat buzera i zoba-
czymy trzy krotkie btyski biatej diody LED pilota MASER, zwolni¢
przycisk. Dalej pilot MASTER generuje buzerem i biatg diodg LED
dwa krotkie sygnaty. Nacisnigcie przycisku pilota MASTER po:
po pierwszym krotkim sygnale buzera i biatej diody LED pilota
MASTER wybiera tryb wyjscia typu NO (wyjscie WYJ OC jest
zwarte do masy - gdy kanat jest zataczony), a po drugim krotkim
sygnale buzera i biatej diody LED pilota MASTER wybiera tryb
wyjscia typu NC (wyjécie WYJ OC jest rozwarte - gdy kanat jest
zataczony).

6.5. Typ wejscia WEJ

Wejscie WEJ sterownika moze by¢ typu NO - poziom masy
na wejsciu WEJ oznacza aktywny poziom wejscia (po zapyta-
niu pilotem o stan wejscia dioda LED pilota $wieci na czerwono
/ dtugi sygnat buzera pilota) lub typu NC - brak poziomu masy
na wejsciu WEJ oznacza aktywny poziom wejscia (po zapytaniu
pilotem o stan wejécia dioda LED pilota $wieci na czerwono / krét-
ki sygnat buzera pilota).

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota
MASTER, a gdy ustyszymy cztery krotkie sygnat buzera i zo-
baczymy cztery krétkie btyski biatej diody LED pilota MASTER,
zwolni¢ przycisk. Dalej pilot MASTER generuje buzerem i biatg
diodg LED dwa krotkie sygnaty. Nacisnigcie przycisku pilota MA-
STER po:

Naciénigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera i biatej dio-
dy LED pilota MASTER ustawia wejscie WEJ typu NO - masa na
wejsciu oznacza, ze wejscie jest aktywne,

Naciénigcie przycisku po drugim sygnale buzera i biatej diody
LED pilota MASTER ustawia wejscie WEJ typu NC - brak masy
na wejsciu 0znacza, ze wejscie jest aktywne.

6.6. STATUS

Status - reakcja buzera pilota po nacisnieciu przycisku pilota.

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisng¢ i trzymac przycisk pilota
MASTER, a gdy ustyszymy pie¢ krotkich sygnatow buzera i zo-
baczymy pig¢ btyskow biatej diody LED pilota MASER, zwolni¢
przycisk. Dalej pilot MASTER generuje buzerem i biatg diodg LED
dwa krotkie sygnaty. Nacisnigcie przycisku pilota MASTER po:
Naciéniecie przycisku sterownika: po pierwszym sygnale buzera
i biatej diody LED pilota MASTER - buzer pilota potwierdza dotarcie
rozkazu, po drugim sygnale buzera i biatej diody LED pilota MA-

STERa - buzer pilota informuje o stanie kanatu /kanatow, (dtugi sy-
gnat buzera kanat aktywny, krotki sygnat buzera kanat nieaktywny)
6.7. RAPORT

RAPORT - reakcja buzera i diody LED pilota po dwukrotnym na-
ci$nieciu przycisku pilota.

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota
MASTER, a gdy ustyszymy szesc krotkich sygnatow buzera
i zobaczymy sze$¢ krotkich btyski biatej diody LED pilota MA-
STER, zwolni¢ przycisk. Dalej pilot MASTER generuje buzerem
i biatg dioda LED osiem krotkich sygnatow. Nacisniecie przycisku
pilota MASTER po:

pierwszym sygnale buzera i biatej diody LED pilota MASTER -
buzer i LED pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim sygna-
le buzera i biatej diody LED pilota MASTER - buzer i LED pilota in-
formuje o stanie kanatu 1 + kanatu 2 + WEJ, po trzecim sygnale
buzera i biatej diody LED pilota MASTER - stan kanatu 1 + kanatu
2, po czwartym - stan kanatu 1 + WEJ, po pigtym - stan kanatu 2
+ WEJ, po szostym - stan kanatu 1, po siodmym - stan kanatu
2, po 6smym - stan WEJ,

6.8. Reset

W stanie normalnej pracy sterownika, na wprowadzonym w stan
konfiguracji pilocie MASTER nacisna¢ i trzyma¢ przycisk pilota
MASTER, a gdy ustyszymy siedem krotkich sygnatow buze-
rem i zobaczymy sze$¢ krotkich btyskow biatej diody LED pilota
MASTER, zwolni¢ przycisk. Dalej pilot generuje jeden krotki biaty
btysk diodg LED i jeden krotki sygnat buzerem.

Naci$niecie przycisku po pierwszym sygnale buzera i biatej
diody LED pilota MASTER sterownika- RESET 1. Masa na wej-
§ciu WEJ oznacza wtaczone/ aktywne urzadzenie - NO, 2. Tryb
wyjscia przekaznikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie WEJ -
tranzystorowego - Mono 3s - NO, 4. Pamig¢ pilotéw skasowana,
5. STATUS - zwraca buzerem pilota dotarcie rozkazu, 5. Raport
- zwraca buzerem pilota stan kanatu 1 + kanatu 2 + WEJ,
UWAGA: Jezeli RESET zostat przeprowadzony pilotem MA-
STER, to pilot MASTER pozostaje w pamigci na pozycji nr 1
w sterowniku celem umozliwienia dalszej jego zdalnej konfiguracji.
6.9. Buzer pilota

W kazdym pilocie mozna niezaleznie wytaczy¢ /wtaczy¢ sygnaty
buzera towarzyszace STATUSowi i RAPORTowi. Podczas poda-
wania numeru pozyciji pilota w sterowniku i podczas konfigurowa-
nia sterownika buzer jest zawsze zatgczony.

Chcac ustawi¢ sygnat dzwiekowy w pilocie podczas STATUSu,
nalezy odtaczy¢ jego zasilanie, wcisna¢ i trzymac przycisk P1,
a nastepnie dalej trzymajac przycisk P1 dotaczy¢ zasilanie. Zoba-
czymy kolejno: btysk diody LED pilota - btysk diody LED pilota z
sygnatem buzera - btysk diody LED pilota itd. Zwolnienie przyci-
sku po btysku diody LED, wytaczg sygnat buzera podczas STA-
TUSu, a zwolnienie przycisku po btysku diody LED z sygnatem
buzera, wtacza sygnat buzera podczas STATUSu.

Chcac ustawi¢ sygnat dzwiekowy w pilocie podczas RAPOR-
Tu, nalezy odtaczy¢ jego zasilanie, wcisng¢ i trzymac przycisk
P2, a nastepnie dalej trzymajac przycisk P2 dotaczy¢ zasilanie.
Zobaczymy kolejno: btysk diody LED pilota - btysk diody LED
pilota z sygnatem buzera - btysk diody LED pilota itd. Zwol-
nienie przycisku po btysku diody LED, wytaczg sygnat buzera
podczas RAPORTu, a zwolnienie przycisku po btysku diody LED
z sygnatem buzera, wigcza sygnat buzera podczas RAPORTu.



Przycisk sterownika
zwolniony po:

Funkcja

Opis konfiguracji sterownika przyciskiem i buzerem sterownika

Jeden diugi sygnat | Kasowanie pilota Wprowadzenie pozycii pilota przyciskiem sterownika, buzer sterownika podaje
buzera sterownika 0 znanej pozycji 1-700 |wprowadzong pozycje, potem krétkie nacisniecie przycisku sterownika - pilot usuniety,
w sterowniku dtugi sygnat buzera sterownika i mozna kasowac kolejne piloty,
Jeden krotki sygnat | Tryb pracy kanatu Naci$niecie przycisku po pierwszym (krotkim) sygnale buzera sterownika wybiera
buzera sterownika, przekaznikowego tryb bistabilny, a po drugim (dtugim) sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu
potem dwa sygnaty trybu monostabilnego (0001-9999s),
Dwa krotkie sygnaty | Tryb pracy wyjécia - |Naci$nigcie przycisku po pierwszym (krotkim) sygnale buzera sterownika wybiera
buzera sterownika, tranzystorowego tryb bistabilny kanatu, a po drugim (dtugim) sygnale buzera sterownika sterownik
potem dwa sygnaty oczekuje na wprowadzenie przyciskiem czasu trybu monostabilnego (0001-9999s),
Trzy krotkie sygnaty | Typ wyjécia - tranzysto- | Naci$niecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera sterownika wybiera tryb
buzera sterownika, rowego wyjscia NO (zwarcie do masy - gdy kanat jest zataczony), a po drugim krotkim sygnale
potem dwa sygnaty buzera sterownika wybiera tryb wyjscia NC (rozwarcie masy - gdy kanat jest zataczony),
Cztery krotkie sygnaty | Typ pracy wejscia Naci$niecie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika poziom masy na wej-
buzera sterownika, WEJ $ciu WEJ oznacza urzadzenie wigczone - NO, po drugim sygnale buzera sterownika,
potem dwa sygnaty brak poziomu masy na wejciu WEJ oznacza urzadzenie wigczone - NC,
Piec krotkich sygna- | Status - reakcja buzera|Naci$nigcie przycisku sterownika: po pierwszym sygnale buzera sterownika - buzer
tow buzera sterownika, |pilota po nacisnieciu  |pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim sygnale buzera sterownika - buzer pi-
potem dwa sygnaty | przycisku pilota lota informuje o stanie kanatu /kanatow,
Szesc krotkich sygna- | Raport - reakcja buzera| Nacisniecie przycisku sterownika: po pierwszym sygnale buzera sterownika - buzer
tow buzera sterownika, |i diody LED pilotapo  |i LED pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim sygnale buzera sterownika -
potem osiem sygnatow | dwukrotnym naciénieciu | buzer i LED pilota informuje o stanie kanatu 1 + kanatu 2 + WEJ, po trzecim sygnale
przycisku pilota buzera sterownika - stan kanatu 1 + kanatu 2, po czwartym - stan kanatu 1 + WEJ,
po pigtym - stan kanatu 2 + WEJ, po szostym - stan kanatu 1, po siodmym - stan
kanatu 2, po 6smym - stan WEJ,
Siedem krotkich Reset Naci$nigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera sterownika- RESET 1. Masa na
sygnatéw buzera wejsciu WEJ oznacza wigczone/ aktywne urzadzenie - NO, 2. Tryb wyjScia przekaz-
sterownika, nikowego - Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie WYJ - tranzystorowego - Mono 3s - NO, 4.
potem jeden sygnat Pamie¢ pilotow skasowana, 5. STATUS - zwraca buzerem pilota dotarcie rozkazu, 5.

Raport - zwraca buzerem pilota stan kanafu1+kanatu2 + WEJ,

Raz krotko

Przycisk sterownika Buzer sterownika,
pilota nacisniety Bia

LED i buzer pilota
Jeden sygnat buzera
sterownika oraz biata
dioda LED i buzer pilota

Rejestrowanie, usuwanie, nadawanie uprawnien, usuwanie uprawnien pilota

Rejestrowanie przycisku pilota w kanale nr 1 (przekaznikowym) sterownika - krétko naci-
snac i zwolni¢ wybrany przycisk pilota, buzer sterownika oraz buzer i biata dioda LED pi-
lota krotkim sygnatem potwierdzi rejestracje. Mozna rejestrowac kolejny przycisk pilota.

Drugi raz krotko

Podwaojny sygnat -
Rejestracja pilota
w kanale nr 2

Rejestrowanie pilota w kanale nr 2 (tranzystorowym) sterownika - krotko nacisnaé
i zwolni¢ wybrany przycisk pilota, buzer sterownika oraz buzer i biata dioda LED pilota
kr6tkim sygnatem potwierdzi rejestracje. Mozna rejestrowac kolejny przycisk pilota.

UWAGA. Jezeli przycisk pilota ma pracowa¢ jednocze$nie w dwéch pozostajacych w zasiegu pilota sterownikach, to nalezy w pierw-
szym sterowniku (nr 1) zarejestrowa¢ go jeden raz, a w sterowniku nr 2 zarejestrowac go podwojnie - buzer sterownika oraz buzer
i biata dioda LED pilota krotkim podwojnym sygnatem potwierdzi podwadjng rejestracje przycisku pilota. Jezeli ten sam przycisk ma
sterowac tez drugim kanatem sterownika nr 2 , to w drugim kanale wystarczy pojedyncza rejestracja tego przycisku, a buzer sterow-
nika oraz buzer i biata dioda LED pilota podwéjnym sygnatem potwierdzi podwajng rejestracje przycisku tego pilota w drugim kanale.
Jezeli przez przypadek, przycisk pilota zostat zarejestrowany dwukrotnie, to kolejna jego rejestracja potwierdzona pojedynczym sy-
gnatem, oznacza jednokrotng rejestracie pilota. Kolejna rejestracja oznacza podwdjna rejestracje, potwierdzang podwojnym sygnatem.

Trzeci raz krotko

Potrojny sygnat -
Usuwanie pilota

Usuwanie istniejgcego pilota w sterowniku - krétko nacisnaé i zwolni¢ zarejestrowa-
ny przycisk pilota, zarejestrowanego w sterowniku, buzer sterownika oraz buzer i biafa
dioda LED pilota krétkim sygnatem potwierdzi rejestracje.

Czwarty raz krétko Poczworny sygnat - | Nadawanie uprawnien MASTER zarejestrowanemu pilotowi - krétko nacisnaé i zwol-
Nadawanie MASTER | ni¢ przycisk pilota zarejestrowanego w sterowniku, buzer sterownika oraz buzer i biata

dioda LED pilota krétkim sygnatem potwierdzi nadanie uprawnien.
Piaty raz krotko Piec sygnatow - Usuwanie uprawnien pilotowi MASTER - krétko nacisna¢ i zwolni¢ przycisk pilota,
Usuwanie MASTER | zarejestrowanego w sterowniku, buzer sterownika oraz buzer i biata dioda LED pilota

kr6tkim sygnatem potwierdzi zabranie uprawnien.




Przycisk pilota
zwolniony po:

Jeden dtugi sygnat
buzera pilota i biafej
diody LED

Funkcja

Kasowanie pilota
0 znanej pozycji 1-700
w sterowniku

Konfiguracja sterownika zarejestrowanym przyciskiem pilota MASTER 4

Wprowadzenie pozycji pilota przyciskiem pilota potwierdzane krotkimi sygnatami
buzera i biatg diodg LED, po trzeciej cyfrze pozycii buzer i niebieska dioda LED pilota po-
daje wprowadzong pozycje, potem krotkie nacisniecie przycisku sygnalizowane pilota
biata diodg LED i buzer zatwierdza wprowadzong liczbe: dtugi sygnat - pilot usunigty
lub szybki poczwérny sygnat btedu i mozna kasowac kolejne piloty,

Jeden krotki sygnat
buzera i biatej diody
LED pilota, potem dwa

Tryb pracy kanatu
przekaznikowego
bi - monostabilny

Naci$niecie przycisku pilota po pierwszym (krotkim) sygnale buzera i biafej diody
LED pilota, wybiera tryb bistabilny, a po drugim (dtugim) sterownik oczekuje na wpro-
wadzenie czasu trybu monostabilnego (0001-9999s),

Dwa krotkie sygnaty
buzera i biatej diody
LED pilota, potem dwa

Tryb pracy wyjscia -
tranzystorowego
bi - monostabilny

Nacisnigcie przycisku pilota po pierwszym (krotkim) sygnale buzera i biatej diody LED
pilota wybiera tryb bistabilny kanatu, a po drugim (dtugim) sygnale buzera sterownika ste-
rownik oczekuje na wprowadzenie przyciskiem czasu trybu monostabilnego (0001-9999s),

Trzy krotkie sygnaty
buzera i biatej diody
LED pilota, potem dwa

Typ wyjscia- tranzysto-
rowego
NO-NC

Naciéniecie przycisku pilota po pierwszym krotkim sygnale buzera i biatej diody LED
pilota wybiera tryb wyjscia NO (zwarcie do masy - gdy kanat jest zataczony), a po drugim
krotkim sygnale wybiera tryb wyjscia NC (rozwarcie masy - gdy kanat jest zataczony),

Cztery krotkie sygnaty
buzera i biatej diody
LED pilota, potem dwa

Typ pracy wejscia
WEJ
NO-NC

Naciénigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera i biatej diody LED poziom masy
na wejsciu WEJ oznacza urzadzenie wigczone - NO, po drugim sygnale buzera ste-
rownika, brak poziomu masy na wejéciu WEJ oznacza urzadzenie wiaczone - NC,

Piec krotkich sygnatow
buzera i biatej diody
LED pilota, potem dwa

Status - reakcja buzera
pilota po nacisnieciu
przycisku pilota

Naci$niecie przycisku pilota: po pierwszym sygnale buzera i biatej diody LED - buzer
pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim sygnale - buzer pilota informuije o stanie
kanatu /kanatow,

Szes¢ krotkich sygna-
tow buzera i biatej diody
LED pilota, potem dwa

sygnaty

Raport- reakcja buzera
pilota po dwukrotnym
nacisnieciu przycisku
pilota

Reakcja buzera pilota po dwukrotnym nacisnieciu przycisku pilota: po pierwszym bu-
zera i biafej diody LED - buzer i LED pilota potwierdza dotarcie rozkazu, po drugim
buzera i biatej diody LED - buzer i LED pilota informuje o stanie kanatu 1 + kanatu 2 +
WEJ, po trzecim sygnale - stan kanatu 1 + kanatu 2, po czwartym - stan kanatu 1 +
WEJ, po piatym - stan kanatu 2 + WEJ, po szostym - stan kanatu 1, po siodmym -
stan kanatu 2, po 6smym - stan WEJ,

Siedem krotkich
sygnatow buzera i biatej
diody LED pilota,

Reset

Naci$niecie przycisku po pierwszym bfysku diody LED - RESET 1. Masa na wejsciu
WEJ oznacza wtgczone/ aktywne urzgdzenie - NO, 2. Tryb wyjscia przekaznikowego
- Mono 3s, 3. Tryb Wyjscie WYJ - tranzystorowego - Mono 3s - NO, 4. Pamig¢ pilotow
skasowana, 5. STATUS - zwraca buzerem pilota dotarcie rozkazu, 5. Raport - zwraca
buzerem pilota stan kanatu 1 + kanatu 2 + WEJ,

7. Wyprowadzenia

9. Gwarancja

_

IN_OUT DISTANCE CONTROL

Szczegbty dotyczace gwarancji znajdujg sie na karcie gwaran-
cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.

Zabrania sig wyrzucania tego urzadzenia razem z odpadami
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domowymi. Wedtug dyrektywy 2012/19/UE (WEEE II) obowig-
zujacej w UE, to urzadzenie podlega selektywnej zbiorce.

UPROSZCZONA DEKLARACJA ZGODNOSCI UE:

Proxima sp.j. niniejszym o$wiadcza, ze zestaw IN_OUT
DISTANCE CONTROL jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE.
Petny tekst zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym

+12-24V AC/DC

adresem internetowym: www.proxima.pl w zaktadce - do po-

brania.
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. Wejdz na YouTube i wpisz:

8. Dane techniczne . )

1o Nazwa Wartose Uwagi Ml Proxima In-Out Distance
1 | Zasilanie 12- 24V AC/DC PR( .)XI M A
2 | Poborpradu | max. 60mA przekaznik wtgczony
3 | Wyjscie PK 24V-1A przekaznik NO/NC FreEcTRONICS Proxi .
4 | Wyjscie WYJ | 100mA/24V | tranzystor OC ~ rroxima Sp.J.
5 |WEJscie 0-30V max. 3mA 87-100 Torun, ul. Polna 23a
6 | Czestotliwos¢ | pasmo 434MHz | modulacja F tel. 56 660 2000, www.proxima.pl




