Sterownik Radiowy KOD STALY NWST1 i NWST2

Rodzina sterownikow wspotpracujaca z pilotami z kodem statym (433,92MHz) np. FLO, CAME TAM,
CAME TOP, BENINCA T2WK, T4WK, CHAMBERLAIN (kod staty), PORTOS, YOODA i wiele, wiele innych.
Dodatkowo akceptuje piloty z kodem zmiennym z uktadem HCS. Jedno lub dwa wyj$cia przekaznikowe,
27 lub 909 przyciskow pilotow, 12-24V AC/DC, buzer.

Najwazniejsze zalety:

© jeden NWST1 / dwa NWST2 kanaty przekaznikowe + buzer,

@ trzy tryby pracy:
- bistabilny z resetem,

© narynku istnieje wiele systeméw kodowania statego. W celu
zapewnienia duzej szybkosci reakcji na pilota, oraz petnej
analizy kodu pilota, sterowniki wykonywane sg w kilku wer-
sjach kodowych:

P - popularne piloty takie jak NICE FLO, CAME TAM, CAME TOP,
BENINCA T2WK, T4WK, itp,

| - piloty importowane - gtéwnie z Chin, Erreka,

Y - piloty do rolet marki YOODA i PORTOS,

U - piloty USA Chamberlain - LiftMaster - Motor Lift, Modele
4330E 4332E, 4333E, 4335E, 4335EML itp,

@ dodatkowo sterownik akceptuje statokodowo piloty z kodem
zmiennym z uktadem HCS,

© mozna usuna¢ pojedynczy przycisk pilota, pilot z usuwanym
przyciskiem musi by¢ dostepny,

@ odbiornik superheterodynowy,

zasilanie 12-24V AC/DC (napiecie state lub zmienne),

3 akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - inaczej

dla kanatu nr 1inr2,

© informacja akustyczna o liczbie zarejestrowanych przyciskow
pilotow,

© otwor montazowy - skuteczny montaz jednym wkretem na-
wet na powierzchni kulistej lub opaska zaciskowa,

© po wigczeniu zasilania sterownik podaje buzerem rozmiar
pamieci przyciskow pilotow - 27 lub 909, a nastgpnie po
chwili numer wersji kodowej:
1 sygnat buzerem - wersja P ,
2 sygnaty buzerem - wersja |,
3 sygnaty buzerem - wersja Y ,
4 sygnaty buzerem - wersja U ,

1. Dziatanie sterownika

Naci$niecie zarejestrowanego przycisku pilota wtacza/zmienia

stan przekaznika kanatu/kanatow.

Kazdy kanat moze pracowa¢ w jednym z trzech trybow:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwusekundowe naciskanie

pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne, gdy operujac

pilotem nie widzimy reakcji, albo chcemy zsynchronizowaé dwa

kanaty bistabilne) - po naci$nigciu pilota przekaznik zmienia stan,

- monostabilny - po naci$nigciu przycisku pilota przekaznik
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pozostaje witgczony przez zaprogramowany czas 1-999s, naci-
$niecie przycisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony, wytacza go,
- TDJN (Tak Dtugo Jak Naciskasz) — przekaznik pozostaje wia-
czony tak dtugo jak naciskamy przycisk pilota + 0.5s.

Czas 0.5s stuzy do eliminacji przerwy w dziataniu przekaznika
wywotanego chwilowg utratg zasiegu.

2. Rejestrowanie przyciskow pilotow, kaso-
wanie przyciskow pilota

W stanie normalnej pracy krétko nacisnac przycisk na ste-
rowniku. Potwierdzeniem jest jeden sygnat buzera. Od tego
momentu sterownik czeka 5s na rejestracje przycisku pilota
w kanale nr 1 - punkt 2.1.

Ponowne krotkie nacisnigcie przycisku na sterowniku potwier-
dzane jest dwoma sygnatami buzera.

Od tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracje przycisku
pilota w kanale nr 2 (tylko model NWST2) - punkt 2.1.

Kolejne krotkie nacisnigcie przycisku na sterowniku potwierdza-
ne jest trzema sygnatami buzera i od tego momentu sterow-
nik czeka 5s na wyrejestrowanie przycisku pilota ze sterownika
- punkt 2.2.



2.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow
W ciggu 5s nacisnaé przycisk pilota majacego sterowaé wybranym
kanatem. Pojedynczy sygnat buzera potwierdza rejestracie pilota.

2.2. Aby wyrejestrowa¢ dostepny przycisk pilota z pamieci
sterownika nalezy nacisnag¢ przycisk pilota, ktory ma zosta¢ usunie-
ty. Kasowanie potwierdzane jest przediuzonym sygnaftem buzera.
Po skasowaniu przycisku pilota sterownik czeka 5s na nacisnie-
cie kolejnego przycisku pilota, gra hymn kibica, podaje akustycz-
nie liczbe zarejestrowanych przyciskéw pilotow i przechodzi do
normalnej pracy.

Sterownik o pojemnosci 27 przyciskow pilotow

Informacje o liczbie zarejestrowanych przyciskow pilotow stanowig
dwie grupy sygnatow buzera sterownika rozdzielone krétka przerwa.
Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej i drugiej grupie. Liczba
sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (dziesigtki), liczba
sygnatow w drugiej grupie to druga cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem.
Np: dwa krotkie sygnaty, a potem dtugi oznacza liczbe 20.
Sterownik o pojemnosci 909 przyciskow pilotow

Informacie o liczbie zarejestrowanych przyciskéw pilotow stano-
wig trzy grupy sygnatéw buzera sterownika rozdzielone krotkg
przerwa.

Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej, drugiej i trzeciej grupie.
Liczba sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki), licz-
ba sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiatki), a liczba
sygnatow w trzeciej grupie to trzecia cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym sygnatem.
Np: dwa krotkie sygnaty, a potem dtugi oznacza liczbe 20.

3. Konfigurowanie sterownika

Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przycisku
na sterowniku i sygnatéw buzera w dwoch / trzech grupach.

W stanie normalnej pracy, nacisna¢ i przytrzymac przycisk ste-

rownika -

- po 4s ustyszymy jeden sygnat buzera,

- po kolejnych 4s ustyszymy dwa sygnaty buzera,

(tylko model NWST2),

- po 4s kolejnych ustyszymy trzy sygnaty buzera,

Zwolnienie przycisku na sterowniku:

- po jednym sygnale buzera - ustawienia trybu pracy

kanatu nr 1 - punkt 3.1.,

- po dwdch sygnatach buzera - (tylko model NWST2) ustawie-
nia trybu pracy kanatu nr 2 - punkt 3.1.,

- po trzech sygnatach buzera - przywrocenie ustawien fabrycz-
nych i kasowanie pamigci pilotow, punkt 3.2.

Konfiguracja odbiornika dwukanatowego NWST2
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Konfiguracja odbiornika jednokanatowego NWST1
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3.1. Tryb pracy kanatu nr 1 i nr 2 (nr 2 tylko model NWST2)
Kanat nr 1 W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac
przycisk na sterowniku, gdy ustyszymy pojedynczy sygnat bu-
zera, zwolni¢ przycisk - punkt 3.1.1.

Kanat nr 2 (tylko model NWST2). W stanie normalnej pracy na-
cisna¢ i przytrzymaé przycisk na sterowniku, a gdy ustyszymy po-
jedynczy sygnat buzera, a nastepnie podwajny sygnat buzera,
zwolni¢ przycisk - punkt 3.1.1.

3.1.1 Dalej sterownik generuje dwa krotkie i jeden dtugi sygnat
buzera. Naciéniecie przycisku sterownika po pierwszym krot-
kim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny kanatu, naciéniecie
przycisku sterownika po drugim krotkim sygnale buzera wybiera
tryb TDJN. Po trzecim diugim sygnale buzera sterownik ocze-
kuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu
monostabilnego (001-999s) przyciskiem sterownika.

Przykfad: Ustawmy czas kanafu 302s.



Po trzecim dtugim sygnale nacisna¢ krétko trzy razy przycisk na
sterowniku (pierwsza cyfra 3). Poczekaé, buzer krétko zasygnali-
zuje akceptacije pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolni¢ przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - zostata wpro-
wadzona trzecia cyfra 2.

Po chwili sterownik podaje akustycznie wprowadzony czas.

Informacje stanowig trzy grupy sygnatéw buzera karty rozdzie-
lone krotka przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w pierwszej,
drugiej i trzeciej grupie.

Liczba sygnatow w pierwszej grupie to pierwsza cyfra (setki se-
kund), liczba sygnatéw w drugiej grupie to druga cyfra (dziesiat-
ki sekund), a liczba sygnatow w grupie trzeciej to trzecia cyfra
(sekundy). Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym
sygnatem.

Np: trzy krotkie, dfugi, a potem dwa krotkie sygnaty buzera

oznacza ustawiony czas monostabilny na 302s.

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny lub TDJN, to sterownik gra
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny, to sterownik podaje
czas monostabilny - gra hymn kibica i przechodzi do normainej pracy.

3.2. Reset sterownika

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a nastepnie gdy
ustyszymy trzy krotkie sygnaty buzera, zwolni¢ przycisk. Nastep-
nie nacisng¢ przycisk po pierwszym sygnale buzera. Pamigt
przyciskow pilotéw zostata skasowana i zostaty przywrocone
ustawienia fabryczna - kanat / kanaty sterownika pracujg jako
monostabilne 1s -. Po chwili hymn kibica sygnalizuje przejscie
sterownika do normalnej pracy.

Rejestrowanie przyciskow pilotow, kasowanie przyciskow pilota - odbiornik jednokanatowy NWST1

Przycisk nacisnigty Buzer Funkcja
raz krotko jeden sygnat Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr 1
drugi raz krétko potrojny sygnat | Kasowanie nacisnietego przycisku pilota

Konfiguracja - odbiornik jednokanatowy NWST1
Przycisk zwolnionypo:  Funkcja Opis

Jedenkrotki sygnat buzera, | Tryb kanatu nr 1
potem trzy sygnaty

nacisniecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu, po drugim krétkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik ocze-
kuje na wprowadzenia czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Trzy krétkie sygnaty buzera, | Reset
potem jeden

nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamigci pilotow
i przywrdcenie ustawien fabrycznych

Rejestrowanie przyciskow pilotow, kasowanie przyciskow pilota - odbiornik dwukanatowy NWST2

Przycisk nacisnigty Buzer Funkcja

raz krétko jeden sygnat

Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale nr 1

drugi raz krétko

podwajny sygnat | Rejestrowanie nacisnigtych przyciskéw pilota w kanale nr 2

trzeci raz krotko potrojny sygnat

Kasowanie nacisnigtego pilota

Konfiguracja - odbiornik dwukanatowy NWST2

Przycisk zwolnionypo:  Funkcja Opis

Jednym sygnale buzera, | Trybkanatu nr 1 | nacisniecie przycisku po pierwszym krétkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny

potem trzy sygnaty kanatu, po drugim krétkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik ocze-
kuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Dwa sygnaty buzera, Trybkanatu nr2 | nacisniecie przycisku po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny

potem trzy sygnaty kanatu, po drugim krotkim wybiera tryb TDJN, a po trzecim dtugim sterownik ocze-

kuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego (001-999s)

Trzy sygnaty buzera, potem | Reset
jeden

nacisnigcie przycisku po pierwszym sygnale buzera - kasowanie pamigci pilotow
i przywrécenie ustawien fabrycznych




4. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartos¢ Uwagi

1 | Zasilanie 12v-24V napiecie state lub
AC/DC zmienne

2 | Pobor pradu 10mA przekazniki wytaczone

Wyjscia/wyjécie | 24V-1A przekazniki NO
4 | Czestotliwos¢ | 433.92MHz  |modulacja ASK

5. Wyprowadzenia
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6. Ustawienia fabryczne
Kanat / kanaty sterownika pracujg jako monostabilne 1s.

Proxima jest niezaleznym producentem automatyki bramo-
wej. Nazwy innych producentéw zostaty uzyte wytacznie w celu
wyjasnienia przeznaczenia produktu Proxima.

7. Gwarancja

Szczegoty dotyczace gwarancji znajdujg si¢ na karcie gwaran-
cyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
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