Sieciowy Retransmiter LN_PR z Przekaznikiem Radiowym

Zasilanie 230V AC, jeden kanat RETRANSMISYJNY, jeden kanat PRZEKAZNIKOWY 3A/230V AC, 819 pilotow,
odczyt pozycii zarejestrowanego pilota, kasowanie pilota bez jego obecnosci.

UWAGA. Obie anteny moga znajdowac si¢ pod napigciem
230V AC. W zadnym razie nie nalezy ich skracac.

230VAC

UWAGA. Poniewaz retransmitowane sygnaty moga dotrze¢
do odbiornika koncowego w réznym czasie i w najmniej ko-
rzystnym przypadku tyle razy, ile jest retransmiteréw, Produ-
cent, aby unikna¢ niespodziewanej reakcji odbiornika konco-
wego, zdecydowanie zaleca sie uzycie odbiornika koncowego
ze zmiennym kodem - naturalnie eleminujagcym wielokrotnie
powtarzane transmisje.

Najwazniejsze zalety:
@ kanat RETRANSMISYJNY

© powtarza radiowo odebrane przez sterownik polecenie
z pilota uzytkownika, po programowanym czasie opdznie-
nia retransmisji: od 1s do 10s,

© dwa tryby retransmisji:
- przekazywane sg tylko odebrane polecenia zarejestro-
wanych pilotow w kanale retransmisyjnym,
- przekazywane sg wszystkie odebrane polecenia pilotow,

© przycisk SR - wysyta sygnat testujacy jakos¢ potaczenia
z ewentualnymi pozostatymi RETRANSMITERAMI,

© kanat PRZEKAZNIKOWY - obcigzalnoé 3A/230V AC,

© dwa tryby pracy:
- bistabilny,
- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

@ przycisk S1 - dziata jak zarejestrowany w kanale przekaz-
nikowym przycisk pilota,

@ odbiornik superheterodynowy,

© kilka przyciskow lub kombinacja przyciskow kazdego pilota,
moze sterowa¢ kanatem przekaznikowym,

© 819 pilotow do wspélnego wykorzystania w kanale przekaz-
nikowym (piloty zmiennokodowe SYSTEMOWE) i retrans-
misyjnym (wszystkie piloty z uktadem HCS 433.92MHz),

@ kasowanie pilota bez jego obecnosci,

© zarejestrowanym pilotem mozna optycznie - diodg LED
sterownika, odczytac jego pozycje w sterowniku,

© po wigczeniu zasilania sterownik podaje diodg LED pojem-
no$¢ pamieci pilotow - 819,

@ zasilanie 230V AC,

Kanat przekaznikowy obstuguje zmiennko-
dowo piloty z systemem Proxima.

1. Dziatanie sterownika

Sterownik funkcjonalnie sktada si¢ z jednego kanatu re-
transmitera i jednokanatowego przekaznika radiowego.
1.1. Dziatanie retransmitera. Retransmiter zawiera od-
biornik i nadajnik radiowy. Po odebraniu polecenia z pilo-
ta obstugiwanego przez sterownik (pilot z uktadem HCS
433.92MHz), po ustawionym op6znieniu wysyta kopie ode-
branego polecenia pilota.

Zadaniem retransmitera jest zwigkszenie zasiegu dziatania
pilota uzytkownika, w tym réwniez usunigcie martwych stref
w jego dziataniu. W tym celu mozna uzy¢ kilku retransmiteréw.
W takim przypadku, nalezy jednak ustawi¢ inny czas opoz-
nienia retransmisji dla kazdego z retransmiteroéw, aby
retransmitowane sygnaty wzajemnie si¢ nie zaktocaty. Czas
opoznienia mozna ustawi¢ w zakresie 1-10s. Op&znienie
retransmisji 0znacza niestety réwniez opdznienie reakcji na
polecenie z pilota.

Retransmiter w zalezno$ci od konfiguracji moze przekazy-
wac: albo tylko polecenia pilotow, ktore sg zarejestrowane
w kanale retransmitera, albo wszystkich pilotow obstugiwa-
nych przez sterownik.

Naciskanie przez 2s przycisku SR powoduje wystanie przez
retransmiter dziesigciu radiowych sygnatow testowych, ktore
moga by¢ odebrane przez ewentualne pozostate retransmi-
tery. Retransmiter po odebraniu sygnatow testowych przez 5
minut (lub do krotkiego nacisnigcia przycisku SR retransmi-
tera, ktory odebrat sygnat) diodg LED sterownika pokazuie,
ile sygnatow testowych odebrat - od 0 do 10 btyskéw diody
LED. 10 btyskéw oznacza, ze retransmiter odebrat wszystkie
sygnaty testowe - dobra tacznos¢ radiowa.

1.2. Dziatanie odbiornika. Nacisnigcie zarejestrowa-
nego przycisku (lub dowolnej zarejestrowanej kombina-
cji przyciskow) pilota wgcza/zmienia stan przekaznika.
Naci$niecie facznika S1 dziata jak naci$nigcie zarejestro-
wanego przycisku pilota. Odbiornik moze pracowa¢ w
jednym z dwach trybow:

- tryb bistabilny - po naciénigciu pilota przekaznik trwale
zmienia stan na przeciwny,

- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozo-
staje wigczony przez zaprogramowany czas 1- 999s, na-
ci$niecie przycisku pilota, gdy przekaznik jest wigczony,
wyfacza go.



1.3. Zdalna informacja o pozycji zarejestrowanego
pilota w sterowniku

Znajomos¢ pozycji zarejestrowanego pilota w sterowniku
umozliwia usuniecie pilota ze sterownika bez jego obec-
noSci (np. pilota zgubionego). Nalezy nacisng¢ i trzymac
niezarejestrowany przycisk lub niezarejestrowang
kombinacjg przyciskow zarejestrowanego pilota.

Jezeli pilot nie jest retransmitowany, to po 3s naciskania
przycisku pilota dioda LED btyska trzycyfrowa pozycje pilo-
ta w sterowniku - punkt 2.

Jezeli pilot jest retransmitowany, to informacja o jego pozy-
cji w sterowniku pojawia sie dopiero po czasie opoznienia
i zakonczeniu retransmisji, nie szybciej jednak niz po 3s.
Mozna réwniez lokalnie uzyskac pozycie pilota - punkt 5.1.

2. Trzycyfrowe informacje diodg LED
Informacje stanowig trzy grupy mignie¢ diody LED sterow-
nika rozdzielone krotkg przerwa.

Nalezy liczy¢ mignigcia diody LED w pierwszej, drugiej i
trzeciej grupie. llo$¢ mignie¢ w pierwszej grupie, to pierw-
sza cyfra (setki), ilos¢ mignie¢ w drugiej grupie, to druga
cyfra (dziesiatki), a ilo$¢ mignie¢ w grupie trzeciej, to trze-
cia cyfra (jednostki).

Zero sygnalizowane jest pojedynczym przedtuzonym wta-
czeniem diody LED.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich btyskéw dio-
dy LED, oznacza liczbe 205.

W zaleznosci od sytuacii liczba 205 oznacza:

- pilota zarejestrowanego na pozycji 205,

- 205 zarejestrowanych pilotow,

- lub czas monostabilny kanatu 205s.

Mozliwe pozycje pilotow w sterowniku: 001- 819.
Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotéw w sterowniku:
000-819. Mozliwe czasy monostabilne kanatow: 001- 999.

3. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej
Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk PRG na sterowniku
(pierwsza cyfra 3). Poczekac, az dioda LED krotko bfy$nie
potwierdzajac zakoriczenie wprowadzania pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzymac przycisk PRG na sterowniku, az do
momentu krétkiego btysku diody LED, a nastgpnie zwolni¢
przycisk PRG. Zostata wprowadzona druga cyfra pozycji
pilota - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk PRG na sterowniku -
trzecia cyfra 2.

W zaleznosci od sytuacii, wprowadzona liczba 302, oznacza:
- che¢ skasowania pilota zarejestrowanego na pozycji 302,
- che¢ ustawienia czasu monostabilnego na 302s.
Mozliwe wprowadzane liczby to 001- 999.

4. Rejestrowanie i kasowanie pilotow
W stanie normalnej pracy krotko nacisna¢ przycisk PRG

na sterowniku. Potwierdzeniem jest jeden krotki btysk
diody LED. Od tego momentu sterownik czeka 5s na reje-
stracje pilota w kanale nr 1 przekaznikowym - punkt 4.1.

Ponowne krotkie naci$niecie przycisku PRG na sterow-
niku potwierdzane jest dwoma btyskami diody LED i od
tego momentu sterownik czeka 5s na rejestracie pilota w
kanale retransmitera - punkt 4.1.

Ponowne krotkie nacinigcie przycisku PRG na sterow-
niku potwierdzane jest trzema btyskami diody LED i od
tego momentu sterownik czeka 5s na wyrejestrowanie pi-
lota ze sterownika - punkt 4.2.

4.1. Rejestracja przyciskow pilota/pilotow

W ciggu 5s nacisna¢ przycisk/kombinacjg przyciskow pi-
lota majacego sterowaé¢ kanatem lub podlega¢ retransmi-
sji. Btysk diody LED oznacza rejestracje przycisku pilota.
Zarejestrowany pilot przedtuza czas czekania na rejestra-
cje nastepnego pilota 0 5s. Po 5s sterownik btyska dioda
LED hymn kibica, podaje diodg LED liczbg zarejestrowa-
nych pilotow (punkt 2) i przechodzi do normalnej pracy.

4.2. Aby wyrejestrowa¢ dostepnego pilota z pamigci
sterownika, nalezy nacisna¢ dowolny (nawet niezareje-
strowany) przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie
potwierdzane jest btyskiem diody LED.

Po skasowaniu pilota sterownik czeka 5s na skasowanie
kolejnego pilota, gra hymn kibica, podaje dioda LED liczbe
zarejestrowanych pilotow (punkt 2) i przechodzi do nor-
malnej pracy.

5. Konfigurowanie sterownika
Programowanie sterownika odbywa si¢ przy pomocy
przycisku PRG i diody LED.

W stanie normalnej pracy, nacisnac i przytrzymac przycisk

PRG na ptytce sterownika:

- po 4s zobaczymy dtugi btysk diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy krotki btysk diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy dwa krotkie biyski diody LED,

- po kolejnych 4s zobaczymy trzy krotkie btyski diody LED.

Zwolnienie przycisku PRG na sterowniku:

- po jednym dtugim btysku - odczyt pozycii pilota w ste-
rowniku i kasowanie niedostepnego indywidualnego
pilota - punkt 5.1,

- po jednym krotkim btysku diody LED - ustawienia
trybu pracy kanatu nr 1 przekaznikowego - punkt 5.2,

- po dwach krotkich btyskach diody LED - ustawienia
trybu pracy kanatu retransmitera - punkt 5.3,

- po trzech krotkich btyskach diody LED - przywrdcenie

ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci pilotéw, punkt 5.4

5.1. Odczyt pozyciji w sterowniku dostgpnego pilota,

kasowanie pojedynczego niedostepnego pilota
W stanie normalnej pracy nacisnaé i przytrzymac przycisk



PRG na sterowniku, a gdy po 4s zobaczymy dtugi bfysk
diod LED, zwolni¢ przycisk PRG. W ciggu 15s mozna za-
czaé odczyt pozycji dostepnego pilota, albo kasowanie
indywidualnego niedostgpnego pilota.

Po nacisnieciu przycisku zarejestrowanego pilota,
sterownik podaje pozycje pilota (punkt 2).
Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota po-
lega na wprowadzeniu jego pozycji (wprowadzeniu liczby
trzycyfrowej) w sterowniku przyciskiem PRG w sposdb
opisany w punkcie 3.

Po wprowadzeniu pozycji pilota przyciskiem PRG, ste-
rownik diodg LED podaje wprowadzong pozycje pilota do
skasowania (punkt 2).

Jezeli podana pozycja diodg LED jest zgodna z pozycja
pilota, ktorego chcemy skasowag, nalezy w ciagu 3s krot-
ko nacisng¢ przycisk PRG sterownika - potwierdzeniem
skasowania pilota jest dtugi btysk diody LED.

Jezeli podana pozycja diodg LED nie jest poprawna, to nie
nalezy naciska¢ przycisku PRG sterownika, a po trzech
sekundach podwdjny btysk diody LED zacheca do po-
nownego skasowania lub odczytu pilota.

Po skutecznym lub nieskutecznym kasowaniu pilota, moz-
na ponownie w ciggu 15s odczyta¢ pozycje dostepnego
pilota, albo rozpoczaé kasowanie niedostepnego pilota o
znanej pozyciji.

5.2. Tryb pracy kanatu przekaznikowego

Sterownik generuje jeden krétki i jeden dtugi sygnat dioda
LED. Nacisniecie przycisku PRG po:

- pierwszym krotkim btysku diody LED wybiera tryb bi-
stabilny kanatu,

- drugim dtugim btysku diody LED sterownik oczekuje
na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego czasu trybu
monostabilnego (001-999s), punkt 3.

Jezeli zostat wybrany tryb bistabilny, to sterownik btyska
hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy.

Jezeli wprowadzony zostat czas monostabilny to sterow-
nik podaje czas monostabilny - (punkt 2), btyska hymn
kibica i przechodzi do normalnej pracy.

5.3. Tryb pracy kanatu retransmitera

Sterownik generuje jeden dtugi, jeden podwajny a po-
tem dziesiec krotkich btyskéw diodg LED. Nacisniecie
przycisku PRG po:

- pierwszym dtugim - retransmitowane sg tylko piloty
zarejestrowane w kanale retransmitera (system Proxima),
- drugim podwaojnym wszystkie piloty HCS,

- potem 10 krotkich btyskow - nacisnigcie przycisku po
np. pigtym btysku z 10 krétkich, oznacza ustawienie op6z-
nienia retransmisji na 5s,

5.4. Reset sterownika

Nacisnigcie przycisku PRG po pierwszym biysku -

przywrocenie ustawien fabrycznych i kasowanie pamieci
pilotéw. Nastepnie hymn kibica diodg LED sygnalizuje
przejscie sterownika do normalnej pracy.

6. Wyprowadzenia

—/ Sterownik LN_ PR 230VAC
max 3A

T T -

7. Dane techniczne

Lp Nazwa Wartos¢  Uwagi

1 |Zasilanie 230AC/50Hz |+/- 10%

2 |Poborpragdu  (12mA/0.6W |przekaznik wytaczony

3 |Wyjscie LN_PR [3A/230V AC |bezpotencjatowe styki NO
4 |Czestotliwos¢  |433.92MHz

8. Ustawienia fabryczne

Kanat przekaznikowy sterownika pracuje jako monostabilny
1s. Retransmiter retransmituje tylko piloty zarejestrowane w
kanale retransmitera, zwtoka retransmisji 1s.

UWAGA. Obie anteny moga znajdowa¢ sig pod napieciem
230V AC. W zadnym razie nie nalezy ich skracac.

Zaciski S1 i SR moga znajdowac sig pod napigciem 230V
AC.



Przycisk PRG
nacisniety:

Dioda LED

Funkcja

dy LED, potem jeden

raz krétko jeden blysk Rejestrowanie naciénigtych przyciskow pilota w kanale nr 1 przekaznikowym
drugi raz krétko podwajny btysk Rejestrowanie nacisnigtych przyciskow pilota w kanale retransmitera
trzeci raz krotko potrojny bfysk Kasowanie naci$nigtego pilota
:;f&ﬂ;';; ?,s: Funkcja Opis
Jeden dtugi Odczyt pozyciji pilota | po naciénigciu zarejestrowanego pilota, sterownik dioda LED podaje nr jego pozycji,
biysk diody LED Kasowanie pilota | wprowadzi¢ pozycje pilota przyciskiem PRG, sterownik diodg LED podaje wprowa-

0 znanej pozyciji dzong pozycje, potem krétkie nacisniecie przycisku PRG - kasuie pilota,
Jeden krotkibtysk Tryb pracy kanafu nr 1 | nacisniecie przycisku po pierwszym btysku diody LED wybiera tryb bistabilny kanatu,
diody LED, po drugim dtugim sterownik oczekuje na wprowadzenie czasu trybu monostabilnego
potem dwa btyski (001-999s),
Dwa krotkie blyski diody | Tryb pracy kanatu re- | naciéniecie przycisku po pierwszym diugim - retransmitowane sg tylko piloty zare-
LED, transmitera jestrowane w kanale retransmitera, po drugim podwaéjnym wszystkie piloty HCS,
potem 12 btyskow potem 10 krotkich btyskow - nacisnigcie przycisku po np. pigtym btysku z 10 krot-

kich, oznacza ustawienie opdznienia retransmisji na 5s,

Trzy krotkie btyski dio- | Reset naciénigcie przycisku po pierwszym btysku diody LED - kasowanie pamieci pilotow

i przywrocenie ustawien fabrycznych,

9. Gwarancja

Szczegoty dotyczace gwarancii znajduja sig na karcie gwarancyjnej oraz na stronie www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.
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