15. Czytnik transpondera

15.1.Dziatanie czytnika

W zasilanym czytniku (12VDC), dioda czerwona LED $wieci
Swiattem ciggtym.

Zblizenie transpondera sytemu UNIQUE, powoduje wystanie
przewodami DO i D1 numeru transpondera protokotem Wiegand.
Transmisje potwierdza buzer, oraz wytgczenie na chwilg czerwo-
nej diody LED i wigczenie na chwilg zielonej diody LED.

152.Konfiguracja czytnika
Przewod szary niedotaczony, ustawia transmisje numeru trans-
pondera protokotem Wiegand 26.

Przewdd szary zwarty z masa, ustawia transmisje numeru
transpondera protokotem Wiegand 34.

Zwarcie przewodu
czas trwania zwarcia.
Zwarcie przewodu nhiebieskiego z masa, wytacza czerwong
diode LED, a zatacza zielong diode LED w czytniku na czas trwa-
nia zwarcia.

z masg, wiacza buzer w czytniku na

16.wyprowadzenia czytnika
Czerwony +12VDC

Masa

Zielony DO Wiegand Tx
‘Bia’fy D1 Wiegand Tx‘
Niebieski LED L

Czarny

Szary Wiegand 26 lub 34 _L_

17.Dane techniczne czytnika

Lp Nazwa Wartosé Uwagi

1 |Zasilanie 12V DC napiecie state

2 |Pobor pradu 30 mA transponder nieobecny
40 mA transponder obecny

3 |Kodowanie Wiegand 26 lub 34

4 | Transponder UNIQUE 125kHz

5 |Wymiary 115x75x20  |mm

6 |Szczelnosc IP65
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18.Gwarancja
Producent jest przekonany, ze urzadzenie bedzie funkcjo-
nowafo poprawnie przez wiele lat. Jezeli w ciggu trzech
lat od daty wydania wystapig usterki w jego dziataniu
zostang one bezptatnie usunigte. Odpowiedzialno$¢ pro-
ducenta jest ograniczona do wysokosci wartosci urza-
dzenia. Gwarancja na sprzedany towar konsumpcyjny nie
wytgcza, nie ogranicza ani nie zawiesza uprawnien ku-
pujacego wynikajacych z niezgodnosci towaru z umowa.
Zgodnie z przepisami Ustawy ZSEiE z lipca 2005r.
E zabronione jest umieszczanie sprzetu z symbolem
przekreslonego kosza tacznie z innymi odpadami.
Zuzyte urzgdzenia nalezy odda¢ do punktu zbiera-
nia zuzytego sprzetu. Ogranicza to ilosci odpadéw, i pod-
nosi poziom odzysku i recyklingu. W sprzecie nie znajdujg
sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg szczegolnie nega-
tywny wptyw na $rodowisko i zdrowie ludzi.

ELECTRONICS

PRQOXIMA

Od biOﬂ'I i k_PT O PT Odbiornik sterowany Pilotem i Transponderem

Odbiornik Radiowy +
Odbiornik Wieganda
37x41x15 mm

Czytnik TRANSPONDEROW
115x75x20mm

3

L + BuzD1 oo ~ Zielony DO Wiegand Tx
Q Biaty D1 Wiegand Tx‘
G
<T
>
<
o
s Czamy  Masa
;Z | Czerwony +12VDC

Zasilacz 12/24AC/DC na 12VDC, 57x20x12mm

1.Przeznaczenie

Odbiornik OPT jest elementem automatyki bramowej i kon-
troli dostepu.
Odbiornik OPT w automatyce bramowej umozliwia otwiera-
nie bramy pilotem i transponderem.
W kontroli dostepu wiasciciel otwiera pomieszczenie
transponderem, go$¢ naciskajac przycisk BUZ, buzerem
w odbiorniku informuje witasciciela o wizycie , a wiasciciel
wygodnie bez podchodzenia do drzwi, pilotem otwiera elek-
trozamek.
Pobudzenie przekaznika nastepuje po odebraniu zareje-
strowanego przycisku pilota radiowego, lub po zblizeniu do
czytnika transponderowego zarejestrowanego transponde-
ra. Czytnik transponderéw komunikuje sig z odbiornikiem
protokotem Wieganda. Transmisje radiowe mogg korzysta¢
z kodu zmiennego. Czytnik transponderowy i odbiornik ra-
diowy przeznaczone sg do pracy z zasilaniem 12VDC. Po-
niewaz w automatyce bramowej najczesciej korzysta sie z
napiecia 24VAC lub 24DC w komplecie moze znajdowac sie
zasilacz zamieniajacy napiecie 24VDC/AC na 12VDC.

2.Zalety

© 909 (piloty+transpondery ) = zmiennokodowe piloty KeeLog
SYSTEMOWE + (opcja programowana) piloty innych produ-
centoéw z uktadem HCS pracujacego w pasmie 433.92MHz
- analizowana jest cze$¢ stafa transmisji (28 z 66 bitow - po-
nad 250mIn kombinacji),

@ dwa tryby przekaznika:

- bistabilny z resetem, (reset - dwu-sekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy
operujac pilotem nie widzimy reakcji),

- monostabilny 1-999s, z rozdzielczoscig 1s,

> kasowanie pilota i transpondera) bez jego obecnosci,

> odbiornik superheterodynowy, do 200m zasiegu,

> zasilanie 12-24V AC/DC,

> mozna zarejestrowa¢ nawet 4 przyciski i 10 kombinaciji przy-

ciskow pilota cztero-przyciskowego i dwa przyciski i jedng
kombinacje przyciskow pilota dwu-przyciskowego,

@ akustyczne potwierdzanie odebrania sygnatu pilota - jeden sy-
gnat buzerem dla zmiennokodowego SYSTEMOWEGO i dwa
sygnaty buzerem dla pilota nieSYSTEMOWEGO z HCSem,

@ akustyczne potwierdzanie odebrania transpondera - trzy sy-
gnaty buzerem,

@ odbiornik rejestruje automatycznie wykrywa i moze rejestro-
wac Kody Wieganda - od Wiegand 26 do Wiegand 64,

@ zarejestrowanym pilotem lub transponderem mozna aku-
stycznie odczytac jego pozycje w sterowniku,

& zarejestrowanym pilotem mozna zdalnie sklonowa¢ pilota,

© po wigczeniu zasilania sterownik podaje buzerem tryb pracy
(dwa krotkie sygnaty to Odbiornik) , apotem rozmiar pamieci
pilotow + transpondery = 909,

© podstawowym systemem zmiennokodowym jest system
PROXIMA, ale jest mozliwo$¢ wykonania odbiornika OPT row-
niez na inne systemy zmiennokodowe (ponad 20 systeméw),

@ dodatkowo akceptowane systemy, analizowane statokodowo

to: Gorke, Elmes, Satel, CAMESpace, DTM, NiceSmilo, BFT

-Mitto, Tytan, SEO, Beninca TO.GO i TWK, FAAC FIX, FAAC

RC, Wisniowski, Inel, Solo,Tousek, Key i wiele, wiele, innych

OO




3. Dziatanie

3.1. Wykrycie zarejestrowanego transpondera lub odebranie
transmisji zarejestrowanego przycisku (lub dowolnej zarejestrowa-
nej kombinacji przyciskow) pilota wiacza/zmienia stan przekaznika.
Przekaznik moze pracowa¢ w jednym z dwéch trybow:

- tryb bistabilny z resetem (reset - dwu-sekundowe naciskanie
pilota wymusza wytaczenie przekaznika - wygodne gdy operujac
pilotem nie widzimy reakcji) - po nacisnigciu pilota przekaznik
zmienia stan,

- monostabilny - po naciénieciu pilota przekaznik pozostaje
wigczony przez zaprogramowany czas 1-999s, nacisnigcie przy-
cisku pilota, gdy przekaznik jest wtaczony, wytacza go.

3.2. Wykrycie zarejestrowanego transpondera i odebranie
transmisji zarejestrowanego pilota dla trybu bistabilnego,
monostabilnego, oraz dodatkowo wytaczenie przekaznika dla
trybu bistabilnego jest potwierdzane buzerem w sterowniku.
Odebranie zmiennokodowej transmisji pilota SYSTEMOWEGO
jest sygnalizowane jednym sygnatem buzera, pilota nieSYSTE-
MOWEGO jednym podwajnym sygnatem buzera, a transpondera
trzema krétkimi sygnatami buzera.

3.3. Podanie masy na wejscie BUZ wiacz buzer urzadzenia.

4. Trzycyfrowe informacje akustyczne
Informacje stanowig trzy grupy sygnatow buzera sterownika
rozdzielone krotkg przerwa. Nalezy liczy¢ sygnaty buzera w
pierwszej, drugiej i trzeciej grupie. llos¢ sygnatow w pierwszej
grupie to pierwsza cyfra (setki), ilo$¢ sygnatéw w drugiej grupie
to druga cyfra (dziesiatki), a ilo$¢ sygnatéw w grupie trzeciej to
trzecia cyfra (jednostki). Zero sygnalizowane jest pojedynczym
przedtuzonym sygnatem.

Np: dwa krotkie, dtugi, a potem pie¢ krotkich sygnatow buze-
ra oznacza liczbe 205. Dla sterownika w zaleznosci od sytuacji
liczba 205 oznacza: pilota / transpondera zarejestrowanego na
pozycji 205, 205 zarejestrowanych pilotéw / transponderow, lub
czas monostabilny kanatu 205s. Mozliwe pozycje w odbiorniku:
001- 909. Mozliwa liczba zarejestrowanych pilotow / transpon-
derow w sterowniku: 000-909. Mozliwe czasy monostabilne ka-
natow: 001- 999.

5. Wprowadzanie liczby trzycyfrowej

Przyktad: wprowadzenie liczby 302.

Nacisna¢ krotko trzy razy przycisk na sterowniku (pierwsza cyfra 3).
Poczeka¢, buzer krétko zasygnalizuje akceptacje pierwszej cyfry.

Nacisna¢ i przytrzyma¢ przycisk na sterowniku, az do momentu
krotkiego sygnatu buzera, a nastepnie zwolnic przycisk. Zostata
wprowadzona druga cyfra pozyciji pilota - zero.

Nacisna¢ krotko dwa razy przycisk na sterowniku - trzecia cyfra 2.
Wprowadzona liczba 302, oznacza cheé¢ skasowania pilota /
transpondera zarejestrowanego na pozycji 302, lub ustawienia
czasu monostabilnego dowolnego z kanatow na 302s. Mozliwe
liczby 001- 999.

6. Rejestrowanie i kasowanie pilotow i trans-
ponderow

6.1 Rejestracja przyciskow pilotow. W stanie normainej pra-
cy krotko raz nacisna¢ przycisk na sterowniku. Potwierdzeniem
jest jeden krotki sygnat buzera. W ciggu 5s nacisna¢ przyciski/
kombinacje przyciskow pilota. Pojedynczy sygnat buzera oznacza
rejestracje pilota w trybie zmiennokodowym, sygnat podwéjny w

systemie statokodowym. Zarejestrowany pilot przediuza czas cze-
kania na rejestracje nastepnego pilota 0 5s. Po 5s sterownik gra
hymn kibica, podaje akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow +
transponderéw (punkt4) i przechodzi do normalnej pracy.

6.2 Rejestracja transponderow. W stanie normalnej pracy naci-
snac raz krotko (jeden sygnat buzera) i drugi raz krétko przycisk
na sterowniku. Potwierdzeniem sg dwa krotkie sygnaty buzera.
W ciggu 5s przytozy¢ transponder do czytnika. Potrojny sygnat
buzera potwierdza rejestracje transpondera.

Zarejestrowanie transpondera przedfuza czas czekania na reje-
stracje nastepnego transpondera o 5s. Po 5s sterownik gra hymn
kibica, podaje akustycznie liczbe zarejestrowanych pilotow + trans-
ponderéw (punkt4) i przechodzi do normalnej pracy.

6.5 Odbiornik Usuwanie transponderow i pilotow. W stanie
normalnej pracy przycisk na sterowniku nacisnag raz krétko (1x bu-
zer), drugi raz krotko (2x buzer) i trzeci raz krétko. Potwierdze-
niem sg trzy sygnaty buzera. W ciggu 5s przytozy¢ transpon-
der do czytnika lub nacisna¢ dowolny (nawet niezarejestrowany)
przycisk zarejestrowanego pilota. Kasowanie pilota potwierdzane
jest dfugim sygnatem buzera, a transpondera potréjnym sygnatem
buzera.

7. Konfiguracja

Konfigurowanie odbywa si¢ przy pomocy przycisku i buzera.
7.1. Odczyt pozycji dostepnego pilota lub transpondera w
odbiorniku i kasowanie niedostgpnego indywidualnego pi-
lota / transpondera o znanej pozycji W stanie normalnej pracy
nacisna¢ i przytrzymac przycisk na sterowniku, a gdy po 3s usty-
szymy dtugi sygnat buzera, zwolni¢ przycisk. W ciggu 5s mozna
zacza¢ odczyt pozycji dostgpnego pilota transpondera, albo ka-
sowanie indywidualnego niedostepnego pilota Iub transpondera.

Po nacisnigciu przycisku zarejestrowanego pilota, lub po
odebraniu zarejestrowanego transpondera sterownik poda-
je pozycje pilota (punkt 4).

Kasowanie indywidualnego niedostepnego pilota / transpondera
polega na wprowadzeniu jego pozycji w sterowniku przyciskiem
w sposob opisany w punkcie 5. Po wprowadzeniu pozycji przyci-
skiem, sterownik buzerem podaje wprowadzong pozycje do ska-
sowania - punkt 4. Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem jest
zgodna z pozycjg ktorg chcemy skasowag, nalezy w ciggu 5s
krotko nacisna¢ przycisk sterownika - potwierdzeniem skasowa-
nia pilota jest dtugi sygnat buzera.

Jezeli zasygnalizowana pozycja buzerem nie jest poprawna, to
nie nalezy naciskac przycisku sterownika, a po pigciu sekundach
podwaijny sygnat buzera zacheca do ponownego skasowania lub
odczytu pozycji pilota / transpondera. Nastepnie buzer gra hymn
kibica i podaje liczbe zarejestrowanych pilotow.

7.2 Ustawienia trybu pracy przekaznika

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ste-
rowniku, a gdy po dtugim sygnale ustyszymy pojedynczy krotki
sygnat buzera, zwolni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje
jeden krotki i jeden dtugi sygnat buzera. Nacisnigcie przycisku
po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera tryb bistabilny
kanatu, nacisniecie przycisku po drugim dtugim sygnale buzera
sterownik oczekuje na wprowadzenia trzech cyfr - trzycyfrowego
czasu trybu monostabilnego (001-999s), (punkt 5). Jezeli zostat
wybrany tryb bistabilny, to sterownik gra hymn kibica i przecho-
dzi do normalnej pracy. Jezeli wprowadzony zostat czas mono-
stabilny to sterownik podaje czas monostabilny - (punkt 4), gra

hymn kibica i przechodzi do normalnej pracy. Ustawienie czasu
monostabilnego 000 w nadajniku wytacz dziatanie przekaznika.
7.4 Ustawienie obstugiwanych pilotow, klonowanie pilotow
W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymac przycisk na ste-
rowniku, a gdy ustyszymy potrojny krotki sygnat buzera, zwol-
ni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje pojedynczy, podwajny,
potrojny i poczwérny sygnat buzerem.

Naci$niecie przycisku po

pojedynczym sygnale - rejestrowane sg i dziatajg tylko zmien-
nokodowe piloty Systemowe, a dalej potrojny i poczwoérny sygnat
buzera umozliwiajg wybor klonowania badz nie pilotow.
podwaojnym sygnale - rejestrowane sg i dziatajg zmiennokodo-
we piloty Systemowe, i piloty nieSYSTEMOWE, a dalej potrjny
i poczwdrny sygnat buzera umozliwiajg wybor klonowania badz
nie pilotow.

potréjnym sygnale - mozliwe jest klonowanie pilotow,
poczwornym - nie jest mozliwe klonowanie pilotow.

Nastepnie sterownik gra hymn kibica i przechodzi do normalnej
pracy.

9. Rejestracja pilotow i transponderow

7.5 Reset - przywrocenie ustawien fabrycznych

W stanie normalnej pracy nacisna¢ i przytrzymaé przycisk na
sterowniku, a gdy ustyszymy poczworny krotki sygnat buzera,
zwolni¢ przycisk. Dalej sterownik generuje pojedynczy sygnat
buzerem. Naci$niecie przycisku po pojedynczym sygnale kasuje
pamie¢ pilotéw i transponderow, rejestrowane sg i dziatajg piloty
SYSTEMOWE i nieSYSTEMOWE, oraz mozliwe jest klonowanie
pilotow.

8. Zdalnie klonowanie pilota.

Przyciski w sklonowanym pilocie dziatajg identycznie jak w pilocie
- wzorcu, zalecane jest kopiowanie identycznych pilotow, mamy
wtedy pewnosc, ze przyciski pilota wzorca wystepujg w pilocie klon.
Pilot klon nie moze by¢ zarejestrowany w sterowniku - jezeli wy-
stepuje nalezy go przedtem wykasowac. Nalezy zgodnie z punk-
tem 7.4. wybra¢ mozliwo$¢ zdalnego klonowania pilota.

W poblizu sterownika przez minimum 3s naciska¢ dowolny
przycisk pilota klona, stycha¢ jeden sygnat buzera, naciska¢
przycisk pilota wzorca, stycha¢ dwa sygnaty buzera, naciskac
przycisk pilota klona, stycha¢ trzy sygnaty buzera i w koncu
naciska¢ przycisk pilota wzorca, hymn kibica sygnalizuje sku-
teczne sklonowanie pilota.

Przycisk nacisnigty Buzer Funkcja

sygnat buzera (po 3s)  |lub Wieganda

Raz krotko Jeden sygnat Rejestrowanie przyciskow pilota, SYSTEMOWE 1x buzer, nieSYSTEMOWE 2x buzer
Drugi raz krétko Podwajny sygnat Rejestrowanie transponderow 3x buzer,

Trzeci raz krotko Potrojny sygnat Kasowanie naci$nigtego pilota dtugi sygnat, kasowanie transpondera 3x buzer
Czwarty raz krotko Hymn kibica Przejscie do normalnej pracy
10.Konfiguracja

Przycisk zwolniony po: Funkcja Opis

Jeden dtugi Odczyt pozycji pilota | Po nacisniecie zarejestrowanego pilota, sterownik buzerem podaje nr jego pozycii

Kasowanie pilota lub |Wprowadzenie pozycii pilota /transpondera przyciskiem sterownika, sterownik buze-

transpondera rem podaje wprowadzong pozycje, potem krétkie nacisniecie przycisku - usunigty
Jeden krotki sygnat | Tryb pracy kanatu Nacisniecie przycisku sterownika po pierwszym krotkim sygnale buzera wybiera
buzera (po 8s), tryb bistabilny kanatu, a po drugim dfugim sterownik oczekuje na wprowadzenie
potem dwa sygnaty czasu trybu monostabilnego (001-999s)
Trzy krotkie sygnaty | Piloty SYSTEMowe | Nacisniecie przycisku sterownika po pierwszym sygnale buzera - dziatajg tylko piloty
buzera (po 13s), lub wszystkie zmiennokodowe SYSTEMowe, po dwoch dziatajg wszystkie piloty,
potem cztery sygnaty

Zdalne klonowanie |Naci$nigcie przycisku sterownika po trzech - niemozliwe klonowanie pilota, po czte-
pilota rech - mozliwe klonowanie pilotow,

Cztery krotkie sygnaty |Reset
buzera (po 18s),
potem jeden sygnat

Nacisniecie przycisku sterownika po pierwszym sygnale buzera - kasowanie
pamieci pilotw i transponderéw i przywrdcenie ustawien fabrycznych,

11.Wyprowadzenia _ odbiornika
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13. Dane techniczne odbiornika

Lp Nazwa
1 |Zasilanie

Wartos¢ Uwagi
12V-24V DC |napiecie state

Pobor pradu 10 mA przekaznik wytaczony

2
3 | Przekaznik 24V 1A NO/NC
4 |Czestotliwos¢  |433.92MHz




