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Q' l Superheterodyna 200m - trzy kanaty - zasilanie 12-24V DC/AC - czas mono 0.1s-4h -30 przyciskow

© bardzo czuty (superheterodynowy) .
waskopasmowy (odporny na zakt6-
cenia) odbiornik radiowy zapewnia-
jacy w otwartej niezaktoconej prze-
strzeni zasieg ponad 200m, w konku-
rencyjnych rozwigzaniach stosowane
sg odbiorniki superreakcyjne o mniej-
szej czutosci i szerokim pasmie od-
biorczym, co w obecnosci zaktocen
dodatkowo zmniejsza zasieg, dwa
odbiorniki superreakcyjne w bliskiej
odlegtoéci zaktdcajg sie wzajemnie,
superheterodynowe nie,

@ trzy kanaty - dwa kanaty przekazniko-
we i trzeci tranzystorowy-1A, - moga
pracowac jako monostabilne, mono-
stabilne przerywane, bistabilne, bista-
bilne przerywane i TDJN - Tak Dtugo
Jak Naciskasz,

© uniwersalne zasilanie 12-24V DC/AC
(napiecie state lub zmienne),

@ zmiennokodowe piloty o nowocze-
snym wygladzie,

@ nowatorski niezwykle wygodny (bez
dostepu do radiolinii) spos6b progra-
mowania - konfiguracja zdalna za po-
moca pilota MASTER - role pilota MA-
STER moze petni¢ kazdy pilot wspdt-
pracujacy z radiolinia,

@ kazdy z przyciskow kazdego pilota
moze dziata¢ w inny sposob - nie ste-
rowac, sterowaé pierwszym, drugim,
trzecim lub dwoma/trzema kanatami
razem,

© mozliwo$¢ blokowania / odblokowy-
wania pilotem MASTER dziatania po-
zostatych pilotow,

© pamig¢ max 30 przyciskow,

© czas pracy monostabilnej - od 0,1s
do 25s - rozdzielczo$¢ 0.1s, od 1s do
4minut - rozdzielczo$¢ 1s i od 1 minu-
ty do 4h - rozdzielczo$¢ 1 minuta,

© skracanie dziatania w trybie mono-
stabilnym po ponownym nacisnieciu
przycisku,

© kanat trzeci - moze pracowac tak jak
kanaty 1 2 (praca podstawowa), tyl-
ko potwierdza¢ dziatanie kanatéw 1

i 2, lub w obu trybach jednoczesnie, s——

© usuwanie pojedynczego pilota - usu- OoutMASTER 2 50 R

wany pilot musi by¢ dostepny, . -
@ akustyczna sygnalizacja stabej baterii lI’lMAS TER_2 5 O

w pilocie.

12V=2

inie

Radiol

www.proxima.pl




